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As informagdes contidas neste manual estéo sujeitas a ateracdo sem notificago prévia

Ao longo deste manual, as notas a seguir séo usadas para alerté-|o sobre considerages de seguranca.

ATENCAO: Apresenta informacBes sobre préticas ou circunstancias que podem causar danos
pessoais ou morte, danos ao equipamento ou perda econdmica.

Importante: Apresenta situagdes que podem ser criticas para 0 entendimento e a aplicacdo do produto.

A

ATENCAO: Somente pessoal qualificado e familiarizado com a construgéo e a operacio deste
equipamento, bem como com os riscos envolvidos, devem instalar, gjustar, operar ou fazer a
manutencdo deste equipamento. Antes de prosseguir, leia e entenda este manual e outros manuais
aplicaveis.

ATENCAO: Os capacitores do barramento CC retém altas tensdes depois de a alimentacio de
entrada ser desconetada. Depois de desconectar a aimentacdo de entrada, espere 5 minutos para
gue os capacitores do barramento CC sejam descarregados e, em seguida, verifique atensdo com
um voltimetro para certificar-se de que os capacitores estejam descarregados, antes de tocar em
guaisguer componentes internos.

ATENCAO: O inversor pode operar e se manter em velocidade zero. O usuério tem a
responsabilidade de garantir condicdes seguras de operacdo, fornecendo protectes, alarmes sonoros
e visuais ou outros dispositivos que indiquem que o inversor esté operando ou pode operar em
velocidade zero ou proxima.

ATENCAO: N&o instae os kits de modificacio com aimentacio aplicada ao inversor. Desconecte
e trave a aimentacéo de entrada antes de tentar ainstalagdo ou a remoc&o dos kits.

ATENCAO: O usuério deve providenciar um circuito externo de parada de emergéncia. Esse
cuidado devera desabilitar o sistema em caso de uma operagdo incontrolada da méguina.

ATENCAO: O usuério é responsavel pelo atendimento aos codigos locais, nacionais e
internacionais aplicavels.

DeviceNet é uma marca da Open DeviceNet Vendor Association.
GV 3000/SE, Automax, ControlNet e Reliance sdo marcas da Rockwell International.
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Prefacio

Os produtos descritos nesse manua sdo fabricados ou distribuidos pela Rockwell Automation.

Esse manua é um guia de referéncia de programacao e inicializag@o para o inversor GV 3000/SE,
versao 6.0 (Vetorial sem Encoder - Sensorless). O inversor pode ser gjustado para a regulagem V/Hz
ou Vetoria. Esse manual fornece os procedimentos de start-up para ambos.

Os procedimentos de start-up sdo seguidos por informagdes de referéncia. Essas informagdes incluem
uma lista completa de todos os parametros e uma descricéo do teclado/display.

E necessario saber como utilizar o teclado pararedlizar os procedimentos de start-up descritos nos
capitulos 1 e 2. Caso ndo saiba, consulte o capitulo 3.

Para inversores g ustados para regulagem V/Hz, consulte o capitulo 1 para verificar o
procedimento de start-up.

Para inversores gjustados para regulagem Vetorial, consulte o capitulo 2 para verificar o
procedimento de start-up.

Para uma descricéo de todos os parémetros, consulte o capitulo 4.
Paralocalizacdo de falhas, consulte o capitulo 5.

Para uma descri¢do do hardware do inversor, consulte o manual de instrugdes GV3000/SE AC
Power Modules Hardware Reference, Installation and Troubleshooting (D2-3360).

Novos Recursos na Verséo 6.0
O software versdo 6.0 do GV 3000 inclui 0s seguintes recursos:

Controle vetoria sem encoder. Consulte o parémetro U.048 ou U.001.

Malha externa de controle opciona quando um cart&o opcional de rede ou o cartdo RMI for
instalado. (Somente controle vetorial.) Consulte os parémetros de U.040 a U.048.

Habilidade de manter o motor em velocidade zero no final darampa de parada por uma quantidade
de tempo especificada pelo usuério. (Somente controle vetorial). Consulte o paréametro U.025.

Impedimento de falha no barramento CC alto. (Somente controle vetorial). Consulte o parémetro
U.024.

Habilidade de configurar a entrada de partida por pulso ou chave retentiva. Consulte o parémetro
P.054.

Habilidade de desabilitar atecla AUTO/MAN de tudo, exceto da fonte de controle selecionada
Consulte o parémetro P.052.

Habilidade de desabilitar atecla STOP/RESET de tudo, exceto da fonte de controle selecionada
Consulte o parémetro P.055.

Configuracdo otimizada da entrada anal égica. Consulte o parametro P.011.
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Lista de falhas otimizada. A lista de falhas mantém as 10 Ultimas falhas. Conforme novas falhas
vao ocorrendo, as anteriores vao sendo removidas.

Habilidade de ler os dados do sinal do inversor em uma configuragdo simples. (Somente rede
AutoMax.) Consulte os par@metros de P.066 a P.069.

Malha de velocidade otimizada. (Somente controle vetorial.) Consulte os par@metros de U.027 a
U.029.

Suporte Rockwell Automation

Se vocé tiver alguma divida sobre os produtos descritos nesse manual de instrugoes, entre em contato
com a Rockwell Automation. Para suporte técnico, ligue para (011) 3874-8961.
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CAPITULO 1

Inicializacdo do Inversor de
Controle Volts/Hertz

Esse capitulo descreve o procedimento basico de inicializac8o para os inversores que
utilizam regulagem VV/Hz de malha aberta. A regulagem V/Hz € o gjuste de fébrica
do inversor. N&o é necessario selecionélo.

Sefor inicializar um inversor com regulagem vetorial, consulte os procedimentos de
inicializac&o do capitulo 2. N&o siga os procedimentos desse capitul o.

O procedimento de start-up a seguir apresenta instrugdes para:

energizar

verificar os displays do modo de monitoracdo

acessar 0 modo de programacdo

configurar os par@metros gerais (designados pelaletra“P”)

configurar os pardmetros V/Hz especificos (designados pela letra“ H”)
verificar a diregdo de rotagdo do motor

operar o inversor

Esse procedimento descreve como programar o conjunto minimo de parémetros
utilizados em aplicagbes com regulagem V/Hz. Uma vez programados, os valores
desses parametros s3o gravados mesmo se houver perda de energia. E necessario
reprogramar esses valores somente se desgjar alterar o modo de operagdo do
inversor.

Sua aplicacdo pode requerer que outros parametros, além dagueles descritos no
procedimento, sejam programados. Consulte o capitulo 4 para obter uma descricdo
de todos os parémetros e verificar se h& necessidade de programar outros
parametros. O Apéndice A apresenta uma lista dos parémetros em ordem afabética.

Nesse manual, vocé encontrard 0s nomes e 0s numeros que identificam os
pardmetros do inversor. Esse manua utiliza o0 mesmo formato de par@metros
apresentados no display do inversor:

P.nnn
U.nnn
H.nnn
r.nnn

onde.  nnNN é um nUmero
P indica os par@metros Gerais
U indica os parémetros Vetoriais
H indica os paréametros V/Hz
r indica os par@metros opcionais RMI

Inicializac¢&o do Inversor de Controle Volts/Hertz 1-1



11

Preparacéao para o Start-up (V/Hz)
Leia as segOes a seguir para preparar o procedimento de start-up.
O que é necessario saber:

O usué&rio deve ser quaificado pararealizar o procedimento e ser familiarizado
com aregulagem V/Hz.

O usuario deve estar familiarizado com o teclado/display. Se néo estiver, devera
consultar o capitulo 3.

O que € necessario fazer:

Facatoda ainstalacéo de hardware como descrito no manual de instrugdes de
hardware. 1sso inclui conectar a alimentac&o de entrada, os transformadores de
entrada (se necessarios), desconectores, fusiveis e 0s terminais ao inversor.
Anote os seguintes dados de cada motor para o uso durante o procedimento.
Abaixo encontra-se um espago para anotar os dados de trés motores:

Corrente nomina do motor:

Tensdo nominal do motor:

Freguéncia nomina do motor:

Corrente nomina do motor:

Tensdo nominal do motor:

Freguéncia nomina do motor:

Corrente nomina do motor:

Tensdo nominal do motor:

Freguéncia nomina do motor:

Conecte 0 inversor ao motor.

Verifique se a programagéo do inversor ndo foi impedida. Se o LED
PASSWORD estiver aceso, a programagéo foi bloqueada através do parémetro
P.051, Desabilitar Programacdo. Consulte a se¢do 4.4 desse manual para
verificar o procedimento de habilitagdo da programagéo.

Se houver um problema:

Para sair:

Durante amaior parte do procedimento de start-up, o inversor estard no modo de
programagdo. Se desejar parar a programagdo dos parémetros, é possivel sair do
modo de programagao pressionando-se atecla PROGRAM até que o LED
PROGRAM apague. |sso fara com que o inversor passe para 0 modo de
monitoracdo. Para mais informagdes, consulte o capitulo 3.

Para restaurar um ajuste de fébrica depois de uma alteracdo:

Se, a0 programar um parémetro, entrar com o valor errado, vocé pode restaurar o
gjuste de fabrica se ainda ndo tiver pressionado atecla ENTER. Paraisso:

1. Pressione atecla PROGRAM.

1-2
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2. Pressione ateclaENTER. O gjuste de fabrica do parémetro sera exibido
novamente. E possivel selecion&lo com ENTER ou entrar com um novo valor e
pressionar ENTER.

Para restaurar todos os ajustes de fébrica dos pardmetros Gerais (P):
Se for preciso restaurar todos o0s g ustes de fébrica dos paréametros Gerais depois de
programé-los, utilize o parémetro P.050, Restaurar Ajustes de Fébrica

1.2 Procedimento de Start-up (V/Hz)

Essa secéo descreve o procedimento de start-up para inversores com regulagem
V/Hz. Antes de utilizar esse procedimento, € necessario ler a secéo 1.1 para obter
informagdes sobre 0 que é necessério saber antes de trabalhar com o inversor.

1. Energizag&o do inversor
Essa etapa verifica se 0 inversor esté energizado e se esta passando os diagnosticos

de energizac&o. Depois de passar os diagnosticos, o inversor entra automaticamente
no modo de monitoragdo e o display exibe a velocidade.

Ligue o inversor.

SELF)

M speen B RuNNmG
EvoLts B REMOTE
s W oG

O display inicid exibira SELF, com todos os
LEDs de status e do modo de monitoragéo

T Ao e acesos, indicando que o inversor esta realizando

B 5rauE B8 Aevenst i dsti i zacH

B s B8 phnana [ENTER 0s diagnaosticos de energizacdo.

| EJ I 2 lv Depois que os diagndsticos forem completados
(5-6 segundos), o LED SPEED acende e o
Dvcs = e A inversor ficano modo de monitoragdo. O valor
fiE" E ,ﬁ% - S exibido € zero. E possivel mover-se pelos seis
= jonase — peet. [ENTER itens do modo de monitoragdo - Speed (Veloc.),

Volts (Tensdo), Amps (Corrente), Hz
(Frequéncia) e Kw (Poténcia) - pressionando-se
/ ateclaENTER.

Inicializac¢&o do Inversor de Controle Volts/Hertz 1-3



2. Sele¢cdo do modo de programacao

Nessa etapa, € possivel selecionar o modo de programagdo, que permite 0 acesso ao
Primeiro Menu dos parametros Gerais (P).

Pressione atecla PROGRAM.

O LED PROGRAM acende e o Primeiro
Menu dos parémetros pode ser acessado.

Claves  Juoa
Hz CJauto
B FORWARD

= TOHQUE L] REVERSE
[ rasswers BB PROGRAM [ENTER

1o
ST ||staRT

3. Programacéo dos parametros Gerais do Primeiro Menu P.000 a P.005

Essa etapa descreve como aterar os parametros gerais do Primeiro Menu (P)

de P.000 a P.005. O parémetro P.000 seleciona a partir de onde o inversor

sera controlado. Esse procedimento assume controle local a partir do teclado (P.000
= LOCL), que € 0 guste de fabrica para 0 parametro.

3.1 Pressione atecla ENTER paravisualizar o primeiro parametro, P.000,
Fonte de Controle.

O gjuste de fabrica para P.000 é LOCL
ou controle local.

Clvoits REMOTE

ORW.
D TORQUE CJ REVERSE

sssword I PROGRAM |ENTER

I RESET l START "ﬂ#ﬂ'

3.2 Pressione atecla paravisuadizar P.001, Tempo de Aceleracéo 1
(Rampa l).

Esse par@metro gjusta o tempo de
aceleracdo em segundos.

Il sPeed  J RUNNING
Olvoitts CTIREMOTE =
Oamps  luoa
D Wz 1 auto
Kw I FORWARD &
3 TORQUE CJ REVEASE
Password Il PROGRAM

| e Ilsm"Tl er

1-4

Inicializac¢&o do Inversor de Controle Volts/Hertz



3.3 Pressione atecla ENTER paravisualizar o gjuste de fébrica de P.001.

K

M spee0 ) RUNNING

Svolts J REMOTE

Jawes  Duoa

ClHz Jauto

= oo B RTT
VERSE

Orp B PROGRAM

assword
SIQR.
I RESET I lSTARTl oot
.

2l sl
200}

D
c
Z

m
Z
D Jel

Exibe o0 gjuste de fébrica para o tempo de
aceleracéo (20,0 segundos).

3.4 Pressioneatecla™ paraaumentar ou atecla\ paradiminuir o tempo de

aceleracéo.

A faixade guste &

de 1,0 a999,9 segundos

Valor gjustado: |:|

3.5 Pressione ateclaENTER paragravar o valor gustado.

Hl sPeeD T RUNNING
CJvoLts REMOTE

I Hz CJauto
Ckw Il FORWARD
L3 roraue L REVERSE

T Passwors Ml PROGRAM |[ENTER

STOF,
| RESET I START) ZERERS

~

Depois de pressionar ateclaENTER, o
ndmero do par@metro € exibido.

3.6 Pressone atecla paravisualizar P.002, Tempo de Desaceleracéo 1

(Rampa l).

Bl speeD ] RUNNING
Ovours REMOTE
Clames  Jyoa
Tz T3 auto
O xw I FORWARD
L Toraue T REVERSE
[ Password I PROGRAM

SIoP,
Rreser | [START

Esse par@metro gjusta o tempo de
desacel eracdo em segundos. O método de
parada default € por inércia, gjustado em

P.025.

Inicializac¢&o do Inversor de Controle Volts/Hertz
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3.7 Pressione atecla ENTER paravisualizar o gjuste de fébrica de P.002.

( )

- Exibe o0 gjuste de fébrica para o tempo de
2l v desacel eracfo (20,0 segundos).

Ml speep I RUNNING %Tf‘ g

ClvoLts ] REMOTE ¢+
Clavps  THuoa RN,

Mz CJ auTo
Kw BB FORWARD o8

S rorave g reverst [ENTER

SIQE ELIANG!
l RESET "STA“TI b
\.

3.8 Pressioneatecla™ paraaumentar ou atecla \ paradiminuir o tempo de
desacel eracéo.

A faixade guste &

de 1,0 a999,9 segundos

Valor gjustado: I:l

3.9 Pressione ateclaENTER paragravar o valor gjustado.

Depois de pressionar ateclaENTER, o

P. B B E A ] v nimero do pardmetro é exibido.

Kw
) Toraue CJ REVERSE
Password Il PROGRAM

SIOP,
reser | [START

Esse par@metro gjusta a velocidade
minimaem Hz.

POC3

Ml sPeeD ) RUNNING
Clvolts T RemoTe
amps [ uoa
Mz T auto -
O kw IR FORWARD ‘==
CJ Toraue L REVERSE

O Password M8 PROGRAM [ENTER

RESET BLECTRIO
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3.11 Pressione atecla ENTER para visualizar o gjuste de fébrica de P.003.

5

VOLTS REMOTE
DJavps  CJuoe
Hz L) auto

O kw Il FORWARD
E TORQUE L] REVERSE

B PROGRAM ENTEH

| o | T

4 =)

Exibe 0 gjuste de fébricaparaa
velocidade minima, 5,0 Hz.

3.12 Pressioneatecla™ para aumentar ou atecla\ paradiminuir a

velocidade minima.

A faixade guste &

de 0,5 Hz a0 gjuste do valor para P.004
(Velocidade Maxima)

vaorgusado: [ ]

3.13 Pressione ateclaENTER para gravar o valor gjustado.

= O AUTO Fcnvld
SPEED RUNNING

Clvolts [ RemoTe A
Oavrs uoa RUN

Elmz CJauto ey
3 Soncue o Aovense
D rassword I8 PrOGRAM [ENTER

SIQE,
I RESET I START| SEeveel®

Depois de pressionar ateclaENTER, o
ndmero do par@metro € exibido.

3.14 Pressione atecla paravisualizar P.004, Velocidade Mé&xima.

POOY

Bl speeD [ RUNNING
Clvouts L] REMOTE

AMPS Joa
Hz L] auto
) kw Il FORWARD

E TORQUE [_] REVERSE

Paseword Bl PROGRAM |ENTER
|ﬂnesa’ I START) DESEW2

Esse par@metro gjusta a velocidade
méxima em Hz.

Além disso, 0 inversor possui protecdo
contra sobrefreqiiéncia através do
parémetro H.022. Consulte a descrigéo
desse parémetro e certifique-se de que
esteja gjustado de acordo com sua
aplicacao.

Inicializac¢&o do Inversor de Controle Volts/Hertz
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3.15 Pressione atecla ENTER para visualizar o gjuste de fébrica de P.004.

ATENCAO: O usuério tem a responsabilidade de garantir que o
maquinério acionado, todos 0s mecanismos de transmissao e 0 materia
da aplicacdo sgjam capazes de operar de forma segura na velocidade
méxima de operacdo do inversor. Naregulagem VV/Hz, a protegéo contra
sobrefregiiéncia do inversor é fornecida pelo pardmetro H.022.

600 %%J%

Bl sPEED [ RUNNING Reverse.
E vOLTS E ﬁosgm's

AMPS RUN
EHz Clauto
Ol xw 8 FORWARD
G TORQUE ) REVERSE

wsword Il PROGRAM |ENTER

l RESET "smnrl P

N

Exibe 0 gjuste de fébricaparaa
velocidade maxima, que é 60,0 Hz.

3.16 Pressioneatecla™ para aumentar ou atecla\ paradiminuir a

vel ocidade maxima.

A faixade guste &

de 15 Hz a0 gjuste de H.022 (Limite de
Sobrefreguéncia).

O valor maximo é 210 Hz.

Vaor gustado: |:|

3.17 Pressione ateclaENTER para gravar o valor gjustado.

r—

poOY -

v
AUTO [WForward
BB SPEED CIRUNNING | uan JReverss
ClvoLts 3 REMOTE

Clamps [Juoa RUN
vz CJauto “Joa
Clkw B FORWARD

Cl TORQUE [_] REVERSE
O rasswors B8 PROGRAM |ENTER

l RESET I START| um"%

~\

Depois de pressionar ateclaENTER, o
ndmero do par@metro € exibido.
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3.18 Pressione ateclan paravisualizar P.005, Limite de Corrente.

7

POOS

W sPEED J RUNNING
Clvours ) REMOTE
Daves Juoa

S Hz CJauTto

Ol kw M FORWARD
% TORQUE [J REVERSE

8 PROGRAM TER

Password
SIQP
reser | (START| ol

g

Esse par@metro gjusta o limite de
corrente, que corresponde ao valor do
parametro P.095, Corrente de Saida do
Maédulo de Poténcia.

3.19 Pressione atecla ENTER para visualizar o gjuste de fébrica de P.005.

Bl speed ] RUNNING
Blvolrs I REMOTE

Oz CJ auto
Kw Bl FORWARD
% TORQUE [_] REVERSE

assword B PROGRAM ENTER

Iml
reser | |START) S|

\

Exibe o0 gjuste de fébrica para o limite de
corrente, 100.

3.20 Pressione atecla ¥ paradiminuir o limite de corrente. Diminua o limite de
corrente somente se a faixa de corrente nominal do motor for menor que a
faixa de corrente nominal do inversor.

Utilize a seguinte equacdo para calcular o
limite de corrente:

Corrente Nominal do Motor! x 100

Corrente Nominal de Saida do Inversor?

! Daplaca do motor
2 Consulte 0 manual de referéncia de
hardware para verificar as faixas

A faixade guste & de50a 110

Valor gustado: [ ]

Inicializac¢&o do Inversor de Controle Volts/Hertz
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3.21 Pressione ateclaENTER para gravar o valor gjustado.

Il sPEED T RUNNING
Ol voLts REMOTE
oG

SIOF
| RESET l START] ZESveel
\—

=

J

Depois de pressionar ateclaENTER, o
ndmero do par@metro € exibido.

4. Entrada da senha do Segundo Menu

Essa etapa é necessaria para acessar 0s parametros Gerais do Segundo Menu (P) e
0s pardmetros V/Hz (H).

4.1 Pressione atecla até que P.006, Senha do Segundo menu, seja exibido.

s

PO0E

Bl speep ) RUNNING
Clvolts [ REMOTE
= awps  Cluoa

Alw
AUTO Mfeorwars

AUTO,
MAN

RUN
JOG

EHz O auto

L kw Il FORWARD
3 Toroue J REVERSE
[ Password I PROGRAM

ENTER

I RESET I lasall -

~\

Esse par@metro permite que voceé entre
com a senha para acessar 0 Segundo
Menu.

O Segundo Menu permite acesso a todos
0s paré@metros e a lista de fal has.

4.2 Pressione ateclaENTER.

a

M sPeeD T RUNNING
CJvoLts £ REMOTE
Caves  Juoa

O Hz J auto

D kw B FORWARD
) Toraue T REVERSE
0 Password Tl PROGRAM

A

v
— 4
AUTO |l Forward

MAN MReverse
P

RUN
—

JOG

ENTER

Reser | |START
\

b

E exibido zero.

1-10
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4.3 Pressione atecla até que a senha 107 sga exibida

{ N

(07

BB speep  CJ RUNNING
CvoLts [ REMOTE
a CJjoa

e CJauto

EDD w 5 oameo
TORQUE L) REVERSI

O Password I PrOGRAM |ENTE

| RESET I ISTARTI

Observe que a senha e 0 acesso ao
Segundo Menu seréo mantidos se o
inversor perder e depois receber
alimentagdo novamente.

JeE] >
T«

3
o
]
D
=
Z

8

)

4.4 Pressione ateclaENTER paragravar a senha.

(~ D
P 2lv Depois de pressionar atecla ENTER,
B U E | S—— sera exibido P.006. Agora é possivel

W v ﬁﬁ?ﬂ:—:} acessar todos os parametros e alista de
voLTS [ REMOTE ‘el mememe

CaMps  Huoe RUN falhas.

OlHz ) auto 106

Dl kw @8 FORWARD

3 voraue £ REVERSE .
[ Peseword W pROGAAM {ENTER Depois de entrar com a senha, o valor do
l%s% Ilsnm‘l amance pardmetro € resetado para O.

—r

5. Programagc&o dos parametros VV/Hz do Segundo Menu (H)

Essa etapa descreve como programar os parametros aplicavels somente a regulagem
V/Hz.

5.1 Pressione ateclaPROGRAM pararetornar ao primeiro menu.

{ )

2~ ] O display retornara aos parametros
Gerais do Primeiro Menu (P).

2570 |feorwars

BB sPEED I RUNNING [“uan llAeverse
ClvoLts £ REMOTE
Sae =S 2
lw B FoRWARD L me)
£ Toraue L REVERSE

] Passwors Il prOGRAM |[ENTER

SToP
I RESET lISTA“Tl aEEHE
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5.2 Pressione M duas vezes.

{ N
alv Passa a lista de falhas (Err) e, em
rr oy | seguida
21 Jfeowss -
M speed I RUNNING | Man HReves
Elvolts [ REMOTE e oo
% :MPS % :3‘13'0 AUN
Cikw B FoRWARD 2

3 TorQUE L) REVERSE
O rassword IB PROGRAM |ENTER

SR

..o menu principa dos parémetros V/Hz
(H) é exibido.

Bl sPEED ] RUNNING

Clvolrs  CJ REMOTE
JJo6

=2 Hz J auto

[ -ronous L) REVERSE
DOe

assword Bl PROGRAM ETER

‘RES ||START| pEcancs

5.3 Pressione atecla ENTER para acessar o primeiro parametro VV/Hz: H.000,
Tens3o Nominal da Placa do Motor.

( ™

HOOO

Wl speep  J RUNNING
OlvoLts  LJ REMOTE
[ amPs % Joa

Hz AUTO
O kw Hl FORWARD
D TORQUE CJ REVERSE

U password I PROGRAM |ENTER

l RESET IISTAHTI nluam:.n

Esse par@metro gjusta a Tensdo Nominal
da Placa do Motor e é obtida através da
placa do motor.

BE
Jilt) <

§|§_

5.4 Pressione atecla ENTER.

_H60)Lx

Hlspeep T AUNNING |"'""

S gl

O He ] AuTo

% Kw 5 FORWARD
TORQUE L] REVERSE

U paseword I PROGRAM |ENTER

STOP,
I RESET ”STAF‘TI oo

Exibe o gjuste de fébrica para H.000. O
guste de fébrica depende do médulo de
poténcia. E necessério verificar se o valor
esté correto. O valor apresentado aqui €
somente um exemplo.

] «

rd
(=
Z

-
o
{~]

I
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5.5 Senenhumaalteracéo for feita, pressione atecla ENTER pararetornar ao
parametro. Se houve ateracdo no valor, pressione atecla ENTER para
gravar aalteracdo e retornar ao parametro.

AYTO HForvard,
Ml speeD O RUNNING [“Man HReverse
voLts I REMOTE

CJamps  [Juoa RUN
[y CJ auto “oa
S kw I FORWARD )

J Toraue I REVERSE -
[ password B PROGRAM |ENTER

STOP,
I RESET ”s”ml el
\.

HOOO (al~)

\

Depois de pressionar ateclaENTER, o
ndmero do par@metro € exibido.

5.6 Pressione atecla paravisuaizar H.001, Freqiéncia Nomina da Placado

Motor.

Observe que se esse parametro ndo for gjustado corretamente, o display
SPEED do modo de monitoracéo também ndo sera.

-

HOO | a)lx]

AUTO W Forward
M speep [ RUNNING ﬁ Reverse
BlvoLrs L3I REMOTE
Javwes  Tuoe RUN
[l Clauto | han 08
1 FORWARD & )

2 kw
CJ TorQue T REVERSE
5 raseword M PROGRAM [ENTER

SI08,
l RESET l ISTARTI o el
\_

~\

Esse parametro gjusta a relacéo
voltghertz. A frequiéncianomina éa
freqiéncia na qual atensdo de saida
atinge atensdo nominal da placado
motor.

Consulte afigura4.10.

5.7 Pressione atecla ENTER.

-

bOOAly

AUTO |IFoward

BB speep (T RUNNING Aeverse
CIVOLTS L REMOTE ‘e

Damps  Juoa RUN
O Hz CJauto “Joa
Kw I FORWARD e

£ TORQUE J REVERSE

T Password Il PROGRAM EN'i‘EF{

SIQE AELIA
| RESET HSTART. aeeR
\.

™\

E exibido o gjuste de fébrica, que é 60,0
Hz.

5.8 Pressione atecla\ paradiminuir afregiiéncia nomina, se necessario.

Geramente, esse vaor ndo precisara ser
dterado.

Inicializac¢&o do Inversor de Controle Volts/Hertz
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5.9 Pressione atecla ENTER.

HOO [ la

Bl speep [ RUNNING
Clvots Clremote S
% AMPs  [lJoa

Hz ) auto

Dxkw Il FORWARD
E ToRQUE ] REVERSE

Password I PROGRAM |[ENTER

I RESET l START .l-.mn

slefili] «

Depois de pressionar ateclaENTER, o
ndmero do par@metro € exibido.

Motor.

5.10 Pressione atecla paravisualizar H.002, Corrente Nominal da Placa do

sobreaqueci mento.

ATENCAO: O gjuste desse pardmetro ndo deve exceder a corrente
nomina da placa do motor, sendo podera ocorrer sobrecorrente ou

0
BB speep I RUNNING
CIvoLts I ReMOTE \=taamd
D ames  luoa
Oz CJauto

L kw D FORWARD
D TORQUE [_) REVERSE

O pessword Bl PROGRAM |[ENTER

(o) o

Esse par@metro especifica a corrente
nomina do motor é obtida através da
placa do motor.

5.11 Pressione ateclaENTER.

STo2.
I RESET HSTARTI SENER

31

A
—
BB spee0 ] RUNNING '&w%
ClvoLts [ REMOTE
Dames Tluoa

O He CJauto
S kw

g 5 FORWARD
TORQUE L REVERSE
0 Password B PROGRAM {ENT

§I§'I§ <

5 el

O guste de fabrica depende da faixa do

inversor. O display exibe agui apenas um
exemplo.
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5.12 Pressioneatecla™ para aumentar ou atecla\ para diminuir a corrente
nominal do motor.

A faixa de guste depende da faixado
inversor. Consulte o apéndice C.

Valor gjustado: I:I

5.13 Pressione ateclaENTER para gravar o valor gjustado.

( '
HOOZ (al~ s e pressi
. s e Dfap0|s de pressionar e%tec.Ia_ ENTER, o
M seeeD L RUNNING | van Jrowne | ndmero do parametro € exibido.
Sae O e
Okw B FORWARD —

[ rorouUE () REVERSE
O pessword Bl PROGRAM [ENTER

| STOP, l RELANCE,
reser | (START) RSl
\

J

5.14 Pressione atecla/ paravisualizar H.003, Tensdo do Impulso de Torque.

H D D 3] alv Esse par@metro é necessério para

. - compensar a queda de tensdo do motor em
i baixas velaocidades e para produzir torque

constante. Por exemplo, altas cargas de

atrito podem precisar de um ato torque de

partida. Consulte afigura4.11.

Ml sPEED ] RUNNING

=2 voLts ] REMOTE

Clavps  CJuoa

B He CJ auto

g Kw 5 FORWARD
TORQUE L] REVERSE

[ pusswors BB PROGRAM [ENTER

\, J

( ) Exibe 0 guste de fabrica de 0,5.

05

Bl sPEED [ RUNNING

Cvolts  CJ REMOTE

CJames T3 uo0G

1z CJJ AauTO

8 Kw 5 ngswmo — LS
TORQUE [_J REVERSE

T rassword M PrOGRAM |ENTER

I SIoP I l l
RES START RI'LMNO.!
\

J
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5.16 Pressioneatecla™ paraaumentar ou atecla v paradiminuir atensi do
impulso de torque.

Importante: Se H.003 = 0O, é preciso realizar o teste de identificacéo (usando
H.020) antes da operagdo. Consulte a descricdo do parémetro H.020
para obter mais informagoes.

A faixade guste &

de 0,0% a 20,0%

Valor gjustado: |

5.17 Pressione ateclaENTER para gravar o valor gjustado.

Hﬂg 3 # Depois de pressionar ateclaENTER, o

M speeD [ RUNNING ndmero do parametro € exibido.

JvoLts  CJ REMOTE

avwes  DJJoa

o Hz L2 auto comM

El?v . Eronwmo ————s
ORQU REVERSE

O raseword Il PROGRAM [ENTER

5.18 Pressione atecla até que H.017, Configuracdo da Entrada de
Alimentacdo/Snubber, sgja exibido.

HO {1

- SPEED [J AUNNING
Clvolts 3 REMOTE

Clavps Cluoa

O Hez CJ auto

Cd Kw Hl FORWARD ey

% TORQUE ] REVERSE

8 PROGRAM ENT

' TP, |
RESET STA“TI 2SEER

\, J/

~

Esse par@metro seleciona a configuragdo
dafonte de alimentaco de entrada e do
resistor de snubber. Para obter mais
informactes, consulte o capitulo 4.

1-16
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5.19 Pressione atecla ENTER.

e )

E Alw O ajuste de fébricaé0.
Auto

Forward
B sPeeD Enunnme VAN JlReverse
SN

ClvoLts REMOTE
Davps  Juoa
Hz Ll auto

E K e 5 FORWARD \ o8
ORQUE ] REVERSE I l
U5 passwors B PROGRAM |ENTER

SIoP,
| RESET HSW‘TI 2HER
.

N

5.20 Pressione atecla/ para aumentar o valor da selegdo ou deixe-o em 0.
Se vocé ndo possui uma entrada CA ou esta usando um resistor de snubber,
consulte a descri¢do do pardmetro H.017 para obter mais informacoes.
0 = Entrada CA, resistor de snubber ndo
utilizado, interrupcdo da rede habilitada
( h 1= Entrada CA, resistor de snubber

E alvy utilizado, interrupgdo da rede habilitada.
2 = Entrada CC, resistor de snubber ndo

;\Eéfi's’ ggggﬁ%"é’ S i utilizado, interrupcZo da rede
Sh - Qo (oo S5 desabilitada.
= Tomaue o neverse E-"TT-ET“T 3= Entrada CC, resistor de snubber
l m] prepen B utilizado, interrupcéo da rede
- mLeoTRIG desabilitada.
\ J 4 = Entrada CC, resistor de snubber ndo

utilizado, interrupcdo da rede habilitada
5 = Entrada CC, resistor de snubber
utilizado, interrupcdo da rede habilitada

Valor gustado: |

5.21 Pressione ateclaENTER para gravar o valor gjustado.

Depois de pressionar ateclaENTER, o
( ) ndmero do par@metro € exibido.

HO {7 Ay

AUTO HForward
BB spee0 LI RUNNING | “Van [lReverse
SvoLts T REMOTE
Sames  Tluoa RUN

Hz CJ auTo “Joa
E 5.. 5 FORWARD

ORQUE ] REVERSE

T Password Bl PROGRAM [ENTER

SIOE
| RESET l START]  S&mas
-
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5.22 Pressione atecla /™ até que H.018, Tipo de Curva V/Hz, sgjaexibido.

(" ™
H U ,’ B Alvw Esse par@metro seleciona o tipo de curva
morco Tlnuwma Ao fromes paraa regulagem VIHz Par,a obter mais
Svours E?ggors m informacdes, consulte o capitulo 4 e a
Sre i FORWARD | W] etapa 5.24.
£ TORQUE L] REVERSE l
Password Bl PROGRAM |[ENTER

SICE,
| RESET ”STA“TI Fo
\.

5.23 Pressione atecla ENTER.

J/

e ™
E alv O gjuste de fébrica € 0 paraa curva
pr— linear.
Il speep 0 RUNNING ':TL:TNQ %

% Xa'i? %1 REMOTE
Joa

LMz CJauto e

Sl kw Hl FORWARD

3 TorRQUE T REVERSE

U passwors B prOGRAM [ENTER

SIOP,
lness'rl START| aepanosgm
.

5.24 Pressione atecla/ paraaumentar o valor da selecdo para 1l ou 2, ou deixe
emO.

A faixade guste &

0= Curvalinear

1 = Curva otimizada para motores CA
RPM Reliance

2 = Para aplicagbes com ventiladores e
bombas centrifugas

Vador gustado: I:I

5.25 Pressione ateclaENTER para gravar o valor gjustado.

r =\

HO 18 (a]~]

Hlspeed I RUNNING | VAN
Clvolts T3 RemoTte &
O amps T voa RUN
Mz CJauto ey
CJ kw B FORWARD
) TORQUE ) REVERSE
U Passwors M8 rrOGRAM |ENTER

STOR
| RESET IISTARTI Fow o] ]
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6. Retornar ao Modo de Monitoracao

Essa etapa descreve como sair do modo de programacao e retornar a0 modo de

monitoracéo.

6.1 O display deve exibir o Ultimo pardmetro gjustado na etapa 5, H.018.

VOLTS
&3 amps

Password

W sPEeD T RUNNING

O wz L auto
S kw Il FORWARD
) Toroue T REVERSE

B rroaraM |[ENTER

REMOTE
JOG

START AELIANCE|

\,

~

J

6.2 Pressione atecla PROGRAM duas vezes para sair do modo de
programagéo.

CJvouts
0

B sPEED [ RUNNING

REMOTE

O inversor retorna ao modo de
monitoracao e exibe avelocidade. O LED
SPEED est4 aceso e 0 LED PROGRAM
est& apagado.
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ATENCAO: As etapas a seguir requerem gue as partes em rotacio e/ou os
circuitos elétricos fiquem expostos. N&o se aproxime se 0 inversor estiver

operando ou desconecte e trave a fonte de alimentagéo, se for feito um contato.

Importante: A entrada de parada no terminal ndo fica ativo quando o parémetro
Fonte de Controle (P.000) estiver gjustado em LOCL, como € durante
0 procedimento de start-up. Utilize atecla STOP/RESET se for
preciso parar 0 inversor.

7. Direcdo de Rotacdo do Motor
Nessa etapa deve-se verificar se areferéncia de vel ocidade esté na vel ocidade

minima, se o inversor est4 partindo e se 0 motor esta girando na diregéo correta. 1sso
€ reaizado com 0 motor sem carga.

7.1 Pressione atecla PROGRAM até que o LED correspondente apague.

4 )

b

B spee0 I RUNNING | “Tan
Clvolts T REMOTE
Dames JJoa
Ohe T auto

O kw Bl FORWARD
L) Toraue T REVERSE

O password LI PROGRAM |[ENTER
lmnsser l START| 2Ssvel

O inversor ird entrar no modo de
monitoracéo.

7.2 Veifiqguese o LED AUTO esta apagado (pressione atecla AUTO/MAN até
gue o LED AUTO apague).

Isso seleciona o teclado local como fonte
dareferéncia de velocidade.

7.3 Pressione M ou ¥ umavez.

Os LEDs do modo de monitoragcdo
apagardo e o valor dareferénciade
velocidade manual serd exibido. O valor
da referéncia de velocidade estd em
unidades definido em P.028. O display
exibe agui somente um exemplo.

CJsPEED ) RUNNING
Olvolts =) REMOTE
CJames  TJyoa

B2 Hz J auto

Il FORWARD
a TOFIQUE T REVERSE

] Password (] PROGRAM ENTER

7.4 Seareferéncia de velocidade estiver na velocidade minima, passe para a
etapa 7.6.

Se areferéncia de velocidade ndo estiver na velocidade minima, passe para a
etapa 7.5.
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7.5 Pressione atecla\ paradiminuir o valor dareferéncia de velocidade.

7.6 Pressione ateclaENTER pararetornar a0 modo de monitoragéo.

r

__ 0

Wl speed0  J RUNNING
CdvoLts 3 ReMOTE
DOawes  Dlioa
ClHz Cauto
Ckw Il FORWARD
£ Toraue T REVERSE

O password LI PROGRAM |ENTER

SIoe
2 | |sTaRT

. J

7.7 Verifigue se RUN e FORWARD foram selecionados. Pressione atecla

START.

Bl sreep MM RUNNING
% VvOLTS [ REMOTE

awps  [Juoa
B Hz CJauto
Kw Il FORWARD

5o Soevenet, [ENTER

SIQE
mecer | [START|  psuanos

\

J

O inversor esta em operacéo no modo de
monitoracdo. Os LEDs SPEED,
RUNNING e FORWARD estdo acesos.
O inversor deve estar operando na
velocidade minima. O display do exemplo
apresenta 150 RPM.

7.8 Verifique se 0o motor esta girando no sentido anti horario (CCW) quando

visto pelo lado do eixo do motor.

ccw

@
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7.9

Se a diregfo darotagdo NAO estiver correta, pressione atecla STOP/RESET e

continue na etapa 7.10.

Se adiregdo darotagdo estiver correta, passe para a etapa 7.14.

'

__ 0

Bl spee0 [ RUNNING
E VOLTS REMOTE

I FORWARD
g TOROUE T REVERSE

assword (] PROGRAM NTER
Insserl START| el

"\

Quando atecla STOP/RESET €
pressionada, 0 LED RUNNING apaga.

7.10 Dedligue etrave a alimentacio para 0 inversor.

7.11 Verifique se os capacitores do barramento CC est&o descarregados.
Consulte 0 manua de referéncia do hardware.

7.12 Invertadois dos fios do motor (U, V ou W).

7.13 Ligueaaimentacdo e pressione atecla START. Repita a etapa 7.8.

7.14 Paragarantir que ndo haja partida inadvertida do inversor, dedligue e trave
adimentagdo. Verifique se adirecdo do motor esta de acordo com a
direcdo regquerida da méquina e, em seguida, conecte o motor a carga.

8. Operacéo do Inversor

Essa etapa descreve como gjustar a referéncia de velocidade através do teclado e
como operar o motor até a velocidade maximaem Hz. Na freqliéncia maxima, deve-
se verificar os valores do modo de monitorac&o. Essa etapa assume que o motor

esteja conectado a carga.

8.1 PressioneateclaENTER até que o LED Hz acenda. (Se o inversor ndo
estiver operando, pressione atecla START.)

5

CJspeep M RUNNING

ClvoLrs = RemoTe

Ulavwes  [JJoe

™ CJ auto

= T'n . 5 FORWARD e\t
ORQU| REVERSE

D password I PROGRAM |ENTER

| RESET I START ELECTRIO

Esse exemplo apresenta o0 gjuste minimo
de freguiéncia do pardmetro P.003.
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8.2 Pressione M ou ¥ umavez. Todos os LEDs do modo de monitoracéo
apagardo. Aumente a referéncia de vel ocidade para o valor méximo,

utilizando atecla 1.

Espere cinco segundos ou pressione atecla ENTER para retornar a0 modo

de monitoragéo.

CJspeep I RUNNING
Ovolts ] REMOTE
Clames  CJuos

;
E| >

% Hz E AUTO
Kw FORWARD
CJ Toraue [ REVERS

Password (J Paoem&a ENTER

SIQP WLIANCE|
I RESET I |STAHT| o )
\.

5|
fele i «

(8010 2]

BB speep  Hl RUNNING

JvoLts ) REMOTE

Damps  CJuoa

S E e
Kw ORWARD A

L0 TorQuE ] REVERSE

3 Password CJ PROGRAM [ENT

| SIoP l l I mELIA
meseT | (START| B4R
.

MAN

5 JelJlT) «

Isso aumenta a referéncia de vel ocidade
do inversor e 0 motor ir girar até a
vel ocidade méxima.

Os LEDs do modo de monitoragcéo

apagardo quando areferénciafor
alterada.

O display apresenta a velocidade atual do
inversor. Seu display de velocidade pode
ser diferente.

8.3 Pressione atecla ENTER para mover parao display VOLTS.

ul-THE

A

o - auo)
SPEED RUNNING

WvolTs CIREMOTE Goad
Clawes  TJuoa
CJ xw Il FORWARD e
3 TorQUE ] REVERSE
O Password T PROGRAM |ENT

Hz CJauto L
SIoR,
lREsET HSTA"‘Tl L

s [T«

m
p

O exemplo do display apresenta a tensdo
de saida & vel ocidade maxima (P.004).
Seu display pode ser diferente.

Valor gjustado: |:|

Inicializac¢&o do Inversor de Controle Volts/Hertz
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8.4 Pressione atecla ENTER para mover parao display AMPS.

( )

3

CJspee0 M RUNNING
ZJvoLts ] REMOTE
B avps [ JoG

) Hz Tl auto

O exemplo do display apresentaa
corrente de saida & vel ocidade maxima
(P.004). Seu display pode ser diferente.

Valor gjustado: I:I

3 TORcUE L REvERSE -
CJ Password L] PROGRAM ENTER

|22 (srarr] amemes

8.5 Pressione ateclaENTER para mover para o display Hz.

- ™
alvy O exemplo do display apresenta o valor
5 ﬂ U o da frequiéncia correspondente ao valor
Dseeeo M ruNNNG | yun o gjustado em P.004, Velocidade Mé&xima.
Shore 55 B display pode ser dif
BT S e 22 Seu display pode ser diferente.
D 'rgnous [ 2‘23!'4?5
(2 Pusmwers [ PRockan |ENTER Valor ajustado: I:I
| RESET l START n.lcn'mn
J/

8.6 Pressione atecla STOP/RESET. O motor acionado deve parar conforme
programado em P.025, Tipo de Parada.

Fim do Procedimento de Start-up V/Hz

Quando os valores de start-up forem gjustados, o Apéndice B pode ser utilizado
pararegistrar os gjustes finais.

Para configurar os outros par@metros de acordo com a aplicacéo, consulte o capitulo
4. Se vocé possui 0 Software de Configuragéo e Controle (CS3000), grave a sua
configuracdo em um computador. Consulte o manua de instrugdes do software
CS3000 (D2-3348).

Lembre-se de que o parémetro Fonte de Controle (P.000) foi gjustado em LOCL
nesse procedimento. Se for preciso operar o inversor a partir de umafonte de
controle diferente, € necessério aterar 0 gjuste desse parametro.
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CAPITULO 2

Inicializacdo do Inversor de
Controle Vetorial

Esse capitulo descreve o procedimento basico de inicializac8o para os inversores que
utilizam controle vetoria de fluxo de maha fechada (FVC) ou controle vetorial sem
encoder (SVC). Parte desse procedimento descreve como selecionar a regulagem
vetorial.

Sefor inicidizar um inversor com regulagem V/Hz de malha aberta, consulte os
procedimentos de inicializagdo para V/Hz, no capitulo 1. N&o siga o procedimento
desse capitulo.

O procedimento de start-up a seguir apresenta instrugdes para:

energizar

verificar os displays do modo de monitoracdo

acessar 0 modo de programagdo

configurar os par@metros gerais (designados pelaletra“P”)

configurar os parémetros vetoriais especificos (designados pela letra“ U”)
verificar a diregdo de rotagdo do motor

operar o inversor

Esse procedimento descreve como programar o conjunto minimo de parémetros
utilizados em aplicaces com regulagem vetorial. Uma vez programados, os vaores
desses parametros s3o gravados mesmo se houver perda de energia. E necessario
reprogramar esses valores somente se desgjar alterar o modo de operagdo do
inversor.

Sua aplicacdo pode requerer que outros parametros, além dagueles descritos no
procedimento, sejam programados. Consulte o capitulo 4 para obter uma descricdo
de todos os parémetros e verificar se h& necessidade de programar outros
parametros. O Apéndice A apresenta uma lista dos parémetros em ordem afabética.

Nesse manual, vocé encontrard 0s nomes e 0s numeros que identificam os
pardmetros do inversor. Esse manua utiliza 0 mesmo formato de par@metros
apresentados no display do inversor:

P.nnn

U.nnn

H.nnn

r.nnn

onde.  nnNN é um nUmero
P indica os parametros Gerais
U indica os parémetros Vetoriais
H indica os parametros V/Hz
r indica os par@metros opcionais RMI
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2.1

Preparacéao para o Start-up (Vetorial)
Leia as segOes a seguir para preparar o procedimento de start-up.
O que é necessario saber:

O usué&rio deve ser quaificado pararedlizar o procedimento e ser familiarizado
com aregulagem vetorial.

O usuario deve estar familiarizado com o teclado/display. Se néo estiver, devera
consultar o capitulo 3.

O que € necessario fazer:

Facatoda ainstalacéo de hardware como descrito no manual de instrugtes de
hardware. 1sso inclui conectar a alimentac&o de entrada, os transformadores de
entrada (se necessarios), desconectores, fusiveis, o encoder e os terminais a0
inversor.

Anote 0s seguintes dados do motor para 0 uso durante o procedimento:

Poténcia nominal do motor:
Corrente nomina do motor:
Tensdo nominal do motor:
Freguéncia nomina do motor:

NUmero de pdlos do motor*:

" Os motores CA RPM s&o de 4 pdlos independentemente da corrente nominal. Os motores padréo
NEMA s&o:

3600 RPM = 2 pblos
1800 RPM = 4 pdlos
1200 RPM = 6 pdlos
900 RPM = 8 pdlos
Consulte o fornecedor do motor se ndo tiver certeza sobre que motor esta utilizando.

Se um encoder for utilizado, anote os dados. Certifique-se de que o encoder esta
montado no motor e conectado ao inversor.

| Encoder PPR: | |

Conecte o inversor ao motor e desconecte a carga do motor.

Verifique se a programagéo do inversor ndo foi impedida. Se o LED
PASSWORD estiver aceso, a programagéo foi bloqueada através do parémetro
P.051, Desabilitar Programacdo. Consulte a se¢do 4.4 desse manual para
verificar o procedimento de habilitagdo da programagéo.

Se houver um problema:
Parasair:

Durante amaior parte do procedimento de start-up, o inversor estard no modo de
programagdo. Se desejar parar a programagdo dos parémetros, é possivel sair do
modo de programagao pressionando-se atecla PROGRAM até que o LED
PROGRAM apague. Isso fara com que o inversor passe para 0 modo de
monitoracdo. Para mais informagdes, consulte o capitulo 3.

2-2
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2.2

Para restaurar um ajuste de fébrica depois de uma alteracdo:

Se, a0 programar um parémetro, entrar com o valor errado, vocé pode restaurar o
guste de fabrica se ainda ndo tiver pressionado atecla ENTER. Paraisso:

1. Pressione atecla PROGRAM.

2. Pressione ateclaENTER. O gjuste de fabrica do parémetro sera exibido
novamente. E possivel sdlecion&lo com ENTER ou entrar com um novo valor e
pressionar ENTER.

Para restaurar todos os ajustes de fébrica dos parametros Gerais (P):

Se for preciso restaurar todos os gjustes de fébrica dos parémetros Gerais depois de
programé-los, utilize o pardmetro P.050, Restaurar Ajustes de Fébrica

Procedimento de Start-up (Vetorial)

Essa secéo descreve o procedimento de start-up para inversores com regulagem
vetorial. Antes de utilizar esse procedimento, € necessario ler a se¢cdo 2.1 para obter
informacfes sobre 0 que € necessario saber antes de trabalhar com o inversor.

1. Energizacéo do inversor
Essa etapa verifica se 0 inversor esta energizado e se esta passando os diagnosticos

de energizacdo. Depois de passar os diagnisticos, 0 inversor entra automaticamente
no modo de monitoracdo e o display exibe a velocidade.

Ligue o inversor.

{ N

O display inicia exibira SELF, com todos
0s LEDs de status e do modo de
monitoragcdo acesos, indicando que o
inversor esta realizando os diagndsticos
de energizacéo.

Bl sreep W RUNNING
B voLts WM REMOTE
B avps W JoG

B Lz I auTO

I Kw Bl FORWARD
I Toroue M REVERSE

B8 Password Bl PROGRAM TER
(22 ||start| pmsawos

Depois que os diagnosticos forem
completados (5-6 segundos), o LED
SPEED acende e o inversor ficano modo
de monitoraggo. O valor exibido é zero. E

0

BB sPeep T RUNNING
Ovolts 3 REMOTE

] . -
Ses 509, possivel mover-se pelos seis itens do
Ll kw B FORWARD

CJ ToRQUE ] REVERSE modo de monitoracdo - Speed (Veloc.),
iy Volts (Tensdo), Amps (Corrente), Hz
lmnssn I START (Frequiéncia), Kw (Poténcia) e Torque -

\ ) pressionando-se atecla ENTER.
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2. Sele¢cdo do modo de programacao

Nessa etapa, € possivel selecionar o modo de programagdo, que permite 0 acesso ao
Primeiro Menu dos parametros Gerais (P).

2.1 Pressione atecla PROGRAM.

7~

Ml speep T RUNNING
ClvoLts ] REMOTE
OOamps  Tioa
= Ol auto

Kw B8 FORWARD
D TORQUE D REVERSE

L5 Password B PrOGRAM |ENTER

I RESET l ISTAFITI

™

O LED PROGRAM acende e o Primeiro
Menu dos parémetros pode ser acessado.

2.2 Pressione atecla ENTER.

3. Entrada da senha do Segundo Menu

O primeiro parametro do Primeiro Menu,
P.000, é exibido.

Essa etapa é necessaria para acessar 0s parametros Gerais do Segundo Menu (P) e

0s paréametros Vetoriais (U).

3.1 Pressioneatecla até que P.006, Senha do Segundo menu, seja exibido.

r

()]

AUTO HForward
BB sPeED CIRUNNING | “Man HAeverss
Clvolts [CJREMOTE

Davwes  [Suoa RUN
D Hz CJauto ey
C kw Bl FORWARD

CJ TorauE T REVERSE
O ey

sssword B PROGRAM |ENTER

| RESET ”START' ﬂl’l-ﬂﬂﬂl!

\

Esse par@metro permite que vocé entre
com a senha para acessar 0 Segundo
Menu.

O Segundo Menu permite acesso a todos
0s paré@metros e a lista de fal has.
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3.2 Pressione atecla ENTER.

e )
W spec [ AUTO [l Forward
D RUNNING | N HRevene
Sl Srwere
O Hz CJ auto %
S
U REVERSE
T password B8 PROGRAM |[ENTER
| SIOP Il I RELIANG
reser | (START)  SERAN0s®
L J

3.3 Pressione atecla até que a senha 107 sgja exibida

s )
Alv Observe que a senha e 0 acesso a0
ATO |fForens Segundo Menu serdo mantidos se 0
BB sPEED I RUNNING |“yan J{Reverse . .
SIvoLts O ReMOTE  (utiie amme) inversor perder e depois receber
avwps  CJuoa RUN_ . N
S E:g;em J00 dimentac3o novamente.
£ rassword BB pROGRAM |ENTER
e | |START) pmuceg
. v

3.4 Pressione atecla ENTER paragravar a senha

PO0OG| LA

v Depois de pressionar ateclaENTER, o
ndmero do par@metro € exibido.

Wl speeD T RUNNING A0 %

E VOLTS LI REMOTE kil e

amps  lioa aun |
Hz CJ auto rr
E Kw E FORWARD

TORQUE [ REVERSE
== ENTER

Password Il PROGRAM
SIoR
' RESET ||STA“T| o
\.

Inicializagao do Inversor de Controle Vetorial
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4. Programacao do inversor para regulagem vetorial

Essa etapa descreve como alterar o parametro P.048 (Regulagem de VV/Hz ou
Vetoria) paravetorial.

Dentro da regulagem vetorial, é possivel programar o inversor para controle vetorial
de fluxo (FVC) ou para controle vetorial sem encoder (SVC). A operagdo FVC
requer um encoder. A operacdo SV C ndo regquer um encoder. As duas opcoes
requerem que P.048 sgja gjustado em UEC. Posteriormente, serd possivel selecionar
aopcdo FVC ou aopgao SVC.

Ao entrar com o valor pararegulagem vetoria (P.048 = UEC), o inversor redlizard
uma verificagdo dos diagndsticos. Depois dos diagndsticos, o inversor entra no
modo de monitoracdo com a velocidade exibida.

4.1 Pressione atecla até que P.048, Regulagem V/Hz ou Vetoria, sgja

exibido.
( )
PO4YE A~
. P
AUTO JjForward,
B sPEED ) RUNNING Reverss
CIVOLTS (LIREMOTE Lutinm
CJamps [ Jyoe RUN
CHe CJauto { “loa
ooy B e
'ORQU REVERSE
T password ll PROGRAM |ENTER
SIoE, l I AELIANCSE)
reser J ISTART) VS
\, J

4.2 Pressione ateclaENTER.

~ )
U-H )
more Do |22 O gjuste de fabrica para P.048 &
Svolts I REMoTE — regulagem V/Hz.

Clames  [Juoa
=

5 Hz E AUTO
Kw FORWARD
2 toraue L] REVERSE

T password Il PROGRAM {ENTER

| o HSTA“TI -]
\

JOG

4.3 Pressione atecla paraexibir UEC, regulagem vetorial.

UEL

Ajlv
— 4
Bl sPeeD T RUNNING | “Man HAewerse |
-

ClvoLrs [JREMOTE 4
S ames CJuoa RUN
Hz ] auto —
Ol kw Wl FORWARD
T Toraue ] REVERSE

T rasswors IR PROGRAM |ENTER

SIOF NLIA
I RESET HSTA"Tl ot
.
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4.4 Pressone atecla ENTER paragravar o guste.

7

] Toraue CJ REVERSE
O

PO4YE alx
.

AUTO md
Ml speeD I RUNNING | “Gan
CvoLts ] ReMoOTE
Caves Tuoe RUN
OHz L] auto =
 kw Il FORWARD oy

Password Bl PROGRAM |ENTER

SIQP I
neser | [START

~\

Depois de pressionar ateclaENTER, o
ndmero do par@metro € exibido.

45 Observe o display.

__ 0

W speedD ] RUNNING
VOLTS REMOTE
D ampPs

D 'ronous CJ REVERSE
assword (] PROGRAM

Kw T FORWARD ‘e

ENTER

I l START

Depois que a selecéo de regulagem for
dlterada, o inversor realizard os
diagnosticos e exibira SELF, com todos
0s LEDs de status e do modo de
monitoragcdo acesos.

Depois que os diagnosticos forem
completados, o LED SPEED acende e o
inversor entra no modo de monitorag&o.

Inicializagao do Inversor de Controle Vetorial
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5. Programagcao dos parametros Gerais do Primeiro Menu P.000 a P.005

Essa etapa descreve como dterar os parametros gerais do Primeiro Menu (P) de
P.000 a P.005. O parémetro P.000 seleciona a partir de onde o inversor sera
controlado. Esse procedimento assume controle local a partir do teclado (P.000 =
LOCL), que é o gjuste de fébrica para o par@metro.

5.1 Pressione atecla PROGRAM.

r 1

p---

Bl spee0 [ RUNNING
Slvouts [ REMOTE

C xw R FORWARD
L] Toraue CJ REVERSE

T Password Il PROGRAM ET

SToP
reser | (START] SEEvReE

O inversor esta agora no modo de
programacdo. O LED PROGRAM est4
aceso e 0s parémetros gerais do Primeiro
Menu (P) podem ser acessados.

5.2 Pressione atecla ENTER paravisualizar o primeiro parametro, P.000,

Fonte de Controle.

e N
PO0O0 A~
- ‘ m Forwerd
Bl SpEED I RUNNING |“MaN HRevese
ClvoLts  J REMOTE
8 AMPs JJoa RUN
CJauTo  |Proamaf ===
[} Kw Bl FORWARD

B R e [ENTER

SIOR
R | (START| Zmmepm

O gjuste de fabrica para P.000 é LOCL
ou controle local.

5.3 Pressione atecla paravisuaizar P.001, Tempo de Aceleracdo 1 (Rampa

1),

B sPeeD T RUNNING
CJvoits REMOTE
awps uoa

D Hz J auto
 kw Il FORWARD
J Toraue L] REVERSE

5 Password Bl PROGRAM ETER

Esse par@metro gjusta o tempo de
aceleracdo em segundos.

Inicializacéo do Inversor de Controle Vetorial



5.4 Pressione atecla ENTER paravisualizar o gjuste de fébrica de P.001.

(MJ A Exibe 0 gjuste de fabrica para o tempo de

c— A
T ey acel a0 (20,0 SegundOS).
B,

s p

Dvours T REMOTE .-.===WW +
CJavps  [Juoa
O Hz L3 auto

= v
U
T Password M PROGRAM |ENTER

P
| SIOP l ELIANCH,
RESET START l.l.lmn
\.

v
AUN |
108

5.5 Pressioneatecla™ paraaumentar ou atecla v paradiminuir o tempo de
aceleracéo.

A faixade guste &

de 1,0 a999,9 segundos

Valor gjustado: |:|

5.6 Pressione ateclaENTER paragravar o valor gjustado.

|

M speep T RUNNING

CLJvoLts [0 REMOTE

Clamps  Tuoa AUN

O He CJ auto 108
Kw Ml FORWARD

E TORQUE [_J REVERSE

Password BB PROGRAM |ENTER

SI08,
| RESET ”STARTI SENGER
\

v Depois de pressionar ateclaENTER, o
ooy ndmero do parémetro € exibido.

Je&) >
|

5.7 Pressione atecla paravisuaizar P.002, Tempo de Desaceleracdo 1
(Rampa l).

P B B E Alvw Esse parametro agjusta o tempo de
-SPE'ED — (Ao Yfeewes | desacelerago em segundos. O método de

Reverse
Clvolts remote santC—r)
Y

— parada default € por inércia, gjustado em
Ol Hz CJ auto -y

E kw S FORWARD — P.025.
3 ToraQue CJ REVERSE

Password ll PROGRAM [ENTER

SIoP uLIA
l RESET l lSTARTI P i )
\.
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5.8 Pressione atecla ENTER paravisualizar o gjuste de fébrica de P.002.

Eﬂﬂ AjY Exibe 0 gjuste de fébrica para o tempo de

W sPEedD I RUNNING desacel eracao (20’0 segundos).

Clvolts 3 REMOTE
amMps  [JJoa

O Hz CJ auto

Cd kw B FORWARD

CJ TorQuE ) REVERSE
Password B PROGRAM

l SIQE, I
neser | [START

5.9 Pressioneatecla™ paraaumentar ou atecla v paradiminuir o tempo de
desacel eracéo.

A faixade guste &

de 1,0 a999,9 segundos

Valor gjustado: I:I

5.10 Pressione ateclaENTER para gravar o valor gjustado.

Depois de pressionar ateclaENTER, o

ndmero do par@metro € exibido.
Ml speep T3 AUNNING

Slvours = REMOTE
OJames  Juoa
Mz 3 auto

Bl kw B FORWARD
3 Toraue T REVERSE

T Password I PROGRAM ETER

SIQR
(2 (sranr]  masses
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5.11 Pressione atecla paravisuaizar P.003, Velocidade Minima.

ATENCAO: O inversor pode operar e se manter em velocidade zero. O
usuario tem a responsabilidade de garantir condi¢des seguras de
operacao, fornecendo protegdes, alarmes sonoros e visuais ou outros
dispositivos que indiquem que o inversor esta operando ou pode operar
em velocidade zero ou proxima.

D 'ronoue

CJ RUNNING
2 RemoTE
JJoa

I FORWARD

C_ REVERSE

T Password I PROGRAM TER

START

Esse par@metro gjusta a velocidade
minima em RPM.

CJvouts

Password

Wl sPeeD [ RUNNING

D Hz CIJAuTO

O kw
a 'ronous C_J REVERSE
o] B PROGRAM

ENTER

=]
RESET

START

Exibe 0 gjuste de fébricaparaa
velocidade minima, 150 RPM.

5.13 Pressioneatecla™ para aumentar ou atecla ¥ paradiminuir a velocidade
minima.

A faixade guste &

de 0 a0 gjuste do valor para P.004
(Velocidade Maxima)

Valor gjustado: I:I

Inicializagao do Inversor de Controle Vetorial
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5.14 Pressione ateclaENTER para gravar o valor gjustado.

4 N
P U ﬂ 3 Ajv Depois de pressionar ateclaENTER, o
. P R -, ~ z s
- AJTO ml nimero do parametro é exibido.
Bore Shere o
= = I
S a, =

E kw Il FORWARD
J Toraue CJ REVERSE

T rassword BB PROGRAM [ENTER

SIOP,
reset ) |START) SRS

5.15 Pressione atecla paravisualizar P.004, Velocidade Mé&xima.

ATENCAO: O usuério tem a responsabilidade de garantir que o
maquinério acionado, todos 0s mecanismos de transmissao e 0 materia
da aplicacdo sgjam capazes de operar de forma segura na velocidade
méxima de operagdo do inversor. Para aregulagem vetoria, a deteccéo
de sobrevel ocidade no inversor determina a parada do inversor e é
gjustada de fébrica em 130% da velocidade maxima.

PBE L’ - ' M Esse par@metro gjusta a velocidade

Il SPEED ] RUNNING Avi
o rEED [ RuNNING maxima em RPM.

CJavps  CJuoa

Oz CJ auto oq
S kw Il FORWARD zpyen:
] TorRQuE LJ REVERSE

) Password M8 PROGRAM [ENTER
I RESET I START| QEgivasl
.

J

5.16 Pressione atecla ENTER paravisualizar o gjuste de fébrica de P.004.

Exibe 0 gjuste de fébricaparaa
velocidade méxima.

5 SPEED [J RUNNING
VOLTS REMOTE
Saves  TJuoa

O Hz CJ auto

O kw BB FORWARD
) ToRQUE CJ REVERSE

T password Il PROGRAM |ENTER
SIoP
(22 )lsae] zmaen
\

O guste de fabrica depende do tipo do
Maodulo de Poténcia. O display exibe aqui
somente um exemplo.
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5.17 Pressioneatecla™ paraaumentar ou atecla ¥ paradiminuir a velocidade

minima.

A faixade guste &

de 10 ao gjuste da Vel ocidade Mé&xima do
Motor (gjustado no parémetro U.017).
Consulte a etapa 7 para 0 parametro
U.017.

Valor gjustado: I:I

5.18 Pressione ateclaENTER para gravar o valor gjustado.

voLTs CJ REmMOTE
S aves  Tlooa
Hz CJ auto

% 1'onouE CJ REVERSE

Password M PROGRAM TE

SIOF
| RESET | START| SE&YR2

Depois de pressionar ateclaENTER, o
ndmero do par@metro € exibido.

5.19 Pressione N ou \ paravisualizar P.005, Limite de Corrente.

e

POOS

Bl spEED ] RUNNING
Clvolts CJ REMOTE
Dlavwes  Tlioa
Hz E AUTO
FORWARD
8 TOHQUE L) REVERSE

T ressword B PrOGRAM |ENTER

SIOP, ARLIANO!
RESET START n.-:mwg

\

Esse par@metro gjusta o limite de corrente
do estator como uma porcentagem da
corrente nominal do motor.

5.20 Pressione atecla ENTER para visualizar o gjuste de fébrica de P.005.

Ml speeD ] RUNNING
ClvoLts 1 REMOTE
Claves  Cluoa

Ol Hz CJ auto
Clkw Il FORWARD =y
D TORQUE [ REVERSE

] Password Il PROGRAM ETER

SToP.
|RESET| START] QeIaNCS,

Exibe o0 gjuste de fébrica para o limite de
corrente, 150% do valor gjustado em
U.004.

Inicializagao do Inversor de Controle Vetorial
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5.21 Pressione atecla\ paradiminuir a porcentagem do limite de corrente.

Observe que alterar afaixa do limite de corrente afeta o torque méximo que
0 motor pode produzir.

A faixade guste &

U.006 (Corrente de Magnetizac&o) em
150%

Valor gjustado: I:I

5.22 Pressione ateclaENTER para gravar o valor gjustado.

Pﬂ ﬂ 5 A ‘ Depois de pressionar ateclaENTER, o

psamar— nimero do parametro é exibido.

JvoLts J REMOTE
amMps  Juoa
Hz CJ auto
ElKkw Il FORWARD
T Toraue ] REVERSE
3 Password Il PROGRAM

| SIOP, I
Reser | [START

\ J

6. Programacao dos parametros Vetoriais do Segundo Menu (U)

Essa etapa descreve como programar os parametros vetoriais (U) aplicaveis somente
aregulagem vetorial. Nesse procedimento, ndo sera feito nenhum gjuste nos
pardmetros para a regulagem V/Hz (par&metros H).

6.1 Pressione atecla PROGRAM pararetornar a0 menu principal.

CJvoLts REMOTE

O display retornara aos parametros
Gerais do Primeiro Menu (P).

O xw B FORWARD

SI0R
reser | |START

2-14
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6.2 Pressione M duas vezes.

v Passa alista de falhas (Err) e, em
r ! pr— SegU|da.

A
SR
AUTO
B speed I RUNNING |“Van
Cvolts T REMOTE ‘st 4
Clames uoa RUN
O Hz ] auto T
D Kkw B FORWARD e
L Torque [ REVERSE
O password B PROGRAM [ENTER

STOE
| RESET ’ lsTART' o
\

{ )
U - - | |Aalw ..o menu principa dos parémetros
- Ao u_m.. : vetoriais (U) é exibido.
B SPEED I RUNNING | “Man JlReverse
Cvolts ] REMOTE 4
e S .
w B FORWARD —

K
Sronae & e, [ENTER

6.3 Pressione ateclaENTER para acessar o primeiro parametro Vetorial, que é
U.000, Fonte da Referéncia de Torque.

e D Esse par@metro especifica afonte da
N referéncia de torque. A fonte pode ser a
| — y saida da maha de velocidade (default), a
Worem 0w ﬁ.?—f entrada anal égica, a porta opcional ou a
Hawes Lyoa s referéncia de vel ocidade selecionada. Esse
Y Soncue [ e procedimento assume que o torque de
T rasswords B PrOGRAM |ENTER A - . .
- referéncia € obtido a partir da malha de
[EE]lsra) mees velocidade.
. -

6.4 Pressione atecla ENTER paravisuaizar o guste de fabrica de U.000.

Exibe o guste de fabrica para a Fonte da
Referéncia de Torque, que é 0.

O

Bl sPEED I RUNNING | “MaN

OlvoLts I REMOTE =="‘"=

CJamps Juoa

ClHz CJauto

= o D rantase ="
QUE

[T paseword B8 PROGRAM |ENTER

SIQE,
' RESET HSTARTI farieli
.
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6.5 Pressione atecla M paraaumentar o valor.

Importante: Sefor aterar o valor desse parédmetro, consulte a descri¢do no

capitulo 4.

As opcles de gjuste sdo:

0 = Saida da malha de velocidade (gjuste
de fébrica)

1 = Entrada anal6gica do terminal

2 = Porta opciona (registro dareferéncia
de torque darede)

3 = Referéncia de vel ocidade selecionada

Valor gjustado: |:|

6.6 Pressione ateclaENTER paragravar o valor gjustado.

Ml spee0 T RUNNING

BvolLts LI REMOTE
aMps T uoe
Hz CJ auto

O kw I FORWARD

3 Toraue £ REVERSE

T Password I PROGRAM ENTER

ST
nesey | |[START| msuanos

Depois de pressionar ateclaENTER, o
ndmero do par@metro € exibido.

6.7 Pressione ateclaM paravisualizar U.001, PPR do Encoder.

ATENCAO: Os gjustes dos parametros U.001 (PPR do Encoder),
U.002 (Pélos do Motor), U.003 (Frequéncia Nominal da Placado
Motor), U.005 (RPM da Placa do Motor) e U.017 (Velocidade Méxima
do Motor) determinam a vel ocidade méxima do motor. Esses parametros
devem ser gjustados por uma pessoa qualificada

R
L ]
I sPEED % RUNNING
VOLTS REMOTE
Clamps  [luoa
D ronwano b
ks W, —
[ T'o'nous L REVERSE

0 Password I PROGRAM ENTER

SIOR
|nsss1'| START| BEEiNGslm

2-16
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6.8 Pressione atecla ENTER paravisuaizar o guste de fabrica de U.001.

ATENCAO: No utilize um encoder 4096 com um motor de 2 pélos.
Isso pode causar sobrevel ocidade e danos ao motor.

laEL’ Alw Exibe 0 gjuste de fébrica parao PPR do
ey encoder, 1024 PPR.

B speec0 O RUNNING Aeverse.
COVOLTS LCJREMOTE i
Oaves luoa RUN
Ol Hz ] auTo Y
) kw Il FORWARD
E TORQUE L_J REVERSE

M rroaraM |ENTER

Password
SToR,
I RESET ||STAHTI oor e ]
.

6.9 Pressioneatecla™ paraaumentar ou atecla\ paradiminuir o PPR.

Selecione um dos quatro valores de PPR
se um encoder for utilizado. Selecione SE
se um encoder ndo for utilizado. Consulte
a descricdo de U.001, no capitulo 4.

Valor gjustado: I:I

6.10 Pressione ateclaENTER para gravar o valor gjustado.

( A Depois de pressionar ateclaENTER, o

L,’ U ﬂ | ndmero do parametro é exibido.

BB spee0 O RUNNING
CJvoLts REMOTE

B kw I FORWARD
£ voraue ) REVERSE
5 Password Il PROGRAM

RESET START BSURRE
\
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6.11 Pressione atecla paravisuaizar U.002, Pélos do Motor.

A

ATENCAO: Os gjustes dos parametros U.001 (PPR do Encoder),
U.002 (Pdlos do Motor), U.003 (Frequiéncia Nominal da Placa do

Motor), U.005 (RPM da Placa do Motor) e U.017 (Velocidade Méxima
do Motor) determinam a vel ocidade méxima do motor. Esses parametros
devem ser gjustados por uma pessoa qualificada

udao sy

B sPeeD (I RUNNING

Clvolts ClremoTe Seeany
CJaves  Tuoe RUN
ey CJauto “oa.
% "l%a e 5 FORWARD

Ui REVERSE
T Paseword BB PROGRAM |[ENTER

SIOE,
l RESET ”STARTI RS

\L

AUTO ffforwerd,

N

J/

Esse parémetro seleciona o nimero de
polos em um motor. Se o nimero de pélos
ndo for conhecido, consulte o capitulo 4.

6.12 Pressione atecla ENTER paravisualizar o gjuste de fébrica de U.002.

A

ATENCAO: No utilize um encoder 4096 com um motor de 2 pélos.
Isso pode causar sobrevel ocidade e danos ao motor.

L
-4

- o AUTO fForward
SPEED RUNNING Reverse
CIvoLTs CIREMOTE Smim

D awps  Tluoa RUN
Ol uz C3 auTo ool < oa
B kw B FORWARD -

3 TorRauE T REVERSE

[ password Bl PROGRAM [ENTER

L R

v

Exibe o gjuste de fabrica 4 para Polos do
Motor (4 p6los).

6.13 Pressioneatecla™ para aumentar ou atecla\ paradiminuir a selecéo

PPR.

As opcles de gjuste sdo:

2 =2 polos
4 = 4 pdlos (gjuste de fabrica)
6 = 6 polos
8 = 8 polos

Valor gjustado: I:I
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6.14 Pressione ateclaENTER para gravar o valor gjustado.

4 ™
U D ﬂ E Alw Depois de pressionar atecla ENTER, o
=y ndmero do par@metro € exibido.
BB speeD I RUNNING | “an HReverss
Olvolts LIREMOTE e S
Sae B 2
S kw B FORWARD \mmeed 305

] TORQUE C_J REVERSE

[ password M PROGRAM |ENTER

SIOE
I RESET ||START| SRUNGE,

6.15 Pressione atecla paravisualizar U.003, Frequéncia Nominal da Placa
do Motor.

ATENCAO: Os gjustes dos parametros U.001 (PPR do Encoder),
U.002 (Pélos do Motor), U.003 (Frequéncia Nominal da Placado
Motor), U.005 (RPM da Placa do Motor) e U.017 (Velocidade Méxima
do Motor) determinam a vel ocidade méxima do motor. Esses parametros
devem ser gjustados por uma pessoa qualificada

r ™)

ugg3 |

E SPEED ED:J RUNNING
VOLTS REMOTE
] |

I He I auto
Ll kw B FORWARD
% TORQUE [_J REVERSE

Password Bl PROGRAM TER
(2 ||star] pmsmncem

Esse par@metro é a Frequiéncia Nominal
da Placa do Motor e é obtido através da
placa do motor.

600

BB sPEeD [ RUNNING
Blvots T RemoTe

amps  [Juoa

Mz CJauto

Kw M FORWARD
% TORQUE [_J REVERSE

Password Il PROGRAM ETER
Iness'r I START| RELANGS,

Exibe o guste de fabrica de 60,0 Hz.
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6.17 Pressioneatecla™ paraaumentar ou atecla ¥ paradiminuir afrequéncia

nominal da placa do motor.

A faixade guste &

de 15,0 Hz a120,0 Hz

Valor gjustado: I:I

6.18 Pressione ateclaENTER para gravar o valor gjustado.

SPEED ] RUNNING
VOLTS REMOTE
Joa

SIOE | ISTART

~

J

Depois de pressionar ateclaENTER, o
ndmero do par@metro € exibido.

6.19 Pressione atecla paravisualizar U.004, Corrente Nominal da Placa do

Motor.

ATENCAO: Esse gjuste ndo deve exceder a corrente nominal
encontrada na placa do motor. Se exceder, pode ocorrer sobrecorrente ou

sobreaquecimento.

5 SPEED E AUNNING |
VOLTS REMOTE  Surmmmy =
CJamwprs Juoa
- ] auto 0
O kw Bl FORWARD ‘g
L1 Toraue L REVERSE
Password M PROGRAM

l SIQE I
Reser | |START

Esse par@metro é a Corrente Nominal da
Placa do Motor e é obtido através da
placa do motor.
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6.20 Pressione atecla ENTER paravisualizar o gjuste de fébrica de U.004.

4 ™

1

BB sPEeD [ RUNNING
Dvolts I RemoTE
aMPs  [Juoe
Clhz = auto
[ I FORWARD
03 roraue ] REVERSE

T Password I PROGRAM ENTER

recer | START) Zmaes

Exibe 0 gjuste da Corrente Nominal da
Placa do Motor. O gjuste de fébrica
depende da faixa de poténcia do Médulo
de Poténcia. O display exibe aqui somente
um exemplo.

6.21 Pressioneatecla™ para aumentar ou atecla\ para diminuir a corrente
nominal da placa do motor.

Os vdores méximo e minimo de guste

dependem da faixa de poténcia do Médulo
de Poténcia

Valor gjustado: I:I

6.22 Pressione ateclaENTER para gravar o valor gjustado.

Depois de pressionar ateclaENTER, o

ndmero do par@metro € exibido.

B speep ) RUNNING
CJvoLts REMOTE
CJ amps Joa

o Hz CJ Auto

Ol kw B FORWARD ‘oupn
) ToRQUE T REVERSE

T3 Password Il PROGRAM ENTH
(2 lsar1| 2masses
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6.23 Pressione atecla M paravisualizar U.005, RPM da Placa do Motor.

ATENCAO: Os gjustes dos parametros U.001 (PPR do Encoder),
U.002 (Pdlos do Motor), U.003 (Frequiéncia Nominal da Placa do

Motor), U.005 (RPM da Placa do Motor) e U.017 (Velocidade Méxima
do Motor) determinam a vel ocidade méxima do motor. Esses parametros
devem ser gjustados por uma pessoa qualificada

EB speep T RUNNING
Cvotts [ REMOTE
Daves Cluoa
Mz CJ auto
£ ToRaue 5;0555\”@: g
Ul
T raseword I PROGRAM |ENTER

SIOE HoTART| msLianvos

_J

Esse pardmetro € o RPM da Placa do
Motor e é obtido através da placa do
motor.

BB sPeeD ) RUNNING
voLTS [ REMOTE S=mm=

Saves Duos

O Hz 2 auTo

D kw Il FORWARD

L2 Toraue [ REVERSE

[ Password Bl PROGRAM ETER

SIOP
reset  ISTART]  2GvRas

Exibe o gjuste de RPM da Placado
Motor. O gjuste de fabrica depende da
faixa de poténcia do Médulo de Poténcia.
O display exibe aqui somente um
exemplo.

6.25 Pressioneatecla™ para aumentar ou atecla\ para diminuir o RPM

nominal.

A faixa de guste para esse valor depende
dos gjustes de U.002 (Pélos do Motor) e
U.003 (Fregiéncia Nomina da Placado
Motor).

Valor gjustado: |:|
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6.26 Pressione ateclaENTER para gravar o valor gjustado.

( N\
UD B 5 el A Depois de pressionar ateclaENTER, 0
= — ) T ndmero do parametro é exibido.

Clvolts [ REMOTE S

Jamps CJuoa RUN
Hz CJ auto Ty
Kw I FORWARD

D TORQUE ] REVERSE

O rassword BB PROGRAM |[ENTER

I P IISTARTI pauanosgy

6.27 Pressione atecla paravisualizar U.006, Corrente de Magnetizacao do
Motor.

ATENCAO: Se esse parametro for gjustado incorretamente, pode
ocorrer sobrecorrente ou sobreagquecimento.

[ ) Esse par@metro é a porcentagem da
U D ﬂ E alv (}0rrente de magnetlzex;ao correspondente
. S— a corrente nomina do motor.
Ml speep ] RUNNING AL %
CIvolts CIREMOTE e _
Sawes Duoa [ N BN Observe que quando o procedimento de
% Hz E AUTO 108 . .
= Toraue ] REVERSE. auto ajuste da regulagem vetorial for
Puseerd 8 phooraw |ENTER realizado (Etapa 8), o valor desse
| RESET l START] el parémetro sera calculado
y automaticamente. N&o é necessario entrar
com um valor.

6.28 Pressione atecla paravisualizar U.007, Tensdo Nominal da Placa do
Motor.

Esse par@metro é a Tensdo Nominal da
HODT ([ Placa do Motor e é obtido através da
u.u ' ———
UT

v
M seee0 O RUNNING | % p|aCadO motor.

Ovolts I REMOTE ;-M&:
Clames  Cluoe AUN
EHz CJ auto s Y
% Kw 5 FORWARD
TORQUE ] REVERSE
[ rasswerd lB PrOGRAM |ENTER

l RESET HSTARTI ooz
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6.29 Pressione atecla ENTER paravisualizar o gjuste de fébrica de U.007.

r

_460 (=

I sPEED [J RUNNING
Svotts Clremore Lad
AMPS 5 Joa
Hz AUTO
Dw Il FORWARD

]«

pd
=
Z

8

3 Toraue CJ REVERSE
=

Password B PROGRAM |ENTER
[ [srar) zmawes

=\

6.30 Pressioneatecla™ para aumentar ou atecla\ para diminuir atensio

nominal.

A faixade guste &

de 180 a 690 Volts

Valor gjustado: I:I

6.31 Pressione ateclaENTER para gravar o valor gjustado.

(
ugg sl

A

AUTO

Espeed I RUNNING |“\an

CJvoLts  [J REMOTE

L) amps Joag
Hz Jauto

8 FORWARD

l:l 'roaous L] REVERSE

L Paseword BB Paoenim ENTER

l RESET l |START| RNl

K

\

Depois de pressionar ateclaENTER, o
ndmero do par@metro € exibido.

6.32 Pressione atecla paravisualizar U.022, Poténcia da Placa do Motor.

uaesl|

Bl speep ] RUNNING
Clvolts I REMOTE ==
DJames  J o

Hz CJ auto
Okw B FORWARD
L) TorRQuE ] REVERSE

Password Il PROGRAM ETER

SIOP
Bl ammem

Esse par@metro especifica a poténcia do
motor, conforme aparece na placa do
motor.
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6.33 Pressione atecla ENTER paravisualizar o gjuste de fébrica de U.022.

r ™

__50

B speep [ RUNNING

Exibe o gjuste de fabrica para a Poténcia
da Placa do Motor. O gjuste de fabrica
depende do Médulo de Poténcia. O

CJvolts [ REMOTE
awps  [Jyoa . . .
W CJAUTO display exibe agui somente um exemplo.

S CR T
\ J

6.34 Pressioneatecla™ para aumentar ou atecla\ paradiminuir o valor se
for diferente da placa do motor.

A faixa de gjuste é de 0,3 a600,0 HP.

Valor gjustado: I:I

6.35 Pressione ateclaENTER para gravar o valor gjustado.

Depois de pressionar ateclaENTER, o

U B E E Ajv nuimero do parametro é exibido.

AUTO HiForward
HBspee0 T RUNNING | “Man HAevarse
E voLTs [J REMOTE

avps  [Juoa RUN
ElhHz Tl auto s | Y
= kw B FORWARD

CJ TorQue CJ REVERSE
U Passwors BB PROGRAM [ENTER

lm& I NLIANCH,
reseT | (START| Ddvae
_
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7. Ajuste da Velocidade Maxima do Motor

Essa etapa gjusta a Vel ocidade Maxima do Motor (U.017) em RPM. Para
aplicactes que ndo suportam enfraquecimento de campo, a Vel ocidade Méxima do
Motor deve ser igua ao pardmetro U.005 (RPM da Placa do Motor). Para
aplicactes que ndo suportam enfraquecimento de campo, a velocidade méxima do
motor € a vel ocidade maxima com enfraquecimento de campo.

7.1 Pressioneatecla paravisualizar U.017.

7

ug !

Ml speep  CJ RUNNING
Clvolrs T REMOTE

3 ampPs Joa
Oz 3 auTo
w I FORWARD

[
SIoe
l e l START

Esse par@metro € a Velocidade Méxima
do Motor em RPM.

7.2 Pressione atecla ENTER paravisuaizar o guste de fabrica de U.017.

T~

Wl speed ) RUNNING
Clvotts ) REMOTE
Daves Eioa

Hz CJauto
D kw I FORWARD
3 roraue CJ REVERSE
] Password Il PROGRAM

Alw
AUTO JForwerd,
MAN [N Roverse
RUN
JOG

ENTER

l SIQE I
reser | [START

Exibe 0 gjuste de fébricaparaa
Velocidade Méxima do Motor. O gjuste
de f&brica depende do Modulo de
Poténcia. O display exibe agui somente
um exemplo.

7.3 Veifique o valor gustado na etapa 6.25 (U.005, RPM da Placa do Motor).
Se a aplicacdo ndo suportar enfraguecimento de campo, U.005 e U.017
devem ser iguais. Se a aplicagdo suportar enfraguecimento de campo, o
valor gjustado poderd ser maior. Pressione M ou \ até que o valor sgja
gjustado corretamente.

A faixade guste &

O vaor gustado para U.005 até (valor
méximo depende dos gjustes de U.002 e
U.003)

Valor gjustado: I:I
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7.4 Pressione ateclaENTER paragravar o valor gjustado.

U B ', -, Alw Dfapois de pronar gtegla_ENTER, 0
[ . nimero do parametro é exibido.

BB spee0 ] RUNNING
Ovolrs [ REMOTE

Claves  [Juoa
Hz 3 auto

O Kkw I FORWARD ‘=an
2 TORQUE C_J REVERSE

0 Password Bl PROGRAM TER

SR,
reser | (START|  BERANGS

8. Auto calibragdo da Regulagem Vetorial

Antes de realizar a auto calibracdo, é necessario redlizar asetapasde 1 a7 e gustar
todos os par@metros como especificado. Observe que U.016 também pode precisar
de gjuste se sua aplicago requerer enfraguecimento de campo.

ATENCAO: O motor ir4 operar durante o procedimento de auto
calibragdo. N&o se aproxime das partes em movimento.

ATENCAO: Durante a auto calibragio, o motor deve ser desacoplado
da carga acionada, sendo serdo obtidos valores incorretos. 1sso inclui
quaisquer dispositivos acoplados no eixo, tais como redutores, correias e
freios.

Essa etapa descreve como iniciar o procedimento de auto calibragdo. Esse
procedimento € habilitado gjustando-se o par@metro U.008, Habilitagdo da Auto
calibragdo do Torque, em ON. A auto calibracéo é realizada pelo inversor e
determina o valor apropriado da corrente sem carga para o parametro U.006 e, para
o controle vetoria de fluxo (U.001* SE), o valor de PPR do encoder para o
parametro U.001. Esses pardmetro devem ser precisos para garantir que o torque, a
velocidade e a poténcia nominais do motor possam ser desenvolvidos por inversores
com regulagem vetorial.

Verifique os seguintes itens antes de iniciar o procedimento de auto calibracéo:
O motor estd sem carga.
O inversor ndo esta operando. Se o LED RUNNING estiver aceso, pressione a
tecla STOP/RESET.
N&o existem falhas nalista de falhas. Se uma falha estiver piscando no display,
consulte o capitulo 5 para verificar como remover fahas.

Como interromper o procedimento de auto calibracéo:

Se 0 procedimento estiver somente habilitado, mas ndo ativo (S-En é exibido), guste
U.008 em OFF.

Se 0 procedimento estiver ativo (S-Ac é exibido), pressione atecla STOP/RESET.
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O que acontece se ocorrer uma falha durante a auto calibracédo?

1. Seoinversor parar devido aumafalha, o motor ir4 parar por inércia. Seré
exibido um cddigo de falha de auto calibrago (SF) que devera ser removido.
Para mais informac&oes, consulte o capitulo 5.

2. Com o inversor parado, o parémetro U.008 sera resetado para OFF e 0
procedimetno de auto calibragdo serd completado. Os resultados sdo
armazenados em U.009, Resultado da Auto calibrac&o de Torque.

8.1 Pressioneatecla\ paravisualizar U.008, Habilitacdo da Auto calibragéo
de Torque.

UB D B * E exibido o parametro U.008.

L) TorQUE L] REVERSE
J Password Hll PROGRAM

| e l'STA“Tl ]

J/

8.2 Pressione atecla ENTER.

O gjuste de fébrica OFF é exibido.

OFF

Bl spEED (] RUNNING
VOLTS REMOTE
Joa

= Tonous I:l REVERSE

[ rassword B PrOGRAM |ENTER

| RESET "START' DuuancEgy

8.3 Pressione atecla M para habilitar o procedimento de auto calibracéo.

E exibido On.

On

Wl speeD [ RUNNING
voLTs [ REMOTE

Forward

Raverse
Sam—

avps  [CJuoa RUN
Bz Ll auto Ty
Sl kw B FORWARD

D TORQUE l_—_l REVERSE

U Paseword B8 PROGRAM |ENTER

| RESET HSTARTI m
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8.4 Pressione ateclaENTER.

r a

U L"l U E v Depois de pressionar ateclaENTER, o
- — ndmero do par@metro € exibido.

A
AUTO [fForwerd
MR spee0 T RUNNING | Van

CJvolts I REMOTE S

AMPS  [JoG f RUN
ElHz LJavto | Ty
Ckw R FORWARD

L2 roraue L) REVERSE

T Password I PROGRAM |ENTER

SIQ8,
I RESET I |START| BNGE
\

7/

8.5 Pressione atecla PROGRAM duas vezes para sair do modo de
programagéo.

O display pisca S-En, indicando que o
procedimento esta habilitado.

5-En
Ml sPEeD [ RUNNING
SvoLts I RemMOTE
Savwes uoa
I Hz 3 auto -
% Kw 5 FORWARD Cppud St

TORQUE [ REVERSE

ENTER

Password (] PROGRAM
SIOE
| RESET l START| pmancs
\,

8.6 Pressione atecla START parainiciar o procedimento de auto calibragéo.

ATENCAO: O motor ir4 operar durante o procedimento de auto
calibragdo. N&o se aproxime das partes em movimento.

O display pisca S-Ac, indicando que o
procedimento esta ativo.

S5-Rc
Wl speep  H RUNNING
CJvolts 0 REMOTE

Caves Suoa

A L i T Esse procedimento leva alguns minutos.
£ ToRaue L ReveRse ENTER S-Ac fica piscando no display até que o
rocedimento esteja completo.
(22 ||sarr] zmencem P sacomp
\. J

O motor deve operar na direcéo anti-
cow horéria (CCW), quando visto pelo lado do

@ eixo do motor.
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8.7 A auto calibracdo esta completa. Se for exibido um 0, o procedimento foi
realizado com sucesso. Va para a etapa 10.

Se SF for exibido, o procedimento n&o foi realizado. Vaparaaetapa9 e
verifique o par@metro U.009 a fim de visualizar o codigo de falha especifico.

Quando a auto calibrag&o for completada,
0 motor ird parar por rampa.

Os seguintes parédmetros seréo
atualizados baseados nos resultados da
auto calibracéo:

0

=] TORQUE D REVERSE

3 Password (L] PROGRAM ENTER

- U.001 - PPR do Encoder (se U.001* SE)
- U.006 - Corrente de Magnetizacdo

- U.008 - Habilitac&o da Auto calibragcdo de
START| B=LIA
Lnﬂl L-I EHEr Torque (reset para OFF)
/ - U.009 - Resultado da Auto calibragio de
Torque

9. Resultados da Auto calibracio

Os resultados do procedimento de auto calibragdo sdo exibidos em U.009. Essa
etapa descreve como visualizar os resultados se SF for exibido depois que o teste é

iniciado.

9.1 Pressione ateclaPROGRAM até que o LED PROGRAM acenda para
entrar no modo de programacao.

~

O display retorna aos parametros
U - - - vetoriais (U).

A
ST
AUTO
BB speed CIRUNNING | "Wan
CJvoLts I REMOTE S
CJuoa

CJ amps

ClHz L auto

N [
RS

[ rassword B8 prOGRAM |ENTER

SIoe
| RESET ' START) 2E&vmel

O display exibird U.008, o tltimo
parémetro acessado.

.U B
Bl speep  J RUNNING |
Dvoits I REMOTE

awps  [JJoa
03 Hz CJauto
Bl FORWARD
- TOHOUE CJ REVERSE

T Passwors BB PROGRAM [ENTER

| SIo8 I AELIAND,
reser ) (START) Yol
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9.3 Pressione atecla até que U.009 sgja exibido.

( B

uadgyg

BB sPeeD [ RUNNING
% VOLTS % REMOTE
AMPS Jog
[ L3 auto
E kw Il FORWARD
CJ Toraue ) REVERSE

T Password I PROGRAM ENTER

SIOP,
| RESET | START| SEancsl®

9.4 Pressione ateclaENTER para visualizar o resultado do teste.

9.5 Consulte adescricdo do pardmetro U.009 no capitulo 4 para verificar a
causa e a acao corretiva.

9.6 Umavez que a causadafahafor corrigida, repita o procedimento de auto
calibracéo (Etapa 8).

ATENCAO: As etapas a seguir requerem gue as partes em rotacio e/ou
0s circuitos elétricos fiquem expostos. N&o se aproxime se 0 inversor
estiver operando ou desconecte e trave a fonte de alimentacao, se for
feito um contato.

Importante: A entrada de parada no terminal ndo fica ativo quando o parémetro
Fonte de Controle (P.000) estiver gjustado em LOCL, como € durante
0 procedimento de start-up. Utilize atecla STOP/RESET se for
preciso parar 0 inversor.

10. Direcéo de Rotacao do Motor
Nessa etapa deve-se verificar se areferéncia de vel ocidade esté na vel ocidade

minima, se o inversor est4 partindo e se 0 motor esta girando na direcéo correta. 1sso
€ realizado com o0 motor sem carga.

10.1 Pressione atecla PROGRAM até que o LED correspondente apague.

( )
O inversor ird entrar no modo de

[_____j ,,,,, l v monitoragao.

Hl speed  (J RUNNING
BlvoLts [T REMOTE
amMps  TJuoa
CHz J auto
Elkw BB FORWARD
] Toraue £ REVERSE

T Password T PROGRAM ETER

SIOP
reseT | (START|  DUHANGE,
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10.2 Verifigueseo LED AUTO esta apagado (pressione atecla AUTO/MAN

até que o LED AUTO apague).
Isso seleciona o teclado local como fonte
dareferéncia de velocidade.
10.3 Pressione M ou ¥ umavez.
e D
Alvw Os LEDs do modo de monitoracio
(Ao El apagardo e o valor dareferénciade
= \iéfi? ggggz#": L Hoases velocidade manual serd exibido. O vaor
D Qo %l da referéncia de velocidade estd em
= rorove S revene [ENTER unidades definido em P.028. O display
[ fg%] START| peavcem exibe agui somente um exemplo.
\. J

10.4 Seareferéncia de velocidade estiver na velocidade minima, passe paraa
etapa 10.6.

Se areferéncia de velocidade ndo estiver na velocidade minima, passe para a
etapa 10.5.

10.5 Pressione atecla N paradiminuir o valor da referéncia de velocidade.

10.6 Pressione ateclaENTER pararetornar a0 modo de monitoragéo.

e ™)

_ O

B speep T RUNNING M,MN

sleTl]

SIOR
l RESET l START) 2E&nell

10.7 Verifigue se RUN e FORWARD foram selecionados. Pressione atecla
START.

(~ B
O inversor estara em operagdo. O
l' 5 U inversor estd no modo de monitoragéo e
M spesp M punNiNG | 0s LEDs SPEED, RUNNING e
Sawes Clioa FORWARD estéo acesos.

EHz Ol auto
Ekw Il FORWARD
3 Toraue ) REVERSE

[ Pesaword L pRocram |ENTER O inversor devera estar operando na

I;?%‘l START| REivesl® velocidade minima. O exemplo do display
L apresenta 150 RPM.
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10.8 Verifique se 0o motor esta girando no sentido anti-horério (CCW), quando
visto pelo lado do eixo do motor.

ccw

@

10.9
Se a diregdo darotagdo NAO estiver correta, pressione atecla STOP/RESET e
continue na etapa 10.10.
Se adiregdo da rotacdo estiver correta, passe para a etapa 10.14.

Quando atecla STOP/RESET €
pressionada, 0 LED RUNNING apaga.

O

Wl sPEeD CJ RUNNING
Clvots REMOTE

3 kw B FORWARD
2 TorQUE ] REVERSE
3 Password [ PROGRAM

l SIOP, I
Reser | [START

10.10 Dedigue etrave aaimentacdo para o inversor.

10.11 Verifique se os capacitores do barramento CC estéo descarregados.
Consulte 0 manua de referéncia do hardware.

10.12 Invertadois dosfios do motor (U, V ou W) e A e A NOT no encoder.

10.13 Ligue aaimentacdo e pressione atecla START. Repita a etapa 10.8.

10.14 Paragarantir que ndo hagja partidainadvertida do inversor, desligue e
trave a alimentacéo. Verifique se a direcéo do motor esta de acordo com
adirecdo requerida da maquina e, em seguida, conecte o0 motor a carga.
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11. Operacédo do Inversor

Essa etapa descreve como aumentar a referéncia de vel ocidade através da faixa de
velocidade e verificar a operagéo adegquada do motor. Essa etapa assume que P.000
esteja gjustado em LOCL (controle local) e que o motor esteja conectado a carga.

11.1 Pressione ateclaSTART.

4 )

[ D Alw O inversor esta operando e estd no modo
pnpm—

AUTO JfFomars de monitorag&o.

B spee0 B RUNNING | “Van J{Reverse

SvoLts [ REMOTE e e

Clavps  C3uoa RUN

O He CJauto e

% Kw 5 FORWARD
TORQUE [ REVERSE
O passwors 3 PROGRAM [ENTER

I RESET HSTARTI %?g

JOG

J

11.2 Pressione M ou ¥ umavez. Todos os LEDs do modo de monitoraco
apagardo. Aumente a referéncia de vel ocidade para o valor méximo,
utilizando atecla M.

Espere cinco segundos ou pressione atecla ENTER para retornar a0 modo

de monitorag&o.
{ N
2~ Isso aumenta a referéncia de velocidade
l’ 728 do inversor e 0 motor ird girar até a
speeo M auning T velocidade maxima.
=ty N -
" L= JOG . ~
%I?.“.SZE Srevense ET‘;RT Os LEDs do modo de monitoragio
[ ][ ] apagardo quando areferénciafor
RESET START W alteraja.
J
4 3
{722 A > O display apresenta a velocidade atual do
P 4 . . .
ey 70 ) inversor. Seu display de velocidade pode
Hyours L rewore = ser diferente.
] Hz Clauto =
jEmye W FORWARD

2 TOROUE CJ REVERSE
Ce

waword L1 PROGRAM |[ENTER

l RESET IISTARTI W

2-34

Inicializacéo do Inversor de Controle Vetorial



11.3 Pressione atecla ENTER para mover parao display VOLTS.

4 ~\
Yol (Al
AUTO HForward
CJsPeeD EERUNNING |“Jan JiReverse
BB voLTS REMOTE 2 C—
D amps  [Juoa RUN
O Hz CJ auto ey
Dkw Il FORWARD ——

) TorQUE ) REVERSE

T Password [ PROGRAM ENTEa

| RESET I START

RELIANCSE|
ELECTRIO

O exemplo do display apresenta a tensdo
de saida & vel ocidade méxima. Seu
display pode ser diferente.

Valor gjustado: I:I

11.4 Pressione atecla ENTER para mover para o display AMPS.

ch

[ speeo 1M RUNNING
Clvors OO

C3 Kw 8 FORWARD &
L TorQUE ] REVERSE
] Password T PROGRAM

ENTER

| RESET l ISTAHT’ RMNG.!

O exemplo do display apresentaa
corrente de saida & vel ocidade méxima.
Seu display pode ser diferente.

Valor gjustado: I:I

11.5 Pressione atecla ENTER para mover parao display Hz.

( )
. FEENER,
| AUTO i orward,
Clspeeo M RUNNING Aeverse
VOLTS ] REMOTE 4
avps [ Joa RUN
Hz T auto harvvas

Kw Hll FORWARD
CJ TorauE D REVERSE

Password L] PrROGRAM |ENTER

| RESET IISTARTI HII.IANBI'E

O exemplo do display apresenta o valor
da freqliéncia correspondente ao valor
gjustado em P.004, Velocidade Mé&xima.
Seu display pode ser diferente.

Valor gjustado: |:|

11.6 Pressione atecla STOP/RESET.

Hy

) speep T RUNNING
Olvours O

I
Cl kw ) FORWARD
D TORQUE ) REVERSE

T Password (] PROGRAM ETER

I AeseT ”s‘rAaTI pECANOS)

O motor acionado deve parar conforme
programado em P.025, Tipo de Parada.
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12. Ajuste do Regulador de Velocidade

Ajustar o regulador de velocidade consiste em gjustar os valores de ganho integral e
proporcional do regulador de velocidade de acordo com a aplicac&o. O regulador de
velocidade utiliza esses valores para calcular aresposta do inversor para uma

mudanca na referéncia de vel ocidade e para ateraces na carga ou outros fatores do

sistema. Esse procedimento pode ou ndo ser necessrio. Essa etapa assume a
conexdo do motor a carga.

12.1 Pressione ateclaSTART.

mt

~

O inversor estd em operacdo e estd no
modo de monitoragdo. Os LEDs
RUNNING e FORWARD acendem. E
exibida a velocidade.

@8 speep I RUNNING

Clvoits  CJ REMOTE
0 amps

2 Eazzcz:::l’
ronau 3
3 Password L] PROGRAM ENTEH

I RESET I START umn:ﬂ

12.2 Pressione ateclaPROGRAM para entrar no modo de programacao.

p---&
C—
AuTo

Al
Il spee0 B RUNNING
CJvolTs LIREMOTE s
D amps uoa
Hz CJauto {
0 kw 8 FORWARD &
% TORQUE _J REVERSE

word M PROGRAM ENTER

| RESET ”STA"‘Tl P

O LED PROGRAM acende e 0 menu
principa dos parémetros gerais (P) é
exibido.

L

12.3 Pressione atecla até que U.--- sgjaexibido

e ™

U - |A Passa-se pela lista de falhas (Err) e, em
- (R0

v

o [z | seguida, 0 menu principa dos parémetros
Bvore D riwore L Joows vetoriais é exibido.

PROGI

Clamps  CJuoa
DOz O auto Y
S kw BB FORWARD )

% TORQUE C_J REVERSE

wsword B8 PROGRAM |ENTER

| RESET ”s'”‘m'l e
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12.4 Pressione atecla até que U.012 sgja exibido. Esse par@metro gustao
ganho proporcional do regulador de vel ocidade.

O ganho da maha de velocidade €
configurado para resposta tipica da malha de
e “ velocidade e deve ser gustado somente

guando uma resposta mais répida da malha
U U I E de velocidade for necessaria.
Wl spee0 I RUNNING

CJvolts I REMOTE
amps  [Juoa

Bz Jauto

I kw BB FORWARD

% TORQUE LJ REVERSE

m Valores maiores do ganho proporcional
a% podem resultar em resposta mais rgpida, mas
=\ podem resultar em menor estabilidade.

ENTER

Password Il PROGRAM
) | PR e — Redqua 0 valor se 0 inversor uItraQassar a
[Esij B RCTAD referéncia de vel ocidade, quando sdo feitas
\ J ateragOes para areferéncia ou se o inversor
estiver instavel.

12,5 Pressione atecla ENTER quando o valor for aceitavel.

12.6 Pressione atecla até que U.013, Ganho Integral do Regulador de
Velocidade, sga exibido.

(" ™)
Esse par@metro geralmente ndo deve precisar
U a ’ 3 Alw de gjuste. Cargas de atainércia podem
- (AuTo) requerer esse gjuste.
I speep M RUNNING 'AM&E,? % & 9
SlvoLts [ REMOTE . .
Spues 5400 [l BN Vaores maiores de ganho integral podem
Tikw B FORWARD =s f A
3 Torau LJ rEverse resultar em resposta mais rapida, mas podem
"‘"’:"’ PRocRav [ENTER resultar em menor estabilidade. Reduza o
S |lsTART] pmuavceg valor se 0 inversor ultrapassar areferéncia de
L ) velocidade quando sfo feitas alteracfes para

areferénciaou se o inversor estiver instavel.

12.7 Pressione ateclaENTER quando o vaor for aceitavel.

12.8 Continue gustando até que a operacdo adequada seja conseguida.
Fim do Procedimento de Start-up Vetorial

Quando os valores de start-up forem gjustados, o Apéndice B pode ser utilizado
pararegistrar os gjustes finais.

Para configurar os outros par@metros de acordo com a aplicacéo, consulte o capitulo
4. Se vocé possui 0 Software de Configuragéo e Controle (CS3000), grave a sua
configuracdo em um computador. Consulte o manua de instrugdes do software
CS3000 (D2-3348).

Lembre-se de que o parémetro Fonte de Controle (P.000) foi gjustado em LOCL
nesse procedimento. Se for preciso operar o inversor a partir de umafonte de
controle diferente, € necessério aterar 0 gjuste desse parametro.
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CAPITULO 3

Utilizando o Teclado/Display para Programar,
Monitorar e Controlar o Inversor

O teclado/display frontal é utilizado para programar, monitorar e controlar o
inversor. Opera em dois modos: monitoracdo e programacdo. As fungdes disponiveis
no teclado dependem de qual modo o inversor estd e qua é selecionado como fonte
de controle do inversor.

No modo de monitoracdo (o modo do gjuste de fabrica), € possivel monitorar as
saidas especificas do inversor, assim como entrar com a referéncia de velocidade e
freqUéncia.

No modo de programagao, € possivel visuaizar e gjustar os valores dos parametros
e verificar alistade falhas.

Além das funcdes listadas acima, se a fonte de controle estiver loca (LED
REMOTE apagado), o teclado também é utilizado para selecionar operacéo, jog e
direcdo do motor e partir o inversor.

Independentemente da selegdo da fonte de controle, o teclado/display pode ser usado
para parar o inversor, remover falhas e escolher entre uma referéncia de velocidade
manual ou uma referéncia automética da fonte de controle selecionada.

As secles a seguir descrevermn os modos de monitoracdo e programcéo. O teclado, o
display e os LEDs ser&o descritos posteriormente nesse capitulo.

Leds de Status do Inversor

Display Teclado
i Ty
—_
1 (11| allw
AUTO HForward
[ BB speep EERUNNING | | "MAN HReverne
£ vots REMOTE | o e
LEDs do Modo de Monitorag&o = :;"’s %i’fﬁo <SUN,
=y E FORWARD Jo8
- TORQUE (] REVERSE
LED da Senha - [ Password C1PROGRAM| |ENTER

STOP
el | A

Tecla de Parada/Reset  Tecla de Partida

Figura 3.1 - Teclado/Display
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3.1

Modo de Monitoracéo

E o0 gjuste de fabrica do teclado/display durante a operagéo do inversor. E acessado a0 se

pressionar atecla PROGRAM até que o LED PROGRAM apague. Pode-se visuaizar 0s

seguintes dados de saida no modo de programagao:

Velocidade (Speed)

Tensdo (Volts)
Corrente (Amps)
Frequéncia (Hz)
Poténcia (Kw)
Torque (somente vetorial)
Referéncia sel ecionada (vel ocidade ou torque)

Para selecionar um vaor a ser monitorado, pressione ateclaENTER até que o LED
correspondente ao item desgjado se acenda. (Observe que todos os LEDs se acenderéo
paraindicar o display dareferéncia selecionada. Consulte a se¢do 3.1.1.)

Um dos 6 LED:
esta aceso

-

Exibe o valor (SPEED, VOLTS, etc)
baseado no LED selecionado do modo de monitoracéo.

(i1

- Hl speep I RUNNING
CJvoLts [ REMOTE
D amps oG

T Hz CJ auto

>
)«

z
2
:

T kw Il FORWARD
- ] TORQUE (J REVERSE
[ Password (L PROGRAM

z i[_E_J
Z
5
g §|§

STOF. HSTART

RELIANCE

RESET ELECTRIC

Para acessar o modo de
monitoragao, pressione a
tecla PROGRAM até o LED
PROGRAM apague.

Figura 3.2 - Exemplo de Display do Modo de Monitoragcéo

3.1.1 Exibicdo da Referéncia Selecionada

No modo de monitoragdo, é possivel visuaizar a referéncia de vel ocidade (vel ocidade ou

freqiiéncia) ou de torque que o inversor esta utilizando enquanto opera (o LED
RUNNING esté aceso, o LED JOG esta apagado). Siga as seguintes etapas para
visudizar areferéncia selecionada:

1. Seaindando estiver no modo de monitoragdo, acesse-0 pressionando atecla
PROGRAM até que o LED PROGRAM apague.

2. Pressione atecla ENTER repetidamente para passar por cada LED do modo de
monitoragdo. Todos os LEDs desse modo irdo, entdo, acender juntos e areferéncia

sera exibida

3-2
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3.1.2

3.2

Observe que o valor exibido da referéncia de vel ocidade é baseado em P.028.
O vaor dareferéncia de torque € exibido em porcentagem.

Se areferéncia selecionada for negativa e o valor for maior que 999, o LED
SPEED acendera (consulte a se¢do 3.4.1, Faixa do Display).

Pressionar atecla ENTER novamente, avancara para o display de monitoracéo
SPEED.

Acesso a Referéncia de Velocidade Manual

E possivel mudar a referéncia de velocidade manual em qual quer momento enquanto
no modo de monitoragdo, independentemente da fonte de controle. Siga as etapas
abaixo para acessar a referéncia de vel ocidade manual:

1. No modo de monitoracéo, pressione M ou ¥ umavez. Os LEDs do modo de
monitoracdo apagardo e o valor atual da referéncia de velocidade manual sera
exibido.

2. Pressione M ou ¥ paradterar o valor exibido para areferéncia de velocidade
desglada. Observe que a referéncia de velocidade esta nas unidades definidas em
P.028.

Importante: O inversor aceita o valor conforme a alteragdo. N&o € necessario
pressionar atecla ENTER paragravar o vaor, o que € feito com os
parémetros.

3. Pressione ateclaENTER ou espere aproximadamente 5 segundos sem
pressionar M ou \V pararetornar a0 modo de monitoragéo. (Se o inversor néo
estiver em operacao, deve-se pressionar atecla ENTER para retornar a0 modo
de monitorag&o.)

Modo de Programacao

Esse modo permite visualizar e modificar os valores dos pardmetros do inversor.
Para acessar 0 modo de programagao, pressione atecla PROGRAM até que o LED
PROGRAM acenda. Os seguintes itens podem ser exibidos no modo de

programagao:

NUmeros dos parémetros
Vaores dos parémetros
Informagbes sobre a lista de falhas

Se 0 par&metro Desabilitar Programacdo (P.051) tiver sido gjustado para evitar
modificagles através do teclado, o LED PASSWORD acenderd. Nesse caso, antes
que quaisquer vaores possam ser modificados, o operador terd que acessar 0
parémetro P.051 e entrar com a senha (um valor de fabrica) para habilitar
novamente a programagdo. Quando a programacao for habilitada, o LED
PASSWORD apagara.

Observe que alguns parémetros podem ser aterados somente quando o inversor esta
parado. Consulte o capitulo 4 para verificar instrugdes de programacdo e descrigdes
dos paré@metros.
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3.3

3.4

3.4.1

O digplay exibe as
SElentas 4o menu

Baes

H.--- (se P.048 = U-H)

Ll.— (se P.048 = UEC)

f.=-. (s€0cartdo RMI
opcional estiver
instalado)

0 LED PROGRAM
estd ac=so

Qu
Ermr (Lista de Falhas)

Figura 3.3 - Exemplo de Display do Modo de Programacéo
Controle do Inversor

Quando afonte de controle € o teclado/display local (LED REMOTE desligado), o
teclado € utilizado para controlar o inversor. 1sso significa que o inversor respondera aos
comandos START (Partida), RUN/JOG (Operagdo/Jog) e FORWARD/REVERSE
(Frente/Reverso).

As fungdes das teclas sdo descritas na se¢do 3.5. Consulte a descrig¢do do parémetro
Fonte de Controle (P.000), no capitulo 4, para obter maiores informagdes sobre a sele¢do
da fonte de controle do inversor.

Display

A parte display do teclado/display € um LED de quatro caracteres e sete segmentos. Na
energizacao do inversor, o display exibe SELF (auto teste), enquanto o inversor realiza
os diagndsticos de energizagdo. Durante a operagdo do inversor, o display indica os
ndmeros e os valores dos parametros, os codigos de alarmes ou de falhas e os valores de
saida do inversor. Asfiguras 3.2 e 3.3 apresentam exemplos dos displays.

Faixa do Display

Geralmente, um sinal de menos (-) é utilizado como um dos quatro caracteres no display
paraindicar um valor negativo. Se um valor (incluindo o sinal menos) exceder quatro
caracteres, o display omitira o sina menos e exibird quatro digitos. Nesse caso, o LED
SPEED piscara paraindicar que o valor exibido € negativo. Consulte os exemplos na
tabela 3.1.

Um ponto decimal a direitado ultimo digito no display indica que ha mais resolucéo
(exemplos A e E), amenos que o ponto decimal j& apareca como parte do nimero exibido
(exemplo G). Nesse caso, 0 sistema utiliza a resolucéo completa do nimero para o
controle do inversor e ndo o valor exibido.
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Tabela 3.1 - Exemplos das Faixas do Display

Exemplo Se o numero atual for... O display indicara... E o LED SPEED...
A 1000.5 1000. Nao ira piscar
B -999 -999 Nao ira piscar
C -1000 1000 Ir& piscar
D -99.9 -99.9 Nao ira piscar
E -1000.5 1000. Ir& piscar
F -9.99 -9.99 Nao ira piscar
G -100.25 100.2 Ir& piscar
H -9.999 9.999 Ir& piscar

Isso ndo se aplica ao display de velocidade. Para o display de velocidade, os LEDs
FORWARD ou REVERSE indicam a polaridade atual da referéncia de velocidade.

3.4.2 Escala da Referéncia Manual, do Display de Velocidade e

do Display de Referéncia Utilizando P.028

Em versbes 5.0 ou posteriores, os valores exibidos para a referéncia manual, paraa

velocidade de saida e para a referéncia de vel ocidade sel ecionada representam a

velocidade relativa, em oposi¢do a norma mente mostrada em RPM. Esses valores
s80 escalados utilizando-se o parémetro P.028 (Escala do Display de Velocidade).
Consulte a descricdo do parémetro P.028, no capitulo 4.

Utilizando o Teclado/Display para Programar, Monitorar e Controlar o Inversor
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3.5

Teclado

O teclado do inversor possui nove (9) teclas, utilizadas para monitorar, programar e
controlar o inversor.

AUTO
MAN

Utilize atecla AUTO/MAN para escolher entre a referéncia automatica
de velocidade e areferéncia manual de velocidade, conforme
apresentado abaixo.

Status Fonte de Controle (P.000) Fonte de Referéncia de
AUTO/MAN Velocidade
AUTO Teclado/display local (P.000 = Terminal
LOCL)
selecionado Entradas remotas do terminal Terminal
(P.000 = rE)
Porta opcional (P.000 = OP) Rede
Porta serial (P.000 = SErL) Terminal
MAN Teclado/display local (P.000 = Teclado/display local ou
LOCL) OIM/CS3000
selecionado Entradas remotas do terminal Teclado/display local ou
(P.000 = rE) OIM/CS3000
Porta opcional (P.000 = OP) Teclado/display local ou
OIM/CS3000
Porta serial (P.000 = SErL) Teclado/display local ou
OIM/CS3000

manual para automético, o inversor ird acelerar em rampa
até o nivel de referéncia fornecido pela nova fonte afaixa
especificada em P.001 (Tempo de Acdleracéo 1), P.002
(Tempo de Desaceleracéo 1), P.017 (Tempo de Aceleracéo
2) ou P.018 (Tempo de Desaceleracéo 2). Pode ocorrer uma
mudanca brusca de vel ocidade dependendo do nivel de
referéncia e da taxa especificada nesses par@metros.

Q ATENCAO: Ao mudar de automético para manual ou de

Se afonte de controle for aterada, a selecdo AUTO/MAN também
serd. Quando a fonte de controle for aterada para OP ou rE, a selecéo
AUTO/MAN seré forcada para AUTO. Se afonte de controle for
aterada para LOCL ou SErL, aselecdo AUTO/MAN seraforcada
paraMAN. No entanto, se a fonte de controle for mudada de LOCL ou
SErL ou vice-versa, aselegdo AUTO/MAN né&o sofrerd alteragOes.

Observe que essa tecla ndo estara ativa se a fonte de controle estiver
em SErL. Consulte a descricéo do parametro P.000 para obter mais
informagdes sobre a selecdo da fonte de controle.

Consulte os seguintes parametros para obter mais informagdes sobre a
tecla AUTO/MAN:

P.052 - Desabilitar Tecla AUTO/MAN

P.053 - Habilitar Pré-selecdo da Referéncia Manual
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Utilize as teclas de selecdo (M ou V) para:

Passar pelos menus dos parémetros e pelalista de falhas
guando o inversor estiver no modo de programagao.
Aumentar (ou diminuir) um valor numérico (tal como uma
VvV referéncia ou um valor de parametro)

Manter essas teclas apertadas, aumentard a vel ocidade.

Utilize ateclaENTER para:

ENTER - Visuadizar um vaor de pardmetro (ou uma selecdo) no modo
de programacéo
Gravar um valor
Navegar pelos displays do modo de monitoracéo

Utilize atecla FORWARD/REVERSE para selecionar a diregdo
Forward de rotacdo do motor quando a fonte de controle estiver no modo
— | loca (LED REMOTE apagado). Essatecla € ignorada se afonte
Reverse de controle ndo estiver local (LED REMOTE aceso). Consulte
as descrigdes dos LEDs FORWARD e REVERSE para obter
mais informagdes.

Consulte o paréametro P.027 (Configuragéo Frente/Reverso) para
obter mais informagoes.

Utilize atecla PROGRAM para alternar entre os modos de

programacdo e monitoragdo. O LED PROGRAM acende

quando o inversor estd no modo de programagao e apaga quando
PROGRA 0 inversor estd no modo de monitoracao.

Utilize atecla RUN/JOG para alternar entre operagéo e jog,
RUN quando no controle local (LED REMOTE apagado). Quando a
— operacdo é selecionada, pressionar atecla START resultard em
JOG operacéo continua do inversor. Quando jog é selecionado,
: pressionar atecla START resultara em operacdo somente
enguanto estiver pressionada.

Essatecla é ignorada se a fonte de controle ndo estiver local
(LED REMOTE aceso). Consulte as descricfes dos LEDs RUN
e JOG para obter mais informagoes.

Utilize atecla START para aplicar aimentac&o ao motor no
START controle local (LED REMOTE apagado). Consulte a descricéo
do LED RUNNING para obter mais informagdes.
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Se o inversor estiver em operagdo (LED RUNNING aceso),
STOP pressionar atecla STOP/RESET ir4 parar o inversor. Se o
inversor ndo estiver em operacdo (LED RUNNING apagado),

RESET | pressionar essateclafaracom que asfalhas sejam removidas.
Consulte também o parémetro Desabilitar Tecla STOP/RESET
(P.055).

3.6 LEDs de Status do Inversor

O teclado contém oito LEDs que indicam o atua status do inversor. A tabela abaixo
descreve o que cada LED significa.

LED Status Significado
RUNNING Aceso Alimentacéo de saida esté sendo aplicada ao motor.
Apagado Alimentacdo de saida néo esta sendo aplicada ao motor.
REMOTE Aceso O inversor esta sendo controlado (ex. START, RUN/JOG,

FORWARD/REVERSE, referéncia de velocidade) por uma
fonte que ndo é o teclado.

Apagado O inversor esta sendo controlado pelo teclado.
Piscando A conexao da rede foi perdida.
JOG Aceso O modo Jog esté selecionado.
Apagado O modo de Operacéo esta selecionado.
AUTO Aceso O inversor esta recebendo a referéncia de velocidade pela
entrada do terminal ou pela opcdo de rede.
Apagado O inversor esta recebendo a referéncia de velocidade pelo

teclado local ou pela porta serial (OIM ou CS3000), isto &,
utilizando uma referéncia manual.

FORWARD® Piscando A diregao solicitada para o motor é para frente; a dire¢éo atual
do motor € reversa (LED REVERSE aceso).
Aceso O motor esta operando na direcdo para frente.
Apagado A direcao do motor ndo € para frente.
REVERSE® Piscando A diregao solicitada para o motor é reversa; a dire¢do atual do
motor é para frente (LED FORWARD aceso).
Aceso O motor esta operando na direcdo reversa.
Apagado A direcdo do motor ndo é reversa.
PROGRAM Aceso O inversor estd no modo de programacéo.
Apagado O inversor estd no modo de monitoracéo.
PASSWORD Aceso Os parametros ndo podem ser modificados pelo teclado sem

entrar a senha correta no parametro P.051 (Desabilitar

Programacgéo). Consulte a secéo 4.4, Garantia da Seguran¢a do

Programa, para obter mais informagdes. Observe que

desabilitar alteragBes de programa através do parametro P.051

ndo evita que sejam feitas alterages nos parametros através da

porta serial ou da rede.

Apagado Os paréametros podem ser modificados através do teclado.

1 Se a referéncia de velocidade for zero (0), pressionar a tecla FORWARD/REVERSE (ou selecionar a entrada
FWD/REV) néo ira alterar o estado dos LEDs FORWARD ou REVERSE.
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A tabela 3.2 descreve os valores que serdo exibidos quando o LED do modo de
monitoragdo correspondente estiver aceso.

Tabela 3.2 - LEDs do Modo de Monitoragcdo

LED do Modo de
Monitoracdo

Display Correspondente Quando o LED estiver Aceso
(Valores Reais)

SPEED

E exibida a velocidade do motor. Esse valor é definido no parametro P.028.

VOLTS

Sao exibidas as tensdes de saida do inversor. Esse valor ndo € a tensao do
barramento CC.

AMPS

Sao exibidas as correntes de saida do inversor.

HZ

E exibida a freqiiéncia de saida do inversor (em Hz).

KW

E exibida a poténcia de saida do inversor (em Kw).

TORQUE

E exibido o torque de saida do motor (em porcentagem). (Valido somente
para o controle vetorial).

Todos os LEDs

E exibida a referéncia da velocidade selecionada (em unidades de P.028) ou
a referéncia de torque (em %).

Utilizando o Teclado/Display para Programar, Monitorar e Controlar o Inversor
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CAPITULO 4

Referéncia de Programacéao

Para programar o inversor para uma aplicacao especifica, deve-se encontrar no
display o pardmetro adequado e gjusté-lo conforme a necessidade. Os parametros
s80 utilizados para definir caracteristicas do inversor. Esse capitulo oferece uma
visdo gerad dos menus de par@metros, assim como uma descricao detalhada de cada
parametro. Descreve também como acessar, visuaizar e modificar os parémetros.

4.1 Menus dos Parametros

Para simplificar o processo de configuracéo, a lista de parametros do GV 3000/SE é
dividida em dois menus: o Primeiro Menu e o Segundo Menu, que s0 apresentados
nafigura4.1 e descritos a seguir.

O Primeiro Menu contém parametros gerais (de P.000 a P.006), que sdo usados para
aplicagdes smples.

O Segundo Menu contém parametros que permitem o gjuste do inversor para
aplicagdes mais complexas. Essas fungdes podem ser rel acionadas seguramente e
devem ser utilizadas somente com uma compreensgo total de como podem afetar a
operacao do motor.

Dentro do Segundo Menu est&o:

Os pardmetros gerais (de P.007 a P.099). Esses paréametros sdo usados em
aplicagOes vetoriaise V/Hz.

Os parémetros V/Hz (de H.000 a H.022). Esses parametros séo usados somente
em aplicagBes V/Hz e sdo exibidos se U-H estiver selecionado no parémetro
P.048 (Regulagem V/Hz ou Vetoridl).

Os parémetros vetoriais (de U.000 a U.048). Esses parametros sdo usados
somente em aplicagles vetoriais e sdo exibidos se UEC estiver selecionado no
parametro P.048. Se ndo for especificado, todos os pardmetros vetoriais sdo
usados para operacdo de controle vetorial de fluxo (FVC) e para operacéo de
controle vetorial sem encoder (SVC).

Os pardmetros RMI (de r.001 ar.066). Esses parametros sdo exibidos somente se
um cartédo RMI for instalado no inversor.

A lista de falhas. E mostrada como Err no display. Para mais informag@es sobre
como acessar alista de falhas ou remover falhas, consulte o capitulo 5.

O acesso aos parametros do Segundo Menu é habilitado/desabilitado utilizando-se 0
pardmetro Senha do Segundo Menu (P.006). Para mais informagdes, consulte a
Secdo 4.6.1.

ATENCAO: E de responsabilidade do usuério a distribui¢o da senha
do Segundo Menu. A Rockwell Automation ndo se responsabiliza por
viloagBes de acesso dentro da empresa do usuério.
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4.2

Parametros gerais
» do Primeiro Menu
P.000 - P.006

Entre com a sephha em P.006

Parametros gerais
do Segundo Menu

P.007 - P.099
P.048 = U-H (default) l P.048 = UEC
Parametros V/Hz Parametros
H.000 - H.022 Vetoriais
U.000 - U.048

Se o cartdo RMI for instalado

v

Parametros RMI
r.001 - r.066

v

Lista de Falhas

Deve-se entrar com a senha em P.006
para acessar esses parametros

Figura4.1 - Estrutura do Menu de Parémetros

Tipos de Parametros
Existem trés tipos de parémetros:

Configuraveis: Esses parametros podem ser gjustados ou aterados somente quando
0 inversor estiver parado.

De calibrag&o: Esses pardmetros podem ser gjustados ou aterados quando o
inversor estiver em operacéo ou parado.

Somente leitura: Esses pardmetros ndo podem ser gjustados.

Todos os paréametros sao descritos detalhadamente neste capitulo. As informactes a
seguir sdo fornecidas para cada parametro:

NUmero do parametro: nimero Unico atribuido a um pardmetro especifico.
O numero € precedido por P, H, U ou r paraidentificar os par@metros
Gerais, V/Hz, Vetoriais ou RMI, respectivamente. Esse nimero € exibido no

display.
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4.3

Nome do Parémetro: o nome atribuido a um nimero de parametro. O nome do
pardmetro ndo é exibido quando a programagdo do inversor é feita pelo
teclado/display. O nome do parémetro so € visivel quando a programagéo é feita
através do software CS3000 ou através do Modulo de Interface do Operador (OIM).
Descri¢do do Parametro: uma descri¢do da funcdo do parémetro.

Faixa do Parametro: selecles e limites do vaor predefinido do parémetro.

Ajuste Default: gjuste de fébrica do parametro.

Tipo do Parametro: identifica se o pardmetro é de calibracéo, configurével ou
somente leitura.

Consulte também os paré@metros: uma lista de parémetros associados que podem
conter informagdes adicionais ou relacionadas.
Exibicdo ou Alteracdo dos Valores dos Parametros

Utilize o procedimento a seguir para visualizar ou aterar os vaores dos par@metros.

1. Pressione atecla PROGRAM até que o LED PROGRAM acenda para entrar
no modo de programacao.

Seré exibido um dos quatro menus
principais de parametros

[} = — — —
M speen L Ruing (P.---, H.---, U.---, Err, €etc.)
Saves Tlioa

OHz CJ auto
= Tonaue [ Aevense.
3 Passwors B8 PROGRAM |[ENTER

S0
lnsssr’ START| DANeE

Observe que se somente P.--- e Err forem
as seleges de menu exibidas, 0 acesso aos
parametros do Segundo Menu esta
restrito. Deve-se entrar com uma senha no

Err

Il spee0 ) RUNNING
Clvouts [ REMOTE
CJamps  Juoa

Hz ] auto

kw8 FORWARD bl pardmetro P.006 para acessar o0 Segundo
5 ronove @ reeerss [ENTER Menu. Para esse procedimento, consulte a

secdo 4.6.

| SIeE l
reser | (START| 2S4%ES

Referéncia de Programacéo
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3. Quando o menu desgjado for exibido, pressione ateclaENTER para

selecionar.

] TorRQuE CJ REVERSE

L) Password B PROGRAM LENTER

pO00 ‘%

—
Bl speep ) RUNNING 'A,fu&"_
Clvolts L REMOTE A

CJamps [ yoa RUN
Hz CJ auto e
2 kw W FORWARD

lm IlSTARTI RELIANDE,
RESET mmm!
\,

J

O primeiro nimero de parémetro do menu
ou o ultimo parametro acessado é exibido.

4. Pressione atecla ou \ para mover-se pelos parametros.

POO 12

AUTO
Bl speeD  CJAUNNING | VAN
CJvoLts L3 REMOTE =M=Af‘=
Samps  TJuoa

L Hz CJauto

s 1] <

Skw Il FORWARD
2 Torque CJ REVERSE

Password Il PROGRAM |ENTER

SI0E
l RESET ||START| ]

Seré exibido cada nimero de parémetro
enquanto se movimentar pelos parametros.

4

selecionar.

2an

B sPeeD ] RUNNING
Cvolts T REMOTE
Clavpes  Tuoa
Oz Jauto

Kw B FORWARD
[ TorauE CJ REVERSE

Password W PROGRAM [ENTER

SIOR
| RESET IlSTARTl BEORE

HHAL
5 LTl «

o for exibido, pressione ateclaENTER para

Serd exibido o nimero do parametro.

6. Pressione ateclat ou W paraalterar o vaor.

2d sl

Bl spEED ] RUNNING ﬁ Roverse
%vours REMOTE Py

AMPS Joa AUN

JOG
[J Toraue T REVERSE
T Password Il PROGRAM ENTE;]

STOPR
l RESET Ils”ml P
\

Observe que se a programacéo estiver
desabilitada em P.051 (Desabilitar
Programagao) ou se o parametro for
configurével e o inversor estiver em
operagdo, o valor ndo mudara.
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4.4

7. Pressione ateclaENTER paragravar o valor aterado.
ou
Pressione atecla PROGRAM para sair do pardmetro sem aterar o valor.

~ — )
O nimero do parémetro sera exibido

A te.
P B U ', % ?r?\vr%pﬁ;n?e: O vaor ndo serd armazenado

és;ﬁg C%J:g;:';‘,“: A na memoériaa menos que ateclaENTER
Do Oatto |l 22 seja pressionada.
= kw Il FORWARD

£ Toraue [ REVERSE
(I rassword B prOGRAM |ENTER

SIOE RELIA
| RESET IISTARTI Fo ]
\,

J

Para visualizar ou alterar outros parametros desse menu, repita as etapas de
4a’.

Para visualizar ou alterar parametros de outro menu, pressione atecla
PROGRAM pararetornar as selectes do menu principal. Depois, repita as etapas de
2ar.

Para sair do modo de programacao, pressione a tecla PROGRAM até que o LED
PROGRAM apague.

Observe que os valores dos paré@metros e 0 status do teclado local séo mantidos
mesmo se ocorrer queda de energia ou dalinha

Garantia da Seguranca do Programa

Os valores dos parametros podem ser protegidos por senha através do parémetro
P.051 (Desabilitar Programacéo). Quando a programagao € desabilitada, os valores
dos parémetros podem ser visualizados, mas ndo podem ser modificados a partir do
teclado a menos que a senha correta seja colocada em P.051. Observe que desabilitar
as dteracOes do programa através de P.051 n&o ird evitar que as ateragbes sejam
feitas através da porta serial narede.

ATENCAO: E de responsabilidade do usuério a distribuicio da senha do
Segundo Menu. A Rockwell Automation ndo se responsabiliza por
viloagBes de acesso dentro da empresa do usuério.

Utilize o procedimento a seguir para desabilitar/habilitar a programacdo. (Consulte a
secdo 4.3, Exibicdo e Alteracéo dos Valores de Parametros, se vocé ndo souber
modificar os parémetros através do teclado/display.)

1. Selecione o pardmetro P.051 a partir dos parametros Gerais do Segundo Menu.
Seré exibido no display P.051.

2. Pressione ateclaENTER para acessar o paréametro. Sera exibido um zero.
3. Utilize atecla™ paraaumentar o valor para 26. Esse é o nimero da senha

4. Pressione ENTER paragravar o valor. Seréexibido P.051.

Referéncia de Programacéo
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4.5

45.1

A programagdo de parémetros € desabilitada quando o LED PASSWORD estiver
aceso e habilitada quando estiver apagado.

Para evitar 0 uso de senha sem autorizagdo, um vaor zero (ndo o valor gravado) serd
exibido toda vez que o pardmetro for acessado.

Observe que os valores dos paré@metros e o status do teclado local séo mantidos
mesmo se ocorrer queda de energia ou dalinha

Parametros do Primeiro Menu

O Primeiro Menu contém parémetros gerais, que sdo usados para aplicagdes simples.

N&o ha necessidade de senha para acessa-10s. Esses paréametros se aplicam para
programagao vetorial ou V/Hz e sdo descritos na segéo 4.5.1.

DescricOes dos Parametros Gerais do Primeiro Menu (P.000
a P.006)

P.000 - [Control Source]

Fonte de Controle
Esse parémetro seleciona a

fonte de controle do inversor.

O inversor iraresponder aos
comandos de referéncia,
frente/reverso,

operacaol/jog e partida
somente a partir da fonte

sel ecionada nesse parametro.

Faixa do Parametro: LOCL = Teclado/display local
rE = Entradas remotas do terminal
OP = Porta opciona
SErL = Porta serial (CS3000 ou OIM*)

Ajuste Default: LOCL

Tipo do Paréametro: Configurével

Consulte também os P.007 Configuracéo das Entradas Digitais do Terminal
parametros: P.008 Fonte de Referéncia de Velocidade do Terminal

P.009 Offset da Entrada Anal6gica do Terminal
* Para mais informagdes sobre 0 Software de Configuragdo e Controle (CS3000), consulte o manual
de instrugdes D2-3348. Para informagdes sobre 0 GV 3000/SE OIM (Mdédulo Interface de operacéo,
M/N 2RK3000), consulte 0 manual de instruges D2-3342.

gjustado em OP (Porta opcional) e P.062 em 1 (Ultima Referéncia
Mantida) e o inversor perder comunicagdo com arede, 0 inversor ird
manter o Ultimo comando de frequiéncia enviado. Certifique-se de que o
maquinério acionado, todos 0s mecanismos de transmissao e o materia de
aplicacéo sgjam capazes de operar de forma segura na vel ocidade méxima
de operacdo do inversor.

Q ATENCAO: Naregulagem V/Hz, se P.000 (Fonte de Controle) estiver

A fonte de controle selecionada é determinada primei ramente pelo valor em P.000.
No entanto, se P.000 = rE, entdo a entrada REM/LOC pode alternar afonte de
controle entre o teclado local e o termina. Consulte o parametro P.007
(Configuracéo das Entradas Digitais do Terminal).

Dependendo da fonte de controle selecionada, atecla AUTO/MAN pode ser utilizada
para dternar entre as fontes de referéncia de vel ocidade, conforme apresentado na
tabela4.1.
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P.000 - [Control Source] (cont.)

Tabela 4.1 - Fonte de Referéncia de Vel ocidade Baseada em P.000 e no Status datecla

AUTO/MAN
Fonte de Controle Status AUTO/MAN Fonte de Referéncia de
(P.000) Velocidade
Teclado/display local | AUTO selecionado Terminal
(P.000=LOCL) MAN selecionado Teclado/display local ou OIM
Entradasremotasdo | AUTO selecionado Terminal
terminal (P.000 =rE) | MAN selecionado Teclado/display local ou OIM
Porta opcional AUTO selecionado Rede
(P.000 = OP) MAN selecionado Teclado/display local ou OIM
Porta Seria AUTO selecionado Terminal
(P.000 = SErL) MAN selecionado Teclado/display local ou OIM

Consulte o capitulo 3 e a descri¢do do parémetro P.052 (Desabilitar Tecla
AUTO/MAN) para obter mais informagdes sobre atecla AUTO/MAN.

Ajuste P.000 em OP para selecionar o cartdo opcional da Rede DeviceNetd , da
Rede AutoMaxa ou da Rede ControlNeté& conforme a fonte de controle do inversor.

Observe que o LED REMOTE acendera se outra fonte de controle diferente do

teclado local for selecionada.

P.001 - [Accel Time 1 (Ramp 1)]

Tempo de Aceleracé@o 1 (Rampa 1)

Para Regulagem V/Hz, esse
parametro especifica o tempo no
gual o motor acelera em rampa da
velocidade zero até a

Velocidade Méxima (P.004).

Para regulagem vetorial, esse
parametro especifica o tempo no
gual o motor acelera em rampa da
velocidade zero até a VVelocidade
Maxima do Mator (U.017).

Faixa do Parametro:

Ajuste Default:
Tipo do Paréametro:

Consulte também os parametros:

de 1,0 a999,9 segundos (V/HZz)
de 0,1 a2 999,9 segundos (Vetorial)

20,0
De calibracdo
P.004 Vel ocidade Méaxima

P.005 Limite de Corrente
U.017 Vel ocidade Maxima do Motor

O tempo que o motor leva para aumentar qualquer velocidade € diretamente
proporciona ao valor desse parémetro. Esse parametro ndo se aplica se JOG estiver
selecionado. Consulte o parémetro P.021 (Tempo de Aceleracgo da Rampa de Jog).

Referéncia de Programacéo
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P.001 - [Accel Time 1 (Ramp 1)] (cont.)

Se acargainercial do motor estiver ata ou se o Limite de Corrente (P.005) estiver
muito baixo, o tempo real de aceleragdo do motor serd maior que o gjustado em
P.001. Se o Tempo de Aceleracdo 1 for muito pegueno, poderd ocorrer umafalha de
sobrecorrente.

P.002 - [Decel Time (Ramp 1)]
Tempo de Desaceleracdo 1 (Rampa 1)

Para Regulagem V/Hz, esse
parametro especifica o tempo
no qual o motor desaceleraem
rampada Velocidade Méxima
(P.004) até a velocidade zero.

Para regulagem vetorial, esse
parametro especifica o tempo no
gual o motor desacelera em rampa
da Velocidade Méxima do Motor
(U.017) até a velocidade zero.

Faixa do Parametro: de 1,0 @ 999,9 segundos (V/Hz)
de 0,1 a2 999,9 segundos (Vetorial)

Ajuste Default: 20,0

Tipo do Parametro: De cdlibracéo

Consulte também os parametros: P.004 Velocidade Méxima

P.005 Limite de Corrente

U.017 Vel ocidade Maxima do Motor

U.024 Impedimento de Falha no Barramento CC
Alto

O tempo que o motor leva para diminuir qualquer velocidade (exceto a parada por
rampa) € diretamente proporciona ao valor desse parametro. Esse par@metro ndo se
aplica se JOG estiver selecionado. Consulte o pardmetro P.022 (Tempo de
Desaceleragdo da Rampa de Jog).

Observe que a cargainercia do motor e as condicdes da linha de entrada podem
aumentar o tempo de desacel eragdo para um valor maior que o tempo pré-
selecionado. Com tempos de desacel eracéo muito rapidos, a tensdo regenerativa do
motor pode carregar atensdo do barramento CC, causando uma falha de sobretenso
no barramento (HU). Para evitar uma condi¢do de falha, aumente o tempo de
aceleracdo. Se for necessario um tempo de desacel eracdo maior que a faixa aceitavel,
ainstalacdo de um Kit do Resistor de Snubber ou de um Kit de Modulo de Frenagem
Regenerativa pode evitar afalha

Para a regulagem VV/Hz com a frenagem dinémica (resistor de snubber) desabilitada
(H.017 = OFF), o tempo de desaceleraco pode ser aumentado para evitar a
ocorréncia de uma falha de sobretensdo no barramento (HU).

4-8
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P.003 - [Minimum Speed]
Velocidade Minima

Esse parémetro limita areferéncia
de velocidade para o inversor.
Independentemente da referéncia
de velocidade fornecida, o regulador
ndo ir4 comandar uma vel ocidade
menor que o valor em P.003.

Faixa do Parametro: de 0,5 até P.004 (V/Hz)
de 0 até P.004 (Vetorial)
Ajuste Default: 5,0 Hz (V/Hz)
150 RPM (Vetorial)
Tipo do Parametro: De cdlibracéo
Consulte também os parametros: P.004 Velocidade Méxima

O usué&rio tem a responsabilidade de garantir condic¢fes seguras de
operacao, fornecendo protegdes, alarmes sonoros e visuais ou outros
dispositivos que indiquem que o inversor esta operando ou pode operar
em velocidade zero ou proxima.

: ATENCAO: Oinversor pode operar e se manter em vel ocidade zero.

Observe que na regulagem V/Hz, o inversor pode diminuir a freqiiéncia de saida
abaixo do gjuste de P.003 (mas ndo abaixo de 0,5 Hz) para evitar umafalhade
sobrecorrente.

P.004 - [Maximum Speed]
Velocidade Maxima

Esse parémetro limita areferénciade
velocidade para o inversor.
Independentemente da referéncia de
velocidade fornecida, o regulador ndo
ird comandar uma velocidade maior
gue o valor em P.004.

Faixa do Parametro: de 15,0 até H.022 (V/Hz)
de 10 RPM até U.017 (Vetorial)

Ajuste Default: 60,0 Hz (V/Hz)
1722 RPM (Vetorial)

Tipo do Parametro: De cdlibracéo
Consulte também os parametros: P.028 Escala do Display de Velocidade

H.022 Limite de Sobrefreqiiéncia
U.017 Vel ocidade Maxima do Motor

maquinério acionado, todos 0s mecanismos de transmissao e 0 materia
da aplicacdo sgjam capazes de operar de forma segura na velocidade
méxima de operacdo do inversor. A deteccdo de sobrevelocidade
determina a parada do inversor. Para a regulagem vetorial, o gjuste de
fébrica € 130% da velocidade méxima. Para aregulagem V/Hz, é
fixado no nivel de freqliéncia gustado no parémetro H.022 (Limite de

: ATENCAO: O usuério tem a responsabilidade de garantir que o

Sobrefreguéncia).

Para a regulagem V/Hz, esse par@metro especifica a vel ocidade maxima permitida
em hertz. O inversor € equipado com uma protecdo de sobrevel ocidade configurével

no guste do nivel de freqiiéncia em H.022 (Limite de Sobrefreqiiéncia).

Para a regulagem vetorial, esse parametro especifica a vel ocidade maxima permitida

em RPM. O inversor é equipado com uma protecdo de sobrevel ocidade fixaem
130% da Vel ocidade Maxima.

Referéncia de Programacéo
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P.005 - [Currente Limit]
Limite de Corrente

Esse paré@metro fornece meios Faixa do Parametro: de 50 a 110% (V/Hz)*

para limitar a corrente do estator de U.006 a 150% (Vetorial)

do motor enquanto operaem

velacidade constante ou durante a  Ajuste Default: 100% (V/Hz)

aceleragéo 150% (Vetoria)
Tipo do Paréametro: De cdlibracéo
Consulte também os P.095 Corrente de Saida do Médulo de Poténcia
parametros: H.002 Corrente Nom. da Placa do Motor

U.004 Corrente Nom. da Placa do Motor
U.006 Corrente de Magnetizagao
* Para M/N 125R4140, o gjuste méximo do Limite de Corrente é 100% quando P.047 =
freqliéncia portadora de 8 kHz.

Para regulagem V/Hz: O limite de corrente é gjustado como uma porcentagem da
corrente nomina do modulo de poténcia, com um valor maximo de 110%. O limite
de corrente de 110% equivale ao valor de corrente no parémetro P.095.

Quando a corrente de saida tentar exceder o limite de corrente pré-selecionado, a
tensdo e a freqliéneia de saida serdo reduzidas para que o inversor reduza a corrente
de saida

Para regulagem vetorial: O limite de corrente € uma porcentagem do valor gjustado
em U.004.

A corrente de saida sera limitada ao valor de limite de corrente, que pode resultar em
uma diminui¢do na velocidade do motor ou em um tempo de
acel eracdo/desacel eracéo estendido.

P.006 - [Second Menu Password]
Senha do Segundo Menu

Esse parémetro é utilizado para Faixa do Parametro: de 0 29999; 107 = senha
habilitar/desabilitar o acesso aos
pardmetros do Segundo Menu (P),  Ajuste Default: N/A
V/Hz (H) e RMI (r).
Consulte a segéo 4.6.1 para obter Tipo do Parametro: De cdlibracéo
mais informagdes sobre a senha.
Consulte também os N/A
parametros:

Segundo Menu. A Rockwell Automation néo se responsabiliza por viloagdes de

ATENCAO: E de responsabilidade do usuério a distribui¢éo da senha do
A acesso dentro da empresa do usuario.

Observe que se a senha for colocada para habilitar 0 acesso aos parémetros do
Segundo Menu, deve-se entrar novamente com a senha para desabilitar o acesso.
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4.6 Parametros do Segundo Menu

O Segundo Menu contém parametros utilizados em aplicagdes mais complexas.
Dentro do Segundo Menu estéo os parémetros Gerais (P.---), que se aplicam nas
programagdes vetorial e V/Hz, Vetoriais (U.---) e V/Hz (H.---). Se um cartdo RMI
for instalado no inversor, 0 Segundo Menu também tera os parametros RMI (r.---).

Para uma descri¢cédo detalhada sobre: Consulte:

Parametros Gerais do Segundo Menu Sec¢ao 4.6.2

Parametros Vetoriais do Segundo Menu Sec¢do 4.6.3

Parametros V/Hz do Segundo Menu Secdo 4.6.4

Parametros RMI do Segundo Menu Manual de Instru¢des do RMI - D2-3341

O acesso aos parametros do Segundo Menu é habilitado/desabilitado utilizando-se o
parametro P.006. Consulte a se¢o 4.6.1 para obter mais informagoes.

4.6.1 Acesso a Senha do Segundo Menu

ATENCAO: E de responsabilidade do usuério a distribuicdo da senha
A do Segundo Menu. A Rockwell Automation ndo se responsabiliza por
viloagBes de acesso dentro da empresa do usuério.

O parémetro Senha do Segundo Menu (P.006) é utilizado para habilitar/desabilitar o
acesso aos parametros do Segundo Menu. Quando o0 acesso é desabilitado, os
pardmetros do Segundo Menu ndo podem ser vizualizados nem aterados (consulte a
figura4.1). Para habilitar o acesso, deve-se entrar com a senha de fébrica. O acesso
aos parametros permanecera habilitado até que a senha sgja colocada novamente em
P.006.

1. Pressione atecla PROGRAM até que o LED PROGRAM acenda para entrar
no modo de programacao.

Se P.--- ndo for exibido, pressione atecla
N ou V até que apareca.

O kw Il FORWARD
O3 Toraue L] REVERSE
Password BB PROGRAM

I S0P l
aeser | |START
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2. Pressione ateclaENTER.

A

5 SPEED E RUNNING

VOLTS REMOTE

Clamps CJuoa

D Hz CJ auTO

% Kw E FORWARD = -
TORQUE [ REVERSE

DO rassword M PrOGRAM [ENTER

SIOE
l RESET I START| ReLiancs

Seré exibido 0 nimero do primeiro
parametro (P.000) ou o Ultimo parémetro

3. Pressione atecla até que sgja exibido o parémetro P.006.

PO0G ALy

AUTO JiFowerd
Bl SPEED [ RUNNING |“Man HAeverse
ClvoLts T REMOTE
D amps Tl oG RUN
- Hz L AUTO s | =y
Bk Il FORWARD
% 'ronoue C_] REVERSE

Password Il PROGRAM |ENTER

l RESET l START) NEERE

Importante: Sefor possivel visualizar o

parémetro P.007, o acesso
a0 Segundo menu esti
habilitado. Continue com o
procedimento somente se
desgjar desabilitar 0 acesso
a0 Segundo Menu.

4. Pressione atecla ENTER para acessar 0 parametro.

Hy

Wl sPeeD ] RUNNING
E voLts [ REMOTE

0
3 Toraue L] REVERSE

D Passwors M PrROGRAM |[ENTER

| SIOP I
reser J [START o

( )

Serd exibido zero.

Para evitar o uso de senha sem
autorizacdo, um valor zero (ndo o valor
gravado) seré exibido toda vez que o
parémetro for acessado.

5. Pressione atecla™ paraaumentar o valor até que 107 sgjaexibido. Essaéa
senha. (Manter atecla ™ pressionada, aumentara a vel ocidade de

dedlocamento.)

_ g1

E SPEED % RUNNING
VOLTS REMOTE
% AMPS % Joa

Hz AUTO
Ekw B FORWARD g &.‘"
) TorQuE ] REVERSE

D rassword BB PROGRAM [ENTER

SIOF
l RESET ”s““’”' el

Av‘

Forward
——
Reverse
-4
SN
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6. Pressione atecla ENTER para selecionar a senha.

s

‘ . PN,
Bl SPEED L) RUNNING |“man JlReverss
ClvoLts T REMOTE + 4

AMPS Joa RUN

Hz CJ auto “Joa

Il FORWARD

Kw
D TORQUE L REVERSE

O password Il PrOGRAM |ENTER

| —— l lSTARTl DEuancEgy

~

P.006 é exibido.

7. Pressione atecla paraverificar o status de acesso.

I

p0o00

W spEeD D RUNNING
CJvoLts T REMOTE
Slavps D uoe
Ehz LJauto

DO kw B FORWARD

A

¢+ 4
AuTo

MAN

) TORQUE L] REVERSE

[ Password Il PROGRAM

== [ﬂl SEER

Acesso Desabilitado

pO0 1

A
-
W speep T RUNNING Mm
Clvolts ) REMOTE
AMPS J0Q
Hz CJauto vy
Il FORWARD

ke - .
= oo S [EnTeR)

lnss ”STARTI P ]

v
PR
Forward

RUN

™

Acesso Habilitado
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4.6.2 Descri¢cdes dos Parametros Gerais do Segundo Menu

(P.007 a P.099)

P.007 - [Terminal Strip Digital Inputs Configure]
Configuracao das Entradas Digitais do Terminal

O GV 3000/SE oferece
vérias configuragdes das

Faixa do Parametro:

Configuractes Pré-selecionadas das Entradas 6, 7 € 8
Entrada Digital 6 Entrada Digital 7 Entrada Digital 8

entradas digitais 6, 7 e 8 (Terminal 19) (Terminal 18) (Terminal 17)
no terminal. Esse par& 0= FWD/REV Ramp 1/2 REM/LOC
metro determina como 1= N&o utilizado FWD/REV Ramp 1/2
utilizar essas entradas. 2= N&o utilizado FWD/REV REM/LOC
3= Nao utilizado Ramp 1/2 REM/LOC
A selecdo de P.008, 4= Nao utilizado Nao utilizado FWD/REV
Fonte de Referéncia de 5= N&o utilizado N&o utilizado Ramp 1/2
Velocidade do Terminal, 6= N&o utilizado N&o utilizado REM/LOC
limitard a selecdo de 7= Nao utilizado Nao utilizado Nao utilizado
P.007, pois a selecdo 8= FWD/REV TRQ/SPD REM/LOC
de P.008 pode utilizar o = Nao utilizado TRQ/SPD REM/LOC
uma ou mais entradas 10* = N&o utilizado TRQ/SPD FWD/REV
digitaisde 6 a 8. 11* = N&o utilizado TRQ/SPD Ramp 1/2
12% = Nao utilizado Nao utilizado TRQ/SPD
Ajuste Default: 0
Tipo do Parametro: Configurével
Consulte também os parametros: P.008 Fonte de Referéncia de Velocidade do Terminal
* Somente regulagem vetorial.
ATENCAO: Se um contato permanente de partida for utilizado quando a fonte de
controle = rE, mudar o terminal de local pararemoto causara a aplicaco de energia ao
motor se 0 contato de partida estiver fechado. N&o se aproxime das partes em
movimento.
Uma entrada aberta ou fechada ira selecionar as fun¢fes de entrada, como apresentado na
tabela 4.2. Se umafuncdo néo estiver configurada, o estado aberto seré aplicado.
Tabela4.2 - Selecdo de Funcéo para as Entradas Digitais 6, 7 € 8
Entrada Aberta Fechada
FWD/REV Frente Reverso
RAMP 1/2 Rampa 1 Rampa 2
REM/LOC Remoto Local
TRQ/SPD Torque Velocidade
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P.007 - [Terminal Strip Digital Inputs Configure] (cont.)

FWD/REV

Permite a selegdo entre a operagdo para frente ou reversa. Se a entrada estiver
fechada, essa funcéo invertera a referéncia de velocidade selecionada. Por exemplo,
se o vaor de referéncia de velocidade selecionada for negativo (<0) e a entrada
FWD/REV estiver fechada, a referéncia de vel ocidade resultante serd positiva.

A entrada digital para FWD/REV fica ativa somente se a fonte de controle for
remota.

RAMP 1/2

Permite a selegdo de uma das duas taxas de acel eragdo/desaceleracéo. A Rampa 1
utiliza taxas de acel eragcéo ou desacel eracdo baseadas em P.001/P.002 (Tempo de
Aceleracdo 1/Tempo de Desaceleracéo 1). A Rampa 2 utiliza taxas de aceleragdo ou
desacel eracdo baseadas em P.017/P.018 (Tempo de Aceleracdo 2/Tempo de
Desaceleracéo 2).

A entrada digital para RAMP 1/2 esta sempre ativa independentemente da fonte
de controle.

REM/LOC

Permite alternar do controle pelo terminal para controle pelo teclado local. O
inversor deve estar parado parafazer isso. (Observe que se um OIM estiver
conectado, REM/LOC mudara do terminal para o OIM, n&o para o teclado local.)

A entrada digital para REM/LOC fica ativa somente se a fonte de controle for
remota.

O exemplo a seguir mostra como a entrada REM/LOC pode ser utilizada:

Exemplo da Entrada REM/LOC

Assuma que o inversor é acionado e parado através de um sinal externo de controle a doisfios.
A fonte de controle do inversor € o terminal (P.000 = rE) e € dado um comando de partida
(START). A opgdo REM/LOC (P.007 = 2) é selecionada para que uma chave externa
REM/LOC dlterne o inversor de REMOTE paraLOCAL e de LOCAL para REMOTE. Essa
chave externa esté na posicdo REMOTE.

1. A tecla STOP/RESET € pressionada e o motor para.

2. E selecionado LOCAL através de uma chave REM/LOC externa.

3. Ocontrole do inversor é feito localmente através do teclado (ou através do OIM, se
conectado). (Isso pode ser utilizado parafins de localizaggo de falhas ou para

visualizar/gjustar valores de parametros).

4. A chave REM/LOC é posicionada de voltaem REMOTE. O inversor operaimediatamente,
pois jaexiste um sina fechado de partida remota.

5. Agora, o inversor esta sendo controlado pela fonte de controle remota.
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P.007 - [Terminal Strip Digital Inputs Configure] (cont.)

TRQ/SPD

Permite dternar entre a regulagem de torque e de vel ocidade enquanto o inversor esta
parado ou em operacdo. Esse recurso se aplica apenas quando o inversor estiver
configurado com a regulagem vetoria (P.048 = UEC) e U.000 (Fonte da Referéncia
de Torque) > 0.

Para fornecer uma suave transi¢do de torque para velocidade, o regulador de
velocidade é pré-selecionado com a Ultima referéncia de torque. Ao mudar de
velocidade para torque, o regulador de torque passard para a nova referéncia.

A entrada digital para TRQ/SPD é ativada se a fonte de controle for local, remota ou
serial.

Interagdo com P.008

O gjuste de fébrica 0 para P.007 limitara P.008 a uma selecio de 0. E necessario
mudar P.007 para um valor diferente de O para poder mudar P.008. Consulte a

tabela 4.3 e 0 exemplo de seleg¢do na descrigdo do pardmetro P.008.

Para verificar afiagdo do terminal, consulte 0 manual de hardware do GV 3000/SE.
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P.008 [Terminal Strip Speed Reference Source]
Fonte de Referéncia de Velocidade do Terminal

Esse parametro seleciona afonte de
referénciade
velocidade do terminal.

A referéncia de velocidade
do terminal é utilizada quando:

o terminal é afonte de controle
selecionada
(P.000 =rE)

ou

o teclado local ou a porta seria €
afonte de controle selecionada
(P.000 = LOCL ou SErL) e
AUTO esta selecionado (LED
AUTO aceso).

Faixa do Parametro: 0=  Referénciaanaldgica. (Asentradas digitais 6, 7 e 8 ndo

s80 usadas. Consulte P.007.)

1= Selecdo de MOP. (Usaaentradadigital 6 para aumentar
e aentrada 7 paradiminuir o MOP. A entrada digital 8
ndo é utilizada.)

2= Duas velocidades pré-selecionadas. (Utiliza a entrada
digital 6. As entradas digitais 7 e 8 ndo sdo usadas.)

3= Quatro velocidades pré-selecionadas. (Utiliza as entradas
digitais6 e 7. A entrada 8 néo € usada.)

4= Oito velocidades pré-selecionadas. (Utiliza todas as
entradas digitais.)

5= Referénciaanadgicae uma (1) velocidade
pré-selecionada. (Utiliza a entrada digital 6. As entradas
digitais 7 e 8 ndo sdo usadas.)

6= Referénciaanaldgica e trés vel ocidades pré-selecionadas.
(Utiliza as entradas digitais 6 e 7. A entrada 8 nao é
usada.)

7= Referéncia ana dgica e sete vel ocidades pré-selecionadas.

(Utiliza as entradas digitais 6, 7 e 8.)
Ajuste Default: 0
Tipo do Parametro:  Configurével

Consulte também os  P.007 Configuracdo das Entradas Dig. do Terminal
parametros: P.031 Velocidade Pré-selecionada 1
r.030 Configuracdo da Entrada Digital

Nas selecbes 5, 6 e 7, uma entrada digital iniciard a velocidade pré-sel ecionada que
anulara areferéncia de vel ocidade anal 6gica. Consulte atabela 4.4 na descrigédo do
parémetro P.031.

A selecdo depende do que foi selecionado no parémetro P.007. A selegdo feitaem
P.007 determina quais entradas digitais livres podem ser utilizadas. Consulte atabela
4.3 para verificar as combinacOes aceitavels.

Referéncia de Programacéo
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Tabela 4.3 - Combinacbes Aceitéveis de Selegdo para P.007 e P.008

Selecgdes Selecdes de P.008
de P.007 0 1 2 3 4 5 6 7
0

OO (N[O |B[WIN |-

=
o

=
=

12
= A combinacdo da selego é aceitavel.

Exemplo de Selecéo P.007/P.008
Se desgja selecionar o MOP como a fonte de referéncia de velocidade, P.008 devera estar
gjustado em 1.
Em seguida, selecione o valor para P.007, utilizando a tabela 4.3. Seguindo a coluna 1 para
baixo nas Selegdes de P.008, as selegdes aceitaveis para P.007 sdo 4, 5, 6, 7 ou 12.

Se um cartdo RMI for instalado no inversor, consulte o apéndice F para obter mais
informacOes sobre a configuracdo da entrada digital.

P.009 [Terminal Strip Analog Input Offset]
Offset da Entrada Anal6gica do Terminal

Permite a correcdo de offset na Faixa do Parametro: de -900 a +900*

entrada anal gica antes que o

sinal atinja o inversor. Esse Ajuste Default: 0

parémetro néo € utilizado se

aentrada anal6gicado terminal for ~ Tipo do Parametro: De cdlibracéo

utilizada como referéncia

vetorial de torque (U.000 = 1) Consulte também os parametros: P.000 Fonte de Controle

* Para0 a 10V (ou entradade -10 a+10V), um vaor de +1 €igua aum offset de
aproximadamente 10mV. Para entrada de 0 a20mA, um valor de +1 éigua aum
offset de aproximadamente 20mA.

Para mais informagdes sobre a entrada anal 6gica, consulte o apéndice G.
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P.010 [Terminal Strip Analog Input Gain]
Ganho da Entrada Analdgica do Terminal

Utilizado para compensar falhasde  Faixa do Parametro:
toleréncia dos componentes ou
tensdo insuficiente a

apartir dafonte de referéncia de
entrada no terminal.

Ajuste Default:

Tipo do Parametro:
Esse parametro ndo é utilizado se a
entrada anal 6gica do terminal
for utilizada como referéncia
vetorial detorque
(U.000 =1)

Consulte também os parametros:

de 0,100 a 5,000

1,000

De calibracdo

P.000 Fonte de Controle

Para mais informagdes sobre a entrada anal 6gica, consulte o apéndice G.

P.011 - [Terminal Strip Analog Input Configure]
Configuracao da Entrada Analégica do Terminal

Esse parémetro selecionaotipode  Faixa do Parametro:
sinal de entrada anal égica utilizado
e o inverte depois de ter sido
convertido de anal dgico para digital
pelo inversor.

Jumper JA nospinos2 e 3

Esse parametro ndo é utilizado se a
entrada anal 6gica do terminal for
utilizada como referéncia vetorial de
torque (U.000 = 1)

Jumper J4 nos pinos 1 e 2

Ajuste Default:
Tipo do Paréametro:

Consulte também os parametros:

0=+/-10VCC
1=+/- 10 VCC invertido
2=0al0ovCC
3=0al0VvVCC invertido

4 =4a20mA
5=4a20mA invertido
6=0a20mA
7 =0a20mA invertido

0

Configuravel

P.009 Offset da Entrada Anal dgica do
Termina

P.010 Ganho da Entrada Anal6gica do
Termina

ATENCAO: Verifique se as configuracdes de hardware (Jumper J4) e
software sd0 compativeis entre S e com o sina externo.

Se P.011 = 2, aentrada + offset (P.009) serdo limitados em O e depois multiplicados

por P.010.

Se P.011 = 3, aentrada + offset (P.009) serdo limitados em O, multiplicados por

P.010 e depois invertidos.
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P.011 - [Terminal Strip Analog Input Configure] (cont.)

Se P.011 = 4, aentrada serd o offset de -4mA + parémetro de offset (P.009)
limitados em O e depois multiplicados por P.010.

Se P.011 = 5, aentrada seré o offset de -4mA + parémetro de offset (P.009)
limitados em O, multiplicados por P.010 e depois invertidos.

Se P.011 = 6, aentrada + offset (P.009) ser&o limitados em O e multiplicados por
P.010.

Se P.011 = 7, aentrada + offset (P.009) serdo limitados em O, multiplicados por
P.010 e depois invertidos.

Observe que para as selecbes 4 e 5, o inversor gera uma falha (Aln) se a entrada for
menor que 1mA.

Para obter mais informacfes sobre a entrada anal égica, consulte o apéndice G.

Observe que esse parametro foi modificado nessa verséo.

P.012 - [Terminal Strip Analog Output Source]
Fonte de Saida Analdgica do Terminal

Esse parémetro selecionaafonte do  Faixa do Parametro: 0 = Velocidade (bipolar)
sinal analégico de saida. 1 = Torque (bipolar)
2 = Velocidade (unipolar)
3 = Corrente (unipolar) (V/Hz)
Torque (unipolar) (vetoria)

Ajuste Default: 0
Tipo do Parametro:  De calibracdo

Consulte também os  N/A
parametros:

Os gjustes 2 e 3 selecionam 0s mesmos sinais que os gjustes 0 e 1, mas ao invés de
fornecer um offset de 5V (1/2 escala) para permitir um sinal bipolar, nenhum offset &
utilizado. O sina € apresentado de uma maneira unipolar. O vaor absoluto do sina
selecionado € utilizado para acionar a saida anal6gica na faixainteirade 0 a 10V CC.
Isso oferece maior resolucdo do sinal selecionado ao custo daindicagéo de
polaridade. Consulte afigura4.2.
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P.012= OE/HZ
Vetorial

P.012= 1E/Hz
Vetorial

- Vel. Max.

P.012= ZEVHZ
Vetorial . el Max. do Motor

P.012=3| VHz
I:Vetorial - 300% de Torque

OV | 4mA
) Y )
- Vel. Max. + Vel. Max. (P.004)
- Vel. Max. do Motor + Vel. Max. do Motor (U.017)
- 200% de Torque +200% de Torque
- 300% de Torque + 300% de Torque
e oV iomy _______
| |
i |
| |
i !
] oVv 4 mA |
I I
0

- 200% da Corrente Maxima (2 x P.095)

+ Vel. Max. (P.004)
+ Vel. Max. do Motor (U.017)

+ 200% da Corrente Maxima (2 x P.095)
+ 300% de Torque

Figura4.2 - Selecdo e Escala da Saida Analdgica

P.013 - [Output Relay Configuration]
Configuracéo do Relé de Saida

Esse par@metro especificaotipode  Faixa do Parametro:
indicagéo de status fornecido pelos
relés de saida (terminais 28, 29, 30 e

31 no terminal do inversor)

Ajuste Default:
Tipo do Paréametro:

Consulte também os
parametros:

0 = Relé de saida energizado paraindicar o estado dafalha
ativa (IET).

1 = Relé de saida energizado paraindicar o estado de
operacao do inversor com atraso de 0,5s acrescido
entre 0 comando de partida e a geracdo de tensdo do
motor.

2 = Relé de saida energizado paraindicar o estado de
operacao do inversor sem atraso de 0,5s.

3 = Relé de saida energizado paraindicar o estado da rede
de comunicacdo ativa.

0

Configuravel

N/A

Referéncia de Programacéo

4-21



P.013 - [Output Relay Configuration] (cont.)

Por exemplo, para uma aplicacdo que utiliza um contator de saida, é possivel obter
um atraso de 0,5s entre 0 comando de partida e a geracdo de tensdo do motor
gjustando-se P.013 em 1. O atraso ira fornecer tempo para que o contator se feche
antes que a tensdo do motor sgja gerada.

P.014 - [Trim Reference Source]
Fonte de Referéncia Trim

Esse parémetro especificaafontede Faixa do Parametro: 0 = Nenhumareferénciatrim utilizada.

referénciatrim. Essareferéncia é 1 = Entrada analdgica do terminal.
somada a referéncia de velocidade. 2 = Registro de referéncia trim da porta opcional.
3 = Velocidade méxima.
Consulte afigura4.3. 4 = Realimentacdo da corrente de torque (apenas vetorial)

5 = Entrada anal 6gica do cartéo RMI.

6 = Entrada de freqiiéncia do cartdo RMI.

7 = Entrada anal 6gica ou de freqiiéncia do cartao RMI chaveado.
8 = Bloco Pl da malha externa RMI (Modo 1)

9 = Bloco Pl da malha externa RMI (Modo 2)

Ajuste Default: 0
Tipo do Paréametro: Configuravel

Consulte também os P.015 % do Ganho Trim
parametros:

Os gustes de 5 a 9 estdo disponiveis somente se um cartdo RMI for instalado no
inversor. Para obter mais informagdes sobre o cartdo RMI, consulte o manual de
instrugdes D2-3341.

P.000

Referéncia

de Velocidade
Selecionada Malha de

Controle da IControlador
1 Velocidade de Torque
P.014 | xp.015
Nenhuma |
Entrada Analégica 0 100
do Terminal 1
Porta Opcional — 2 Referéncia
Velocidade Maxima —{ 3 | Trim
Selecionada
4
5
6
7
8
9
Realimentagdo de Torque

Figura4.3 - Selecdo da Fonte de Referéncia Trim
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P.015 - [Trim Gain Percentage]
% do Ganho Trim

Esse parémetro especificaa Faixa do Parametro: de-99,9 a+99,9% (1,0 = 1%)
porcentagem da referéncia
trim selecionada na entrada do Ajuste Default: 0,0
regulador de velocidade.
Consulte afigura 4.4. Tipo do Paréametro: De cdlibracéo
Consulte também os parametros: P.014 Fonte de Referéncia Trim

Ganho Obtido

Mul Div

! |
PO16 100

Para o Bloco de
Limitacéo da Referéncia
de Velocidade

Referéncia de
Velocidade Selecionada

. . Ganho Trim
Referéncia Trim ——
Selecionada Mul Div
I |
P.015 100
Trim

Figura4.4 - Ganho Trim e Ganho Obtido

Consulte 0 apéndice H para verificar o diagrama de bloco completo.

P.016 - [Draw Gain Percentage]

% do Ganho Obtido
Esse parémetro é utilizado para Faixa do Parametro: de-99,9 a+99,9% (1,0 = 1%)
aumentar ou diminuir a
referéncia de velocidade para o Ajuste Default: 0,0
regulador de velocidade.
Tipo do Parametro: De cdlibracéo
Consulte também os parametros: N/A

Esse par@metro permite que varias se¢des do inversor com uma referéncia comum de
linha operem com velocidades diferentes, dependendo da porcentagem obtida, mas
com valores diferentes para cada ganho obtido.
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P.017 - [Accel Time 2 (Ramp 2)]
Tempo de Aceleracéo 2 (Rampa 2)

Esse par@metro especificaotempo  Faixa do Parametro: de 1,0 @ 999,9 segundos (V/Hz)
de aceleragdo quando uma segunda de 0,1 a2 999,9 segundos (Vetorial)
selecdo de rampa é
configurada como uma entrada Ajuste Default: 20,0
digital.
Tipo do Parametro: De cdlibracéo
Quando a entrada digital do
tempo de aceleracdo 2 for ativada, a Consulte também os parametros: P.001 Tempo de Aceleracéo 1
Rampa 2 do tempo de desacel eracéo P.007 Configuracéo das Entradas Digitais do
também sera. Terminal

Na regulagem V/Hz, esse pardmetro especifica o tempo que o motor leva para
acelerar em rampa da velocidade zero até a Vel ocidade Méxima (P.004).

Na regulagem vetorial, esse parametro especifica o tempo que o motor leva para
acelerar em rampa da velocidade zero até a Velocidade Méxima do Motor (U.017).

O tempo que o motor leva para aumentar qualquer vel ocidade € diretamente
proporciona ao valor desse parémetro. Esse parametro ndo se aplica se JOG estiver
selecionado.

P.018 - [Decel Time 2] (Ramp 2)
Tempo de Desaceleragdo 2 (Rampa 2)

Esse par@metro especificaotempo  Faixa do Parametro: de 1,0 @ 999,9 segundos (V/Hz)
de desacel eracdo quando uma de 0,1 a2 999,9 segundos (Vetorial)
segunda selecdo de rampa é
configurada como uma entrada Ajuste Default: 20,0
digital.
Tipo do Parametro: De cdlibracéo
Quando a entrada digital do tempo
de desaceleragdo 2 for ativada, a Consulte também os parametros: P.002 Tempo de Desaceleracéo 1
Rampa 2 do tempo de aceleracéo P.007 Configuracéo das Entradas Digitais do
também sera. Terminal

Na regulagem V/Hz, esse pardmetro especifica o tempo que o motor leva para
desacelerar em rampa da Vel ocidade Méxima (P.004) até a vel ocidade zero.

Na regulagem vetorial, esse paréametro especifica o tempo que o motor leva para
desacelerar em rampa da V elocidade Méxima do Motor (U.017) até a velocidade
zero
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P.018 - [Decel Time 2] (Ramp 2) (cont.)

O tempo que o motor leva para diminuir qualquer velocidade (exceto parada por
inércia) € diretamente proporcional ao valor desse pardmetro. Esse parametro ndo se
aplica se JOG estiver selecionado.

P.019 S-Curve Enable
Habilitar Curva S

Ao selecionar acel./desacel. com Faixa do Parametro: OFF = Utiliza afungéo acel./desacel. linear
Curva S, arampa de aceleracéo ou ON = Utilizaa funcéo acel./desacel. da Curva S
desaceleracdo comega e termina

suavemente, criando

umafuncdo de Curva S. Consultea  Ajuste Default: ON (V/Hz)

figura4.5. OFF (Vetorial)

Para regulagem V/Hz, esse Tipo do Parametro: Configurével

parametro esta sempre gjustado

em ON. Consulte também os parametros:  P.001 Tempo de Aceleracdo 1
P.002 Tempo de Desaceleracéo 1
P.017 Tempo de Aceleragéo 2
P.018 Tempo de Desaceleracéo 2

Importante: Esse par@metro ndo se aplica aos parametros Tempo de Aceleracéo da
Rampa de Jog (P.021) ou Tempo de Desaceleragdo da Rampa de Jog
(P.022).

Os tempos de aceleracio e desaceleracdo devem ter o mesmo gjuste para que a
Curva S funcione da mesma forma. Se o tempo de desaceleracéo for menor que o
tempo de aceleracdo, o tempo de desacel eracdo especificado poderd ndo ser
respeitado.

P.004 (V/Hz)
U.017 (Vetorial)

t t
—> 20% [+ —>{ 20% [¢—
[¢—— Tempo de —P [— Tempo de —P
Aceleragao Desaceleragéo
Aceleragdo com Curva S Desaceleragédo com Curva S

Figura4.5 - Curvas S
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P.020 - [Jog Speed Reference]
Referéncia de Velocidade de Jog

Esse parémetro é areferénciade Faixa do Parametro: de Velocidade Minima (P.003) até a Velocidade
velocidade para o inversor quando Maxima (P.004)
JOG for selecionado. Ajuste Default: 50 Hz (V/Hz)

150 RPM (Vetorial)
Tipo do Paréametro: De cdlibracéo

Consulte também os parametros:  P.003 Velocidade Minima
P.004 Velocidade Méxima

A referéncia de jog é independente de qual quer outra referéncia de velocidade. Ao
contrario da referéncia de vel ocidade de operaco, a referéncia de velocidade de jog
ndo0 pode gjustada através das teclas P e .

P.021 - [Jog Ramp Accel Time]
Tempo de Aceleracédo da Rampa de Jog

Pararegulagem V/Hz, esse Faixa do Parametro: de 1,0 @ 999,9 segundos (V/Hz)
parametro especifica o tempo que o de 0,1 a2 999,9 segundos (Vetorial)
motor leva para acelerar

em rampadavelocidade zero atéa  Ajuste Default: 20,0

Velocidade Méxima (P.004),

guando

JOG for selecionado. Tipo do Parametro: De calibracéo

Para a regulagem vetorial, esse

parametro especifica o tempo que o

motor leva para acelerar emrampa  Consulte também os parametros:  P.004 Velocidade Mé&xima

da velocidade zero até a Velocidade U.017 Velocidade Mé&xima do Motor
Maxima do Motor (U.017), quando

JOG for selecionado.

O tempo que o motor leva para aumentar qualquer vel ocidade € diretamente
proporciona ao valor desse parametro.
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P.022 - [Jog Ramp Decel Time]
Tempo de Desaceleracdo da Rampa de Jog

Pararegulagem V/Hz, esse Faixa do Parametro:
parametro especifica o tempo

gue o motor leva para

desacelerar em rampa da Ajuste Default:
Velocidade Méaxima (P.004) até

avelocidade zero, quando JOG  Tipo do Parametro:
for selecionado.

Paraaregulagem vetorial, esse  Consulte também os paréametros:
parametro especifica o tempo

gue o motor leva para

desacelerar em rampa da

Velocidade Méxima do Motor

(U.017) até a velocidade zero,

guando JOG for selecionado.

de 1,0 a999,9 segundos (V/HZz)
de 0,1 a2 999,9 segundos (Vetorial)

20,0
De calibracdo
P.004 Vel ocidade Méaxima

P.025 Tipo de Parada
U.017 Vel ocidade Maxima do Motor

O tempo gque o motor leva para diminuir qualquer velocidade (exceto parada por inércia)
€ diretamente proporcional ao valor desse parametro.

P.023 - [MOP Accel/Decel Time]
Tempo de Aceleracéo/Desaceleracdo do MOP

Pararegulagem V/Hz, esse Faixa do Parametro:
parametro especifica o tempo

gue 0 MOP leva para desacelerar  Ajuste Default:

em rampa da Velocidade

Méxima (P.004) até avelocidade Tipo do Parametro:
zero, quando JOG for

selecionado. Consulte também os parametros:
Para a regulagem vetorial, esse

parametro especifica o tempo

gue o MOP leva para desacelerar

em rampa da Velocidade

Maxima do Motor (U.017) até a

velocidade zero, quando JOG for

selecionado.

de 0,1 a999,9 segundos
20,0
De calibracdo

P.004 Velocidade Maxima

P.007 Configuragdo das Entradas Digitais
do Terminal

P.008 Fonte de Referéncia de Velocidade
do Terminal

U.017 Vel ocidade Méaxima do Motor

O MOP (Potenciémetro Motorizado Digital) € umareferénciadigital controlada pelas

entradas de incremento/decremento.
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P.024 - [MOP Reset Configuration]
Configuragéo de Reset do MOP

Esse paré@metro determinaquando e  Faixa do Parametro: 0 = Referéncia de reset do MOP ap6s |ET
se areferéncia MOP serd resetada 1 = Referéncia de reset do MOP em cada parada
para a Velocidade Minima (P.003). 2 = Sem referéncia de reset do MOP
Ajuste Default: 0
Tipo do Parametro: De cdlibracéo
Consulte também os parametros: P.003 Velocidade Minima
P.008 Fonte de Referéncia de Velocidade do
Termina

Importante: Seo inversor for desligado e ligado novamente, a referéncia da funcéo
MOP sera sempre resetada para a V elocidade Minima (P.003).

O MOP oferece uma referéncia de vel ocidade digital que pode ser aumentada e
diminuida através das entradas digitais do terminal.

Quando afuncdo MOP é gustada e depois desabilitada através do parémetro P.008
(Fonte de Referéncia de Velocidade do Terminal), o Ultimo valor ativo sera mantido
antes que 0 MOP sgja desabilitado.

P.025 - [Stop Type]
Tipo de Parada

Esse par@metro seleciona como o Faixa do Parametro: 0 = Parada por inércia
motor ira parar quando € dado um 1 = Parada por rampa
comando de parada.
Ajuste Default: 0
Tipo do Parametro: De cdlibracéo
Consulte também os parametros: P.002 Tempo de Desaceleracéo 1
P.018 Tempo de Desaceleracéo 2

P.022 Tempo de Desaceleracéo da Rampa de Jog
U.000 Fonte de Referéncia de Torque

ATENCAO: O usuério deve fornecer um circuito externo de parada de

A emergéncia. Esse circuito deve desabilitar o sistema em caso de operagdo
inadegquada. Pode ocorrer uma operacéo incontrolada da maguina se esse
procedimento ndo for seguido.

Uma perda de fun¢&o ou uma falha causard uma parada por inércia.

Se o inversor estiver configurado como regulador de torque (U.000 > O e entrada
digital TRQ/SPD = TRQ), o tipo de parada sera sempre por inércia
independentemente do valor do parémetro P.025.
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P.025 - [Stop Type] (cont.)

Se RUN estiver selecionado:
Se P.025 =0, pressionar atecla STOP/RESET ou dar um comando externo de
parada fara com que 0 motor pare por inércia.

Se P.025 = 1, pressionar atecla STOP/RESET ou dar um comando externo de
parada far4 com que o motor pare por rampa dentro de um tempo igual ou maior que
0 tempo de desacel eragdo pré-selecionado (P.002/P.018).

Se JOG estiver selecionado:

Pressionar atecla STOP/RESET ou dar um comando externo de parada fara com
gue o motor pare de maneira diferente dependendo da regulagem do inversor:

Pararegulagem V/Hz, o motor sempre ir parar por rampa independentemente do
valor de P.025.

Para regulagem Vetorial, 0 motor ird parar com base no valor de P.025:

Se P.025 =0, pressionar atecla STOP/RESET ou dar um comando externo de
parada fara com que o0 motor pare por inércia.

Se P.025 = 1, pressionar atecla STOP/RESET ou dar um comando externo de
parada far& com que o motor pare por rampa dentro de um tempo igua ou maior
que o tempo de desacel eracéo pré-selecionado (P.022).

Observe que quando a entrada START da fonte de controle selecionada for
pressionada, o motor ir& desacelerar em rampa independentemente do valor de P.025.

P.026 - [Function Loss Response]

Resposta da Perda de Fungéo

Esse parametro especifica como o
inversor ird responder aum circuito
aberto entre as entradas 16 e 20 do
terminal.

Faixa do Parametro: 0 = Geraumafalha (IET) e para por inércia
1 = Péara por inércia sem falha

Ajuste Default: 0

Tipo do Paréametro: De cdlibracéo

Consulte também os P.013 Configuragdo do Relé de Saida
parametros:

Se ocorrer uma perda de funcéo, o motor ird parar por inércia. Se P.026 = 0,
ocorrera uma falha de perda de funcéo e FL sera exibido.
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P.027 - [Forward/Reverse Configuration]
Configuracgéo Para frente/Reverso

Esse par&metro especifica como o Faixa do Parametro: 0 = Frente ou reverso habilitado a partir da fonte de
motor respondera as entradas frente controle selecionada

ou reverso a partir de qualquer fonte 1 = Reverso desabilitado a partir da fonte de

de controle. controle selecionada

2 = O estado da entrada frente/reverso é mantido
guando o motor € acionado.

Ajuste Default: 0
Tipo do Parametro: De cdlibracéo
Consulte também os parametros: N/A

Quando P.027 estiver gjustado em 0, a entrada frente/reverso permite a rotagéo para
frente ou para trés do motor.

Quando P.027 estiver gjustado em 1, arotacdo reversa do motor ficaproibidae a
selecdo frente/reverso a partir do painel frontal ou da porta seria é ajustada em para
frente. Observe que a rotagdo reversa é proibida independentemente da polaridade da
entrada de referéncia de vel ocidade.

Quando P.027 estiver gjustado em 2, 0 estado da entrada frente/reverso € mantido
quando o motor é acionado (LED RUNNING aceso). As mudangas de direcéo
solicitadas a partir da fonte de controle, depois que 0 motor € acionado, s80

RTINS

devido a uma mudanga na entrada de referéncia de vel ocidade.

Na regulagem V/Hz, gjustar H.016 (Diregdo Sincrona) em qualquer vaor diferente
de F pode causar uma breve operacéo do motor no sentido reverso,
independentemente do gjuste de P.027.

P.028 - [Speed Display Scaling]
Escala do Display de Velocidade

Esse parémetro define o valor Faixa do Parametro: de 10 29999
de escala aplicado areferéncia
manual, areferénciade velocidade  Ajuste Default: Velocidade sincrona baseada em H.001 (assumindo
selecionada e aos displays de um motor de 4 pdlos) (V/Hz)
velocidade de saida. U.017 (Vetoria)
Tipo do Paréametro: De cdlibracéo
Consulte também os parametros: U.017 Velocidade Mé&xima do Motor

H.001 Fregiiéncia Nominal da Placa do Maotor
Para regulagem vetorial, P.028 corresponderaa U.017:

Vel. Real em RPM x P.028 = Valor exibido quando SPEED ou
u.017 referéncia for selecionado.
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P.028 - [Speed Display Scaling] (cont.)
Para regulagem V/Hz, P.028 correspondera a H.001:

Vel. Real em Hz x P.028 = Valor exibido quando SPEED ou
H.001 referéncia for selecionado.

Observe gque os valores de P.003 e P.004 sdo automaticamente convertidos em unidades
de P.028 pelo sistema. Dessa forma, a faixa de gjuste para a referéncia manual é
limitada como segue:

Para regulagem vetorial:

Ref. minima = P.003 x P.028 Ref. méxima = P.004 x P.028
U.017 u.017

Para regulagem V/Hz:

Ref. minima = P.003 x P.028 Ref. méxima = P.004 x P.028
H.001 H.001

Exemplo da Escala do Display de Velocidade

Sua aplicacdo requer que o display sgja escalado paraindicar areferéncia de velocidade
ou a velocidade de saida como 800 I/m, quando operando em velocidade maxima.

H.001 =60

1. Ajuste o parametro P.028 em 800.

2. Entre no modo de monitoragdo SPEED, pressionando atecla PROGRAM até que o
LED PROGRAM apague e 0 LED SPEED acenda.

3. Acioneo inversor (pressione atelca START).

4. Quando o inversor estiver operando a metade da velocidade nominal, o display
indicara a velocidade de 400 (I/m).

Para regulagem V/Hz, utilize aequacdo: 30 x 800 = 400
60

Importante: Esse par@metro ndo atera a velocidade; altera apenas o valor de escala
aplicado ao display.
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P.029 - [Elapsed Time Meter]
Medidor de Tempo Decorrido

Esse parémetro exibe o n° de Faixa do Parametro:

dias (periodo de 24 horas)

gue o inversor esteve energizado ou  Ajuste Default:

o tempo decorrido desde a

Ultimavez que o Reset do Medidor  Tipo do Parametro:

de Tempo Decorrido

(P.030) foi efetuado. Consulte também os parametros:

de 0 a9999 dias
N/A
Somente leitura

P.030 Reset do Medidor de Tempo Decorrido

P.030 - [Elapsed Time Meter Reset]
Reset do Medidor de Tempo Decorrido

Esse parémetro gjustaem 0 0 Faixa do Parametro:
parémetro P.029 e o rel6gio dalista

de falhas. Esse paré@metro é gjustado

em OFF depois que a operacéo

de reset for efetuada Ajuste Default:

Tipo do Paréametro:

Consulte também os parametros:

OFF = Sem acéo

ON = Reseta para 0 o Medidor de Tempo
Decorrido e o relégio dalista de fa has.
OFF

De calibracéo

P.029 Medidor de Tempo Decorrido

P.031 a P.038 - [Preset Speed 1 through Preset Speed 8]

Velocidade Pré-selecionada de 1 a 8

Esses par@metros permitem o gjuste  Faixa do Parametro:

de Veocidade Minima (P.003) a Velocidade

de 8 velocidades pré-selecionadas Maxima (P.004)
diferentes.
Ajuste Default: 5,0 Hz (V/Hz)
150 RPM (Vetorial)
Tipo do Parametro: De cdlibracéo
Consulte também os parametros: P.007 Configuracdo das Entradas Digitais do
Termina
P.008 Fonte de Referéncia de Velocidade do
Termina
As pré-selecBes sdo configuradas através dos parametros P.007 e P.008. P.008 deve
ser gjustado em valores de 2 a 7 para as vel ocidades pré-selecionadas. Consulte a
tabela4.4 eafigura4.6.
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P.031 a P.038 - [Preset Speed 1 through Preset Speed 8]

(cont.)

Cada velocidade é selecionada através de chaves externas conectadas aos terminais
17, 18 e 19 no cartdo regulador. As pré-selecfes também podem ser selecionadas

através do cartdo RMI. Para obter mais informagdes, consulte o manual de
instrugdes do cartdo RMI (D2-3341).

Tabela 4.4 - Entradas Digitais das Vel ocidades Pré-sel ecionadas

Entradas Digitais (Terminais)

Referéncia de

8 (17) 7 (18) 6 (19) Velocidade Selecionada
0 (aberto) 0 (aberto) 0 (aberto) P.031 ou entradas anal égicas
(consulte P.008, selecbes 5, 6 e 7)
0 (aberto) 0 (aberto) 1 (fechado) P.032
0 (aberto) 1 (fechado) 0 (aberto) P.033
0 (aberto) 1 (fechado) 1 (fechado) P.034
1 (fechado) 0 (aberto) 0 (aberto) P.035
1 (fechado) 0 (aberto) 1 (fechado) P.036
1 (fechado) 1 (fechado) 0 (aberto) P.037
1 (fechado) 1 (fechado) 1 (fechado) P.038

Se o inversor possuir um cartéo RMI, consulte o apéndice F para obter mais

informagoes.
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P.031 a P.038 - [Preset Speed 1 through Preset Speed 8]
(cont.)

P.038

P.037

P.036 7
P.035

P.034 7—
P.033 7——
P.032

P.031 ;
Pré-selecgéo 1

(ou Entrada j
Analégica do

Terminal) j

Fechado

Operagéo e Partida Fechado Fechado Fechado Fechado
Entrada Digital 6 Eechado
(Term. 19) -
Entrada Digital 7
(Term. 18) Fechado
Entrada Digital 8
(Term. 17)

Fechado

Figura 4.6 - Operagdo Tipica das Vel ocidades Pré-selecionadas

P.039 - [Encoder Loss Enable]
Habilitacio da Perda do Encoder

Esse parémetro habilitao Faixa do Parametro: OFF = Desahilita o diagndstico de perda do encoder
diagndstico de deteccdo de perda do ON = Habilita o diagnostico de perda do encoder
encoder.

Ajuste Default: OFF
Esse diagndstico sb esta disponivel
para o controle vetorial de fluxo Tipo do Parametro: De cdlibracéo
(FVC).

Consulte também os parametros: N/A

O diagndstico de deteccéo de perda do encoder esta funcional apenas quando o
inversor opera como um regulador de vel ocidade (ndo como um regulador de torque).

Quando o diagndstico estd desabilitado e a realimentagdo do encoder ndo é detectada,
sera registrada uma falha no inversor (sera exibido EL).

Se 0 encoder falhar, a perda seré detectada abaixo de 1 RPM. Se apenas um dos fios
de realimentaco for desconectado, a perda pode n&o ser detectada abaixo de 15
RPM.
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P.040 - [Motor Overload Enable]
Habilitac&o da Sobrecarga do Motor

Esse parémetro habilitaafun¢do de Faixa do Parametro:

sobrecarga térmica do motor. Essa
funcdo opera da mesmaforma que o
relé de sobrecarga para proteger o
motor contra sobreaqueci mento.
P.040 é utilizado apenas em
aplicacfes com um motor.

Ajuste Default:
Tipo do Parametro:

Consulte também os
parametros:

OFF = Desabilita afuncéo de sobrecarga térmica do
motor
ON = Habilita a funcdo de sobrecarga térmica do motor

ON
Configuravel
P.041 Tipo de Sobrecarga do Mator

H.002 Corrente Nominal da Placa do Motor
U.004 Corrente Nominal da Placa do Motor

ATENCAO: Para aplicagdes com um motor sem relé de sobrecarga
térmica externo, esse parametro deve ser gjustado em ON.

Para regulagem V/Hz, o inversor desarma depois de 60 segundos a 150% da
Corrente Nominal da Placa do Motor (H.002) e exibird o cddigo de falha OL.
Correntes baixas acima de 100% da corrente nominal levar&o mais tempo para
desarmar (por exemplo, 25 minutos a 110%). O nivel de falha da protecéo contra
sobrecarga do motor depende dos gjustes de Tipo de Sobrecarga do Motor (P.041) e
Corrente Nominal da Placado Motor (H.002).

Para regulagem vetorial, o inversor desarma depois de 60 segundos a 150% da
Corrente Nominal da Placa do Motor (U.004) e exibira o codigo defahaOL. A
quantidade de corrente de sobrecarga € automaticamente cal culada pelo software
GV 3000/SE, com base na Corrente Nominal da Placa do Motor (U.004).

Importante: Jaque o relé de sobrecarga eletrénico € similar ao relé de sobrecarga,
nenhum deles mede a temperaturareal do motor. Os dispositivos
integrados de medicdo de temperatura sdo a melhor forma de proteger
termicamente os motores CA, em qualquer condicéo.

P.041 [Motor Overload Type]
Tipo de Sobrecarga do Motor

Esse par@metro especificaotipode  Faixa do Parametro:

motor utilizado para determinar a
funcdo de sobrecarga térmica do
motor. Ajuste Default:

Tipo do Parametro:

Consulte também os
parametros:

nC = Motor padréo sem resfriamento forcado
FC = Motor com resfriamento forcado

FC
Configuravel

P. 040 Habilitacdo da Sobrecarga do Motor
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P.042 - [Line Dip Ride-Through Time]
Tempo Aceitavel de Interrupcdo da Rede

Pararegulagem V/Hz, esse Faixa do Parametro: de 0,1 a999,9 segundos (V/Hz)

parémetro gjusta 0 tempo maximo 500ms (vetorial)

permitido para o inversor ficar

ativo,

durante baixa tenséo nalinha ou Ajuste Default: 50

perda de tensdo nalinha.
Tipo do Paréametro: Configurével

Para regulagem vetorial, esse valor €

fixo em 500ms. Consulte também os H.017 Configuracdo da Entrada de Alimentac&o/Snubber
parametros: H.021 Tensdo da Linha CA

U.018 Tensdo daLinha CA

Se atensdo do barramento CC cair abaixo do nivel de baixa tensdo no barramento
CC paraum tempo maior que o gjustado em P.042, sera registrado o codigo de falha
LU. Depois que atensdo da linha for restaurada, afalha deve ser removidaeo
inversor pode ser reinicializado.

Se atensdo dalinhafor restaurada antes que o tempo especificado seja excedido, 0
inversor ira acelerar para a velocidade de operagdo na faixa especificada em P.001.

Pararegulagem V/Hz, o codigo de alarme LIL piscard no display durante o tempo
aceitavel de interrupcdo darede. Os niveis paraLIL e LU dependem do gjuste do
parémetro para Tensdo da Linha CA (H.021).

P.043 - [Fault Auto Reset Attempts]
Tentativas de Remoc&o Automatica de Falhas

Esse parémetro seleciona o nimero  Faixa do Parametro: de0al0

de vezes que o inversor tentara

remover as falhas. Ajuste Default: 0
Tipo do Paréametro: Configurével
Consulte também os P. 044 Tempo de Remog&o Automética de Falhas
parametros:

Importante: Se a entrada de partida estiver ativa, o inversor fard uma nova partida
depois de um reset.

Se 0 recurso de remogao automética estiver habilitado (P.043* 0), asfalhas
detectadas durante a operacéo do inversor serdo registradas e removidas. O inversor
ira esperar, entdo, o tempo especificado em P.044 e, se a entrada de partida for
ativada através da fonte de control e especificada, dard automaticamente partida no
inversor. Observe que o inversor deve operar pelo menos 5 minutos a fim de resetar o
nimero de tentativas ao valor em P.043.

Se afalha ocorrer novamente, o inversor ira esperar e tentar uma nova partida até o
nimero de tentativas programado. Se ocorrer falha em todas essas tentativas, o
inversor permanecerd em condicdo de falha e exibira no display o cddigo da falha
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P.043 - [Fault Auto Reset Attempts] (cont.)
A tabela 4.5 apresenta as falhas que podem ser removidas automati camente.

Tabela 4.5 - Falhas que Podem Ser Removidas Automaticamente

Cddigo da Falha Descrigao
Aln Perda do sinal de entrada anal6gica de 4 a20 mA
bYC Contator de bypass da carga do barramento CC
EC Falha de corrente a terra (falha de aterramento)
HIL Altatensdo nalinha
HU Altatensdo no barramento CC
LU Baixa tensdo no barramento CC
nCL Perda de comunicacdo da rede
ocC Sobrecorrente no estado permanente
OCA Sobrecorrente na aceleracéo
OCb Sobrecorrente na frenagem CC
OH Sobretemperatura do inversor
oL Sobrecarga el etrénica do motor
ubS Carga assimétrica do barramento CC

Todas as outras falhas ndo podem ser removidas automaticamente.

Observe que aremocgado automética de falhas seré desabilitada durante a operagéo de
auto calibracdo e durante o procedimento de identificacéo V/Hz.

P.044 - [Fault Auto Reset Time]
Tempo de Remog¢ao Automatica de Falhas

Esse parametro especificaa
guantidade de tempo que o
inversor ira esperar para tentar
remover as falhas.

Faixa do Parametro: de 1 a 60 segundos

Ajuste Default: 8

Tipo do Paréametro: Configurével

Consulte também os P. 043 Tentativas de Remog&@o Automética de Falhas
parametros:

Depois que o inversor detectar afalha e estiver no periodo de contagem do tempo de
remogao automética, o display piscard a contagem regressiva em segundos no
seguinte formato:

“Ar30...Ar29...Ar28.......... ArO1...Ar00"
Se, durante essa contagem, o operador pressionar atecla STOP/RESET do

teclado/display ou ativar o reset de falhas através da fonte de controle, a contagem de
remocgao automaticaira parar e todas as falhas seréo removidas.
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P.045 - [Output Phase Loss Enable]
Habilitar Perda de Fase da Saida

Esse parémetro é utilizado para Faixa do Parametro: OFF = Desabilita o diagnostico da perda de fase da saida
habilitar o diagndstico de detecgéo ON = Habilita o diagndstico da perda de fase da saida
de perda de fase da saida.

Ajuste Default: ON

Tipo do Paréametro: De cdlibracéo

Consulte também os N/A

parametros:

O diagndstico detecta a perda de fase entre o inversor e 0 motor. Quando o
diagnostico é habilitado e a perda de fase da saida é detectada, ocorre uma falhano
inversor (OPL € exibido).

O diagndstico de perda de fase da saida pode ser desabilitado para evitar falhas de
transientes que podem ocorrer, por exemplo, quando um motor pequeno é utilizado
com um Modulo de Poténcia grande.

P.047 - [Carrier Frequency (kHz)]
Frequiéncia Portadora (kHz)

Esse parémetro seleciona a Faixa do Parametro: 2 = frequéncia portadora de 2 kHz
freqliéncia portadora do inversor. 4 = frequéncia portadora de 4 kHz
8 = freqiiéncia portadora de 8 kHz

Ajuste Default: Depende do médulo de poténcia, consulte o apéndice C
Tipo do Paréametro: Configurével

Consulte também os N/A

parametros:

Esse par@metro pode minimizar o ruido acUstico por meio do gjuste da freqiiéncia de
comutacdo dos transistores na ponte de inversao.

Manter a freqiiéncia portadora em 8 kHz permitira obter a operagdo mais silenciosa
do motor.

Ajustar a freqiiéncia portadora acima de 2 kHz nos M édul os de Poténcia M/N
50R41xx, 50T41xx, 75R41xx, 75T41xx e 125R41xXx, resultara na reducdo de
capacidade da corrente méxima de saida. Com uma frequiéncia portadora de 4 kHz,
reduza 20% da corrente méxima de saida. Com uma freqiéncia portadora de 8 kHz,
reduza 40%.

Consulte 0 manua de hardware do GV 3000/SE para verificar as faixas do Médulo
de Poténcia para uma frequiéncia portadora de 2 kHz. Consulte o parémetro P.095,
nesse capitulo, para visualizar a faixa de corrente méxima de saida do inversor.
Observe que essa faixa é limitada de 2 a 4 kHz nos M 6dul os de Poténcia M/N
200V 41xx, 250V 41xx, 300V41xx, 350V41xx e 400V 41xX.
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P.048 - [Volts/Hertz or Vector Regulation]

Regulagem V/Hz ou Vetorial

Esse par@metro seleciona o tipo
de regulador do inversor:
voltsghertz (V/Hz) ou vetorial.

U-H = controle V/Hz
UEC = controle vetorial

Faixa do Parametro:

Ajuste Default: U-H
Tipo do Parametro: Configurével
Consulte também os U.001 PPR do Encoder

parametros:

Para o controle VV/Hz, o inversor fornece uma regulagem volts por hertz de malha
aberta, apropriada para aplicacdes gerais.

Para o controle vetorial, € possivel selecionar o controle vetoria de fluxo (FVC) ou o
controle vetorial sem encoder (SVC).

O controle vetoria de fluxo utiliza o valor atual do encoder para realimentacéo de
velocidade e, dessa forma, requer um encoder montado no motor e conectado ao
inversor. Vocé programa o inversor para FV C selecionando UEC no parémetro
U.048 e depois selecionando o valor de PPR do encoder no parametro U.001.

O controle vetorial sem encoder (SVC) € uma extensdo do regulador FVC. Fornece
performance semelhante a FV C sem utilizar um encoder. O controle € baseado na
realimentacdo de vel ocidade selecionada. V océ programa o inversor para SVC
selecionando UEC no parametro U.048 e depois selecionando SE no parémetro
U.001.

S&0 necessérios aproximadamente 5 segundos para mudar de um tipo de regulador
para outro. O inversor reinicia os diagnosticos de energizagdo (SELF aparece no
display e todos os LEDs ficam acesos por aproximadamente 4 segundos).

Alterar esse par@metro também ird restaurar os valores de fébrica para todos os
parametros Gerais do Primeiro e Segundo Menus (P.---), como se fosse dado o
comando Restaurar Ajustes de Fabrica (P.050 = ON). No entanto, isso ndo ir4
alterar os valores de P.048 e P.049.

Importante: Todos os outros valores de parémetros devem ser verificados se esse
parametro for aterado depois da programagdo inicial,
independentemente de 0os mesmos terem sido restaurados para 0s
gjustes de fébrica.

P.049 - [Country Defaults]

Ajustes de Fabrica do Pais

Esse parametro seleciona os gjustes  Faixa do Parametro:

de fabrica dos parametros do
Primeiro e Segundo Menus. Os
gjustes de fabrica americanos
s80 descritos nesse capitulo.

Consulte 0 apéndice E para verificar

0s g ustes Europoeus
e Japoneses.

USA = gustes de fébrica dos EUA
EUr = gjustes de fabrica da Europa
JPn = gjustes de fébrica do Japdo

Ajuste Default: USA
Tipo do Parametro: Configuravel
Consulte também os N/A

parametros:
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P.050 - [Restore Defaults]

Restaurar Ajustes de Fabrica

Restaura todos os parametros do
Primeiro e Segundo Menus
(P.---) paraos gjustes de

fébrica

Faixa do Parametro: OFF = Sem agéo
ON = Restaura 0s parémetros para os ajustes de fabrica
Ajuste Default: OFF
Tipo do Paréametro: Configurével
Consulte também os P.049 Ajustes de Fabrica do Pais
parametros:

Observe que P.048 ndo é restaurado para o gjuste de fébrica quando P.050 é
gjustado em ON.

P.051 - [ Programming Disable]

Desabilitar Programacéo

Ao entrar com uma senha nesse
parametro, os valores de
parémetros ndo podem ser
modificados através do teclado a
menos que a senha correta seja
colocada. Para mais informagoes,
consulte a secéo 4.4.

Faixa do Parametro: 0a9999

Ajuste Default: 0 (Programagéo habilitada)
Tipo do Paréametro: De cdlibracéo

Consulte também os N/A

parametros:

ATENCAO: E de responsabilidade do usuério a distribuicio da senha do
Segundo Menu. A Rockwell Automation néo se responsabiliza por viloagdes de

acesso dentro da empresa do usuario.

O LED PASSWORD acendera paraindicar que os paréametros ndo podem ser
modificados através do teclado.

Observe que desabilitar alteractes de programcéo através de P.051 ndo evita que 0s
parémetros sejam alterados através da porta serial narede.
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P.052 - [AUTO/MAN Key Disable]

Desabilitar Tecla Auto/Manual

Esse parémetro desabilitaatecla
AUTO/MAN somente através da
fonte de controle selecionada.

Faixa do Parametro:

Ajuste Default:
Tipo do Parametro:

Consulte também os
parametros:

OFF = Habilitaatecla AUTO/MAN

independentemente da fonte de controle

ON = Desabilitaatecla AUTO/MAN somente através

da fonte de controle selecionada

OFF

De calibracédo

P.000 Fonte de Controle
P.053 Habilitar Pré-selecdo da Referéncia Manua

Quando esse parametro é gjustado em ON, atecla AUTO/MAN é funcional apenas

através da fonte de controle selecionada. Esse paré@metro pode ser utilizado para

proteger contra mudanca inadvertida de referéncia quando o inversor for controlado
através do termina (P.000 = rE) ou da porta opcional (P.000 = OP).

A tabela4.6 indicase atecla AUTO/MAN esta habilitada baseada na fonte de
controle selecionada (P.000) e em P.052.

Observe gque esse pardmetro € novo nessa versao.

Tabela4.6 - Status da Tecla AUTO/MAN Baseado em P.000 e P.052

Fonte de Controle (P.000 =) P.052 Painel Frontal OIM/CS3000

Painel Frontal (LOCL) OFF Ativa Inativa

Terminal (rE) OFF Ativa Ativa

Porta opcional/Rede (OP) OFF Ativa Ativa
OIM/CS3000 (SErL) OFF Inativa Ativa

Painel Frontal (LOCL) ON Ativa Inativa

Terminal (rE) ON Inativa Inativa

Porta opcional/Rede (OP) ON Inativa Inativa
OIM/CS3000 (SErL) ON Inativa Ativa
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P.053 - [Manual Reference Preset Enable]
Habilitar Pré-selecao da Referéncia Manual

Quando ON é selecionado, a Faixa do Parametro: OFF = N&o pré-seleciona a referéncia manual
referéncia manual sera pré- ON = Pré-seleciona a referéncia manual com areferéncia
selecionada com o valor de automatica na transicdo de AUTO para MANUAL
referéncia automética, quando é
feitaatransicdo de AUTO
para MANUAL. Ajuste Default: OFF

Tipo do Paréametro: De cdlibracéo

Consulte também os P.027 Configuracdo Para Frente/Reverso

parametros: P.028 Escala do Display de Velocidade

pré-selecionar a referéncia manual. Quando esse recurso estiver habilitado
(P.053 = ON) e areferéncia automética for um valor negativo, ocorrera uma
alteracdo na direcdo quando atransicdo de AUTO paraMANUAL for
efetivada. Verifique se areferéncia automatica é um valor positivo e se o
comando FORWARD/REVERSE é adequado a aplicacdo antes de fazer a
transicdo de AUTO paraMANUAL.

Q ATENCAO: O valor absoluto da referéncia automética é utilizado para

O valor absoluto da referéncia automatica é limitado entre Vel ocidade Minima (P.003)

e Velocidade Mé&xima (P.004) antes de ser utilizado para pré-selecionar areferéncia
manual. No entanto, quando esse recurso estiver habilitado (P.053 = ON) e areferéncia
automatica for um valor negativo, ocorrerd uma ateracéo na direcdo quando atransi¢éo de
AUTO paraMANUAL for efetivada. Verifique se a referéncia automética € um valor
positivo e se 0 comando FORWARD/REV ERSE é adequado & aplicacdo antes de fazer a
transicdo de AUTO paraMANUAL.

Importante: Se areferéncia manua estiver sendo modificada através do teclado/display
do painel frontal quando atransicdo de AUTO para MANUAL for
efetivada, a referéncia manua pode ndo ser pré-selecionada de acordo com
areferéncia automética

Consulte o capitulo 3 para obter mais informagdes sobre atecla AUTO/MAN eo LED
AUTO.
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P.054 - [Level Sense Start Enable]
Habilitar a Sensibilidade a Nivel na Partida

Esse parametro seleciona se a
entrada de partida é por pulso ou por
contato retentivo parafonte de
controle

Remota (P.000 = rE) e porta opcional
(P.000 = OP).

Faixa do Parametro: OFF = Entrada de partida por pulso

ON = Entrada de partida por contato retentivo
Ajuste Default: OFF
Tipo do Parémetro: Configuravel

Consulte também os P.000 Fonte de Controle
parametros:

certificar-se de que a partida automéatica do equipamento ndo causaréa
riscos ao pessod de operacdo ou danos no equipamento. O usuério tem
aresponsabilidade de garantir condigdes seguras de operacao,
fornecendo protecOes, aarmes sonoros e visuais ou outros dispositivos
que indiquem que essa funcdo esté habilitada e que o inversor pode
operar aqualquer momento.

e ATENCAO: Quando essa funcéo é habilitada, o usuério deve

ATENCAO: O gjuste desse parametro em ON aplicaraimediatamente
alimentacéo de saida ao motor, quando todas as condigdes de partida
forem compativeis.

ATENCAO: Se o inversor estiver operando a partir do terminal, as
entradas de partida e parada so fechadas. Se P.054 = ON e ocorrer
uma falha, o inversor para por inércia e gera uma falha. Nesse caso,
remover afahareniciaizardimediatamente o inversor, sem alterar os
estados da entrada de partida ou parada.

ATENCAO: SeP.026 = 1, afonte de controle for o terminal (entradas
de partida e parada fechadas) e P.054 = ON, o inversor ir& parar por
inércia se a entrada de perda de fungdo estiver aberta e ndo gerar uma
falha. Nesse caso, fechar a entrada de perda de fungdo irdiniciaizar
imediatamente o inversor, sem aterar a entrada de partida ou parada.

Esse par@metro se aplica apenas as fontes de controle remota (P.000 = rE) e porta
opcional (P.000 = OP). As fontes de controle teclado local (P.000 = LOCL) e porta
serial (P.000 = SErL) sempre requerem aliberacdo do pulso na entrada de partida
para acionar o inversor.

Independentemente do status de P.054, as seguintes condicdes devem ser atendidas a
fim de acionar o inversor.

A entrada de perda de funcéo do terminal deve estar fechada.
Nenhuma falha pode estar ativa.

O barramento CC deve estar valido.

Nenhuma entrada de parada ativa pode estar fechada

Quando P.054 etiver gjustado em OFF e os requisitos acima forem atendidos, o
inversor ira precisar de uma liberagdo do pulso na entrada de partida a fim de
acionar.

Quando P.0%4 estiver gjustado em ON e os requisitos acima forem atendidos, o
inversor ira aplicar alimentacdo de saida ao motor quando a entrada de partida
estiver fechada.

A figura 4.7 apresenta os status de partida, parada e operagéo do inversor quando
configurado para pulso versus contato retentivo.
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P.054 - [Level Sense Start Enable] (cont.)

Partida l—l | U I_, I_

Parada I_'
Operacéo l_l [—_I I——‘____

Partida por Pulso

Partida __l L—_l L__—J l
Parada I____l |_l

Operacéo m | | [ 1 | ]_

Partida por Contato Retentivo

Figura 4.7 - Status de Partida, Parada e Operacdo do Inversor quando Configurado para
Pulso Versus Contato Retentivo

Observe que uma mudanca no estado é necessaria na entrada de partida para duas
condicdes, mesmo se P.054 = ON:

Quando a operacado é feita a partir do terminal (rE) ou de umarede (OP) e atecla
STOP é pressionada. Uma mudanga de estado é necesséria na entrada de partida
da fonte de controle selecionada parareiniciaizar o inversor.

Depois do procedimento de auto calibracéo. Esse requisitos forgados de mudanca
de estado ndo se aplicam se afonte de controle for alterada para um outro valor e
depois voltar, como apresentado no exemplo a seguir.

Exemplo
Assuma que a fonte de controle selecionada € o termina (P.000 = rE), o contato
retentivo esta habilitado, ndo ha falhas e as entradas de partida e parada estéo
fechadas. O inversor, no entanto, estd em operacéo.

O inversor é parado através datecla STOP do painel frontal. O inversor aguarda
uma mudanga no estado de aberto para fechado na entrada de partida do terminal
parareinicializar.

A fonte de controle é dterada paraum valor diferente de rE. 1sso é feito
alterando-se P.000 para qualquer valor diferente de rE ou aternando-se a chave
REM/LOC.

A fonte de controle é entdo dterada novamente para termina (rE).* Umavez que a
entrada de partida ainda esta fechada, o inversor € inicializado. Uma mudanca de
estado de partida ndo é mais necessaria, pois o procedimento de aterar o terminal
e depois retornar funciona efetivamente como uma mudanca de estado.
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P.054 - [Level Sense Start Enable] (cont.)

Como medida de seguranca, recomenda-se que 0 usudrio providencie um alarme
visual ou sonoro paraindicar que esse recurso esta habilitado e que o motor pode
operar a qualquer momento. O usuario deve também fixar avisos no motor, no
inversor e em qualquer outro equipamento para alertar que a aplicacao utiliza um
recurso de iniciaizagdo automética.

A figura 4.8 apresenta um exemplo de circuito tipico que pode ser usado em
inversores de 1 a 150 HP. Esse circuito energizara um dispositivo de alarme antes
gue o motor seja ativado. Para um exemplo de circuito tipico parainversores de 200
a400 HP, contate a Rockwell Automation.

Observe que se P.000 = rE, a chave LOC/REM do terminal determina afonte de
controle (local ou remota) na energizagéo.

)

3

120 VCA
Inversor GV3000/SE .
Ajuste P.013 em 1

30[31

Relé

! @
Relé
,H’ Hom

Figura 4.8 - Exemplo de Circuito de Alarme para Inversores de 1-150 HP que Utilizam o
Recurso Contato Retentivo

Observe que esse parémetro estd modificado nessa versdo.
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P.055 - [STOP/RESET Key Disable]
Desabilitar Tecla Stop/Reset

Esse par@metro desabilitaatecla Faixa do Parametro: OFF = Habilita atecla STOP/RESET independentemente
STOP/RESET somente através da fonte da controle.
da fonte de controle selecionada. ON = Desabilita atecla STOP/RESET somente através da
fonte de controle selecionada

Ajuste Default: OFF

Tipo do Parametro: De calibragéao

Consulte também os P.000 Fonte de Controle

parametros:

STOP/RESET estara habilitada apenas através da fonte de controle
selecionada. Como precaucéo, recomenda-se ainstalagdo de um botdo
de parada de emergéncia em um local acessivel. Além disso,
recomenda-se também afixagdo de um aviso para dertar o pessoal que
essa tecla ndo est habilitada.

e ATENCAO: Quando P.055 estiver gjustado em ON, atecla

A tabela 4.7 indica se atecla STOP/RESET esta habilitada, baseada na fonte de
controle selecionada (P.000) e em P.055.

Observe gque esse parametro € novo nessa versao.

Tabela4.7 - Status da Tecla STOP/RESET baseado em P.000 e P.055

Fonte de Controle (P.000 =) P.055 Painel Frontal OIM/CS3000
Painel Frontal (LOCL) OFF Ativa Ativa
Terminal (rE) OFF Ativa Ativa
Porta opcional/Rede (OP) OFF Ativa Ativa
OIM/CS3000 (SErL) OFF Ativa Ativa
Painel Frontal (LOCL) ON Ativa Inativa
Terminal (rE) ON Inativa Inativa
Porta opcional/Rede (OP) ON Inativa Inativa
OIM/CS3000 (SErL) ON Inativa Ativa
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P.060 - [Network Drop Number]

NUmero do N6 na Rede

Esse parametro especifica o nimero

do né narede, ao qua
0 Cartéo de Comunicacdo da

Faixa do Parametro: de 1 a 55 (Conex&o bésica do inversor)
de 1 a 53 (Conexdo total do inversor)

Rede AutoMax iraresponder narede. Ajuste Default: 1
Tipo do Paréametro: Configurével
Consulte também os P.061 Tipo de Conexdo da Rede
parametros:

Esse par&metro deve ser gjustado através do teclado/display ou através de uma
interface serial de computador. Esse parémetro ndo pode ser escrito para o inversor
através da rede mestre.

Para as aplicagdes com arede DeviceNet, consulte 0 manual DeviceNet Network
Communication Option Board (HE-HGV3DN).

Para as aplicagdes com arede ControlNet, consulte 0 manual ControlNet Network
Communication Option Board (D2-3390).

P.061 - [Network Connection Type]

Tipo de Conexdo da Rede

Esse parametro seleciona um dos
dois tipos de conexdo darede
AutoMax.

Faixa do Parametro: 0 = Conexao basica do inversor
1 = Conexao total do inversor

Ajuste Default: 0

Tipo do Parametro: Configurével
Consulte também os N/A
parametros:

O guste de P.061 em 0 fornece controle basico do inversor a partir darede
AutoMax. E possivel controlar fungdes como partida/parada, reset, referénciae
pardmetros de calibracdo como aceleracéo, desacel eracéo, velocidades minimae
méxima, etc. Consulte 0 manual de instrugdes D2-3308 para obter umalista
completa dos parémetros a serem controlados.

Essa configuracdo ira ocupar uma &rea de imagem Unica narede AutoMax. Essa
area Unica contém 32 registros de leitura e 32 registros de escrita.

O guste de P.061 em 1 fornece controle total do inversor a partir da rede AutoMax.
Além dainformacéo disponivel na conexdo bésica, todos os outros dados de
pardmetros e diagnosticos do inversor sdo fornecidos. Consulte 0 manua de
instructes D2-3308 para obter uma lista completa dos par@metros a serem
controlados.

Essa configuracdo ira ocupar trés &reas de imagem narede AutoMax, com cada area
contendo 32 registros de leitura e 32 registros de escrita
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P.061 - [Network Connection Type] (cont.)

Para as aplicagbes com arede DeviceNet, consulte 0 manual DeviceNet Network
Communication Option Board (HE-HGV3DN).

Para as aplicagtes com arede ControlNet, consulte 0 manual ControlNet Network
Communication Option Board (D2-3390).

P.062 - [Option Port: Communication Loss Response]
Porta opcional: Resposta da Perda de Comunicacéo

Esse parametro especifica como o
inversor ira reponder aumafahade
comunicacdo darede se a porta
opcional estiver selecionada como
fonte de controle (P.000 = OP).

Faixa do Parametro: 0=FahadelET
1 = Manter a Ultimareferéncia
2 = Utilizar areferénciado terminal

Ajuste Default: 0

Tipo do Paréametro: De cdlibracéo

Consulte também os P.000 Fonte de Controle
parametros:

Se a porta opcional ndo estiver no controle do inversor, mas estiver apenas
monitorando a operagdo, a perda de comunicagdo da rede ndo terd efeito na operagdo
do inversor. Em todos os casos, o Cartdo Opcional de Comunicacdo da Rede
AutoMax ird tentar restabelecer a conexao, se ocorrer a perda de comunicacdo com a
rede mestre.

Se P.062=0

O inversor ird considerar a perda de comunicagdo da rede como uma faha,
resultando numa seqiiéncia de parada do tipo |ET.

Para eiminar condi¢Bes anormais de falha, quando o inversor configurado para
operacdo em rede é energizado, o inversor ird aguardar aproximadamente 20
segundos depois da energizacdo, antes de anunciar a condi¢éo de falha. A condicéo
de falha sera anunciada se a comunicagdo da rede ndo for estabelecida antes do
término dos 20 segundos ou se a comunicagdo for estabel ecida e depois perdida

Resposta a Perda de Comunicagdo da Rede:

O inversor ira manter a condicéo de falha e desenvolvera uma seqiiéncia de parada
por inércia.

Um cédigo de falha serd gravado nalista de falhas e exibido no display do painel
frontal (nCL).

O LED REMOTE do painel frontal ird piscar paraindicar que arede estainativa

Uma vez que a comunicacdo em rede for restabelecida, sera necessario um reset para
reinicializar o inversor. (Observe que um reset de falha n&o apaga a lista de falhas.)
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P.062 - [Option Port: Communication Loss Response] (cont.)
Se P.062=1

O inversor continuard a operar utilizando a Ultima referéncia recebida da rede
mestre.

ATENCAO: Naregulagem V/Hz, se P.000 estiver gjustado em OP
(Porta Opcional), P.062 estiver gjustado em 1 (manter a dltima
referéncia) e o inversor perder a comunicagdo com arede, 0 inversor
irA manter o Ultimo comando de freqiiéncia enviado. Certifique-se de
gue 0 maquinério acionado, todos 0s mecanismos de transmissdo e o
material de aplicaco sejam capazes de operar de forma segura na
velocidade maxima de operacdo do inversor.

ATENCAO: Naregulagem vetorial, se U.000 estiver gjustado em 2
(Porta Opcional), P.062 estiver gjustado em 1 (manter a Gltima
referéncia) e o inversor perder a comunicagdo com arede, 0 inversor
ndo seramais regulado em velocidade. Ao invés disso, a velocidade do
motor ir variar de acordo com a carga até o limite de sobrevel ocidade.
Certifique-se de que 0 maguinério acionado, todos os mecanismos de
transmissio e 0 material de aplicacio sejam capazes de operar de

forma segura na vel ocidade méxima de operacao do inversor.

Resposta a Perda de Comunicagdo da Rede:
N&o ocorrera falha.

Para cada transi¢éo de ativa para inativa do estado de comunicagdo da rede, havera
uma entrada na lista de falhas do inversor.

O LED REMOTE do painel frontal ird piscar paraindicar que arede estainativa

Uma vez que a comunicagdo em rede for restabelecida, o inversor seguird novamente
areferéncia e o controle de seqlienciamento fornecidos pela rede mestre.

Se o inversor perder a comunicagao com arede, a protegdo contra sobrevel ocidade
sera ativada em qualquer circunsténcia. Para a regulagem V/Hz, a proteg&o contra
sobrelocidade é definida pelo usuério em H.022; para aregulagem vetorial, € fixaem
130% da Velocidade Maxima (P.004). Quando o motor ultrapassar o limite de
sobrevelocidade, o inversor entrardem falhaeira parar.

Observe que nessa configuracdo, nem sempre é possivel parar o inversor através da
rede.

Se P.062 =2

O inversor ird obter a referéncia de torque/vel ocidade a partir da entrada anal 0gica
do terminal e aentrada de parada a partir da entrada de parada do terminal. Todas as
outras entradas seré mantidas nos ultimos val ores da rede mestre.

Isso permitira que a rede mestre continue a controlar a referéncia do inversor com
uma ligagdo direta de saida para entrada anal 6gica e a parar o inversor com uma
ligacdo direta de saida para entrada digital.

Observe que, nesse modo, umavez que o inversor é parado, ndo é possivel
reinicialo até que a comunicagdo com a rede sgja restabelecida ou que a Fonte de
Controle (P.000) sgja alterada
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P.062 - [Option Port: Communication Loss Response] (cont.)

Resposta a Perda de Comunicagdo da Rede:
N&o ocorrera falha.

Para cada transi¢éo de ativa para inativa do estado de comunicagdo da rede, havera
uma entrada na lista de falhas do inversor.

O LED REMOTE do painel frontal ird piscar paraindicar que arede estainativa

Uma vez que a comunicagdo em rede for restabelecida, o inversor seguird novamente
areferéncia e o controle de seqlienciamento fornecidos pela rede mestre.

Observe que nessa configuracdo, nem sempre é possivel parar o inversor através da
rede.

Para as aplicagbes com arede DeviceNet, consulte 0 manual DeviceNet Network
Communication Option Board (HE-HGV3DN).

Para as aplicagtes com arede ControlNet, consulte 0 manual ControlNet Network
Communication Option Board (D2-3390).

P.063 - [Option Port: Network Reference Source]
Porta opcional: Fonte de Referéncia da Rede

Esse parametro especificade onde o  Faixa do Parametro: 0 = Referéncia direta

inversor ird conseguir areferéncia de 1 a8 = Transmissdo

de torque ou velocidade quando a

porta de opcéo estiver selecionada  Ajuste Default: 0

como fonte de controle (P.000 = OP)
Tipo do Paréametro: Configuravel
Consulte também os U.000 Fonte de Referéncia de Torque
parametros:

O controle de torque ou velocidade é configurado através do parémetro U.000 (Fonte
de Referéncia de Torque) e da especificacdo de TRQ/SPD em P.007 (Configurag@o
das Entradas Digitais do Terminal). Uma das selecbes em U.000 € a porta opcional.

Se P.063 for O, areferénciatrim é obtida a partir do registro 33 da primeira palavra
(first drop image).

Na regulagem V/Hz, o valor no registro 33 representa a velocidade em hertz escalada
de 0 a4095 para 0 até a Velocidade Maxima (P.004).

Na regulagem vetorial, se U.000 for 2, o valor no registro 33 representa a velocidade
escaada de 0 a4095 para 0 até 150% de torque. Se U.000 for diferente de 2, esse
valor representa a velocidade em RPM escalada de 0 a 4095 para O até Velocidade
Mé&xima do Motor (U.017).

Para obter mais informagdes, consulte 0 manua de instrugdes AutoMax Network
Communication Option Board (D2-3308).
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P.063 - [Option Port: Network Reference Source] (cont.)

Se P.063 for de 1 a8, areferéncia € obtida a partir do registro de transmissdo de 1 a 8,
respectivamente. Para uma descric&o dos registros de transmissdo, consulte o manual
J2-3001, AutoMax Network Communications Module.

Para as aplicagdes com arede DeviceNet, consulte 0 manual DeviceNet Network
Communication Option Board (HE-HGV3DN).

Para as aplicagtes com arede ControlNet, consulte 0 manual ControlNet Network
Communication Option Board (D2-3390).

P.064 - [Option Port: Network Trim Source]
Porta opcional: Fonte Trim da Rede

Esse parametro seleciona o
registro de referénciatrim da
porta opcional.

Faixa do Parametro: 0 = Registro da referéncia trim direta
de 1 a8 = Registro de transmissdo de 1 a 8,
respectivamente
Ajuste Default: 0
Tipo do Paréametro: Configurével
Consulte também os P.063 Porta opcional: Fonte de Referéncia da Rede
parametros: U.000 Fonte de Referéncia de Torque

A referénciatrim da porta opciona € utilizada como a referéncia da malha externa de
controle e/ou como a referéncia de vel ocidade quando P.024 (Fonte de Referéncia Trim)
for igual a 2.

Se P.064 for O, areferénciatrim é obtida a partir do registro 34 da primeira palavra
(first drop image).

Se P.064 for de 1 a8, areferéncia € obtida a partir do registro de transmissdo de 1 a 8,
respectivamente. Para uma descric&o dos registros de transmissdo, consulte o manual
J2-3001, AutoMax Network Communications Module.

Na regulagem V/Hz, areferénciatrim representa a velocidade em hertz escalada de 0 a
4095 para 0 até a Vel ocidade Maxima (P.004).

Na regulagem vetorial, se U.000 for 2, areferéncia trim representa a velocidade
escaada de 0 a 4095 para 0 até a Vel ocidade Maxima do Motor (U.017).

Para obter mais informagdes, consulte o apéndice H.

Observe gque esse pardmetro € novo nessa versao.
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P.065 - [Option Port: Type and Version]
Porta opcional: Tipo e Versdo

Esse par@metro exibe o tipo de opcdo  Faixa do Parametro: N/A

e 0 nimero de versdo do

software do cartdo. Ajuste Default: N/A
Tipo do Paréametro: Somente leitura
Consulte também os N/A
parametros:

O formato do display € N.vvv, onde N representa o tipo de opcéo (1 = RMI, 2 = rede
AutoMax, 4 = rede DeviceNet e 5 = rede ControlNet) e v representa 0 nimero de
versdo do software.

Por exemplo, se for exibido 2.103 o inversor estard usando arede AutoMax e o
software versao 1.03.

P.066 a P.069 [Network Output Register 1 Source through Network Output Register 4

Source]
Fonte do Registro 1 de Saida da Rede a Fonte do Registro 4 de Saida da Rede

Esses par@metros selecionam o sinad Faixa do Parametro: 0 = (P.066) Vaor da poténcia do motor
escrito paraosregistrosde 1 a4 de (P.067) Valor do torque do motor
saida darede. Consulte afigura 4.9. (P.068) Fator da poténcia de saida

(P.069) Contador do encoder (x 4)

1 = Saida limite da referéncia de vel ocidade*

2 = Referéncia de velocidade com a somatdria das juncoes
referéncialfeedback (inclui saida OCL e composicéo de
corrente)*

3 = Realimentacdo da malha de vel ocidade*

4 = Falha na malha de velocidade*

5 = Saida Pl de velocidade*

6 = Realimentacdo da malha externa de controle*

7 = Falha da malha externa de controle*

8 = Saida da malha externa de controle*

9 = Entrada anal dgica do terminal normalizada para vel ocidade

(apéndice G)

10 = Escala da entrada anal 6gica do terminal (apéndice G)

11 = Referéncia de torque*

12 = Realimentacéo de torque*

Ajuste Default: 0

Tipo do Paréametro: De cdlibracéo
Consulte também os N/A
parametros:

* Esses sinais sao validos apenas no controle vetorial (P.048 = UEC).
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P.066 a P.069 [Network Output Register 1 Source through
Network Output Register 4 Source] (cont.)

P.066

W Moédulo da Rede

)

___ lim——

Registro de Saida da Rede 2

Registro de Saida da Rede 3
Registro de Saida da Rede 4

i i
.

2
%

.

Figura4.9 - Selecéo de Sinal para os Registros de Saida da Rede

Para verificar o mapa de registro da rede AutoMax, consulte 0 manua de instrugdes
D2-3308.

Para verificar o mapa de registro da rede ControlNet, consulte o manua de
instrugdes D2-3390.

Observe que esses parametros s80 NovVos nessa versao.
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P.090 - [Diagnostics Source]
Fonte de Diagnosticos

Esse parametro € usado para
selecionar informagdes internas, tais
como dados de E/S, estatisticas de
rede, etc., a serem exibidas no
parémetro P.091.

Ajuste Default:
Tipo do Parametro:

Consulte também os
parametros:

Faixa do Parametro:

0 = Diagnéstico ndo utilizado

1 = Entradas digitais 4, 3, 2, 1 do terminal

2 = Entradas digitais 8, 7, 6, 5 do terminal

3 = Entradas anal 6gicas do terminal normalizadas para

velocidade (apéndice G)

4 = Entradas digitais 4, 3, 2, 1 do RMI

5 = Entrada anal6gica do RMI (apéndice G)

6 = Entrada de freqiiéncia do RMI (apéndice G)

7 = Dados do encoder

8 = Tensdo no barramento CC

9 = Escala da entrada anal 6gica do terminal (apéndice G)

14 = Interface da rede: n° de mensagens recebidas pelarede

15 = Interface darede: n° da mensagem que recebe falhas de
time out

16 = Interface da rede: n° da mensagem de falhas CRC

17 = Interface da rede: n° da mensagem de falhas por overrun

18 = Interface da rede: n° de mensagens abortadas

19 = Interface da rede: n° de mensagens transmitidas para a rede

0
De calibracdo

P.091 Display de Diagnosticos

P.091 - [Diagnostics Display]
Display de Diagndsticos

Esse parametro exibe os dados
selecionados em P.090.
Ajuste Default:

Tipo do Paréametro:

Consulte também os
parametros:

Faixa do Parametro:

N/A
N/A
N/A

P.090 Fonte de Diagndsticos
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P.091 - [Diagnostics Display] (cont.)

O estado das entradas digitais (selecionado ao entrar um valor de 1, 2 ou 4
em P.090) é exibido como uma combinacéo de quatro digitos de 1se Os
(1 = energizado, 0 = desenergizado) da seguinte maneira:

Display de 4 caracteres

P.090 = 1, entradas digitaisdo terminal 4 3 2 1
P.090 = 2, entradas digitais do terminal 8 7 6 5
P.090 = 4, entradas digitais do RMI 4 3 2 1

P.095 - [Power Module Output Amps]
Corrente de Saida do Médulo de Poténcia

Esse parémetro exibe a corrente Faixa do Parametro: N/A

méxima de saida do inversor. O valor

maximo do Limite de Corrente Ajuste Default: N/A

(P.005) corresponde a P.095.
Tipo do Paréametro: Somente leitura
Consulte também os P.005 Limite de Corrente
parametros:

Por exemplo, se P.095 = 11,0 e P.005 = 110% (se estiver gjustado no maximo), a

corrente maxima de saida sem sobrecarga (faixa de 100%) serdigua a 10,0A.

P.098 - [Software Version Number]
NuUmero de Versao do Software

Esse parametro exibe o nimero de Faixa do Parametro: N/A

versdo do software.
Ajuste Default: N/A
Tipo do Parametro: Somente leitura
Consulte também os N/A
parametros:

P.099 - [Power Module Type]
Tipo do Mddulo de Poténcia

Esse parametro exibe o tipo do Faixa do Parametro: N/A

Maodulo de Poténcia do inversor.
Ajuste Default: N/A
Tipo do Paréametro: Somente leitura
Consulte também os N/A
parametros:

O tipo do médulo de poténcia é exibido no formato VV.nnn, onde V representa afaixa
de tensdo do inversor (2 = 230V, 4 = 460V, 5 = 575V) e nnn representa a poténcia.

Por exemplo, o display 4.050 representa 460V, 50HP.
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4.6.3 - Descricao dos Parametros V/Hz do Segundo Menu
(H.000 a H.022)

H.000 - [Motor Nameplate Volts]
Tensdo Nominal da Placa do Motor

Esse parémetro identifica a tensdo Faixa do Parametro: de 180 VCA a 690 VCA
nomina do motor, como aparece na
placa do motor. Ajuste Default: 460 VCA

Tipo do Paréametro: Configurével

Consulte também os N/A

parametros:

H.001 - [Motor Nameplate Base Frequency]
Frequiéncia Nominal da Placa do Motor

Esse parémetro configuraarelagdo  Faixa do Parametro: de 30,0 a200,0 Hz
V/Hz.
Ajuste Default: 60 Hz
Tipo do Parametro: Configurével
Consulte também os H.003 Tensdo do Impulso de Torque
parametros: H.018 Tipo de Curva V/Hz

A fregiéncianomina € afregqiiéncia na qual atensdo de saida atinge a tenséo
nomina da placa do motor (H.000). Abaixo da freqiiéncia nominal, atensdo de saida
varia com afregquéncia de saida, de acordo com o gjuste de V/Hz no parémetro
H.018. Acima da fregtiéncia nominal, a tensdo de saida € mantida constante,
conforme aumenta a freqiiéncia (faixa constante de poténcia).

A relacdo V/Hz é aterada através da selecdo do Tipo de Curva V/Hz em H.018 e do
gjuste da Tensdo do Impulso de Torque em H.003. Consulte a figura 4.10.

100 —+—
| Maximo
l V/IHz
Tenséo
do Motor
H.000 .
Minimo

(volts) V/Hz

30 Frequéncia H.001
de Saida
(H2)

Figura 4.10 - Relacdo Volts/Hz
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H.002 - [Motor Nameplate Amps]
Corrente Nominal da Placa do Motor

Esse parémetro é afaixa de corrente  Faixa do Parametro:
do motor, como aparece na placa do
motor. Ajuste Default:

Tipo do Paréametro:

Consulte também os
parametros:

Depende do Modulo de Poténcia
Depende do M6dulo de Poténcia, consulte o apéndice C
Configuravel

N/A

ATENCAO: Esse parametro ndo deve exceder a corrente nominal
encontrada na placa do motor, pois pode ocorrer sobrecorrente ou
sobreaguecimento no motor.

H.003 - [Torque Boost Voltage]
Tensé&o do Impulso de Torque

Esse parémetro gjusta a porcentagem Faixa do Parametro:
do impulso da tensdo de saida

em freqiiéncia zero. E gjustado como  Ajuste Default:

uma porcentagem da Tenséo

Nominal da Placa do Motor (H.000). Tipo do Parametro:

Consulte também os
parametros:

de 0,0% a 20,0% da tensdo nomina do inversor
0,5%
Configuravel

H.000 Tensdo Nominal da Placa do Motor

Importante: Se H.003 = 0O, é preciso realizar o teste de identificacdo (usando
H.020) antes da operagéo.

O impulso de torque € necessario para compensar a queda de tensdo do motor CA em
baixas velocidades. Para altas cargas de atrito e de inércia, pode ser necessario um
alto torque de partida. Aumentar a Tensdo do Impulso de Torque, ira aumentar o
torgque de partida do motor. Consulte afigura 4.11.

Se 0 gjuste de tensdo do impulso de torque (H.003) for muito alto, o motor podera
consumir uma corrente de partida excessiva, resultando em umafalha OL ou PUo
ou, O inversor iraentrar no limite de corrente e ndo acelerar. Quando H.003 =0, 0
inversor fornece automaticamente a tensdo do impulso de torque, que € uma funcéo
da carga do motor. Se o0 motor ndo acelerar ou se ocorrer uma falha, gjuste esse

parametro em 0.
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H.003 - [Torque Boost Voltage] (cont.)

A
100 +—
Impulso de
% da Saida Torque
de Tenséo H.003=1% /4
4
7
,f—_ Taxa VIHz
7 Constante
7
1¥7 o
0 »

Frequiéncia Nominal

Freqiiéncia de Saida
(Hz)

Figura4.11 - Tensdo do Impulso de Torque

H.004 - [Slip Compensation]
Compensacao de Escorregamento

Esse parémetro é utilizado para Faixa do Parametro: de 0,0% a 10,0% da freguiéncia nominal (H.001)
melhorar a regulagem de velocidade,
aumentando-se a

freqUiéncia de saida aplicada ao Ajuste Default: 0,00% (sem comp. de escorregamento)

motor (a porcentagem da freqiiéncia

aumenta na Corrente

de Saida do Médulo de Poténcia Tipo do Parametro: De calibracéo

(P.095)).
Consulte também os P.095 Corrente de Saida do Médulo de Poténcia
parametros: H.001 Frequéncia Nominal da Placado Motor

O nivel de aumento da freqiiéncia de saida € uma fungéo do valor gustado em H.004
e da corrente do motor.

A velocidade atua do eixo do motor € determinada por dois fatores. freqiiéncia de
saida do inversor e escorregamento do motor. A referéncia de velocidade € convertida
em freqiiéncia de saida. O escorregamento do motor € determinado pelo tipo de
motor de induc&o e varia com a carga.

Na carga hominal, a compensacdo de escorregamento mede a corrente de saida do
inversor e aumenta a freqiéncia de saida conforme a porcentagem gjustada em
H.004. Abaixo da carga nominal, a compensacéo de escorregamento aumentara a
freqiiéncia de saida do inversor conforme a porcentagem gjustada em H.004,
multiplicada pela porcentagem da carga nomina.

Devido as variagOes de carga, 0 comportamento da vel ocidade, em relagéo ao tempo,
do motor é melhorada com o uso desse parémetro.

Para calcular o valor gjustado para H.004, utilize a seguinte equagéo:

H.004 = 100 x RPM sincrono - RPM nominal x Cor. Méx. do Médulo de Poténcia
RPM sincrono Corrente Nominal do Motor
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H.004 - [Slip Compensation] (cont.)

RPM Sincrono = 120x F
N° de Polos do Motor

Exemplo: 1722 RPM
Cor. Nom. do Motor = 78% da Cor. Méax. do Médulo de Poténcia
(P.095)
Regulagem V/Hz
2kHz

H.004 = 100 x 1800 - 1722 x 100% = 5,56%
1800 78%

Se 0 par@metro estiver gjustado em 0O, a velocidade do motor ndo sera proporciona a
referéncia, masir variar dependendo da carga.

H.005 - [DC Braking Enable]

Habilitacdo da Frenagem CC

Esse parémetro habilita ou desabilita Faixa do Parametro: ON = Habilita afrenagem CC
afrenagem CC. OFF = Desabilita afrenagem CC
Ajuste Default: OFF
Tipo do Paréametro: De cdlibracéo
Consulte também os P.025 Tipo de Parada
parametros: H.006 Frequiéncia de Partida da Frenagem CC

H.007 Corrente de Frenagem CC
H.008 Tempo de Frenagem CC
H.017 Configuracéo da Entrada de Alimentac&o/Snubber

Importante: Essafunco ndo forneceratorque de retengdo como um freio
mecanico. A frenagem CC opera somente quando o Tipo de Parada
(P.025) edtiver gjustado em 1 (parada por rampa).

A frenagem CC é utilizada para fornecer frenagem adiciona no motor (parainjegéo
de corrente CC nos enrolamentos do motor), em velocidades abaixo da Frequiéncia de
Partida da Frenagem CC (H.006). Se for necessé&ria a frenagem CC, as funcfes de
frenagem CC (H.007, H.008) devemn ser maiores que O.

Quando o motor desacel era até a Frequiéncia de Partida da Frenagem CC (H.006), a
Corrente de Frenagem CC (H.007) é aplicada ao motor depois de um tempo de
atraso dependente do Modulo de Poténcia. No entanto, se um resistor snubber for
utilizado (H.017 = 1, 3 ou 5), ndo havera atraso para 0 Tempo de Frenagem CC
(H.008).
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H.006 - [DC Braking Start Frequency]
Freqliéncia de Partida da Frenagem CC

Esse parémetro gjustaafreqiéncia  Faixa do Parametro: de 0,5 a P.004 (Velocidade Méxima)
na qual afrenagem CC comeca.
Ajuste Default: 1,0
Tipo do Parametro: De calibracéo
Consulte também os H.005 Habilitagdo da Frenagem CC
parametros: H.007 Corrente de Frenagem CC

H.008 Tempo de Frenagem CC

Com a frenagem CC habilitada (H.005 = ON), a frenagem serd ativada depois de um
comando de parada, quando a velocidade do motor for menor ou igua a Freqiiéncia
de Partida da Frenagem CC (H.006).

Observe que, se H.005 estiver gjustado em ON e se esse valor for gjustado muito
alto, podem ocorrer falhas (sera exibido OC, OCb ou PUO).

H.007 - [DC Braking Current]
Corrente de Frenagem CC

Esse parémetro gjusta o nivel de Faixa do Parametro: de 0 a 100% da corrente da placa do motor
corrente CC aplicada ao
motor, durante a frenagem CC. Ajuste Default: 10
Tipo do Paréametro: De cdlibracéo
Consulte também os H.005 Habilitagdo da Frenagem CC
parametros: H.006 Frequiéncia de Partida da Frenagem CC

H.008 Tempo de Frenagem CC

Com afrenagem CC habilitada (H.005 = ON), o torque de frenagem do motor é
definido por uma porcentagem da corrente nomina do motor (100% da corrente
nomina do motor).

Importante: Se H.007 for ajustado muito ato, podem ocorrer falhas (seré exibido
OC, OCA, OCb ou PUO).

Observe que esse paréametro foi modificado nessa versdo. As versdes anteriores
faziam escalas de tensdo ao invés da corrente para a frenagem.
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H.008 - [DC Braking Time]

Tempo de Frenagem CC

Esse parametro gjusta o tempo
durante o qual afrenagem CC
serd aplicada.

Faixa do Parametro: de 0,1 a 20,0 segundo

Ajuste Default: 3,0

Tipo do Paréametro: De cdlibracéo

Consulte também os H.005 Habilitagdo da Frenagem CC
parametros: H.006 Frequiéncia de Partida da Frenagem CC

H.007 Corrente de Frenagem CC

Com a frenagem CC habilitada (H.005 = ON), a frenagem serd ativada depois de um
comando de parada, quando a desaceleracéo do inversor atingir uma velocidade
correspondente a Frequiéncia de Partida da Frenagem CC (H.006). O periodo de
frenagem termina depois do tempo programado, ndo dependendo da vel ocidade real
do motor. O valor deve ser gjustado em um nivel que evite ativagdo em repouso.

H.009 - [Avoidance Frequency Enable]
Habilitacao da Frequéncia Evitada

Esse parémetro habilita as faixas de
freqliéncia evitada, selecionadas em
H.011, H.013 e H.015.

Faixa do Parametro: OFF = Desabilita o processamento da freguiéncia evitada
ON = Habilita o processamento da freqiiéncia evitada

Ajuste Default: OFF

Tipo do Paréametro: De cdlibragéo

Consulte também os P.003 Velocidade Minima

parametros: P.004 Velocidade Méxima
H.010 a H.015 Ponto Médio e Faixa da Freqliéncia Evitada
1,2e3

Em agumas méaquinas, a operagao continua de um motor, numa determinada
freqliéncia, pode causar ressonancia vibracional. Trés pares de parametros
independentes podem ser configurados para freqliéncias evitadas e faixas de
freqUéncia para evitar vibragdo do motor, impedindo a freqiiéncia de saida do
inversor através da operacdo dentro da(s) faixa(s) selecionada(s). Consulte a
figura4.12.

A selecdo atua da freqiiéncia evitada é limitada pela Vel ocidade Minima (P.003)
e Velocidade Mé&xima (P.004). A aceleragdo e a desaceleracdo normais ndo sao
afetadas por essa fungéo.
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H.009 - [Avoidance Frequency Enable] (cont.)

Méx. Hz _“_ ____________

- Faixa de
Fregliéncia AF 2

de Saida

Freqiiéncia Nominal

AF 1—— :
|
|

Min. Hz

\4

Referéncia de Velocidade

Figura 4.12 - Faixa de Freqiiéncia Evitada

H.010, H.012, H.014 - [Avoidance Frequency Midpoint 1, 2 and 3]
Ponto Médio da Freqiéncia Evitada 1, 2 e 3

Esse parametro especifica o ponto Faixa do Parametro: de 0,0 2200,0 Hz
médio de cada faixa de
frequéncia evitada, selecionadasem  Ajuste Default: 0,0
H.011, H.013 e H.015.
Tipo do Parametro: De cdlibracéo
Consulte também os H.009 Habilitagéo da Fregiiéncia Evitada
parametros: H.011, H.013, H.015 Faixa da Freqiiéncia Evitada 1, 2 e 3

Os valores gjustados podem estar em qualquer ordem. A freqiiéncia ndo ser afetada
durante as aceleracOes e desacel eracGes normais, mas serd evitada na frequiéncia de
saida continua

4-62 Referéncia de Programacéo



H.011, H.013 e H.015 - [Avoidance Frequency Band 1, 2 e 3]
Faixa da Frequéncia Evitada 1, 2 e 3

Esse parémetro especificaafaixade Faixa do Parametro: de0,2a10 Hz

freqliéncia evitada que sera

aplicada em cada ponto médio, Ajuste Default: 2,0

selecionados em H.010, H.012 e.

H.014 Tipo do Parametro: De cdlibracéo
Consulte também os H.009 Habilitagdo da Freqiiéncia Evitada
parametros: H.010, H.012, H.014 Ponto Médio da Frequéncia

Evitadal,2e3

A faixade freqiéncia evitada &

(Ponto de freg. evitada‘n’ - faixa de freg. ‘n'/2) < faixa < (Ponto médio de freg.
evitada‘'n’ - faixadefreg. ‘n'/2)

onden=1,2o0u3.

H.016 - [Sync Direction]
Direcdo Sincrona

Quando for necessério dar partidaem Faixa do Parametro: OFF = Desabilita a sincronizagéo
uma carga em rotacdo, esse F = Iniciaa procura na direcéo para frente do motor
parémetro seleciona em qual direcéo r = Inicia a procura na direcéo reversa do motor
O inversor ira procurar para Fr = Inicia a procura na direcdo para frente e depois
sincronizar-se com a velocidade do reversa
motor. rF = Inicia a procura na direc8o reversa e depois para
frente

Ajuste Default: OFF

Tipo do Parametro: Configurével

Consulte também os N/A

parametros:

Observe que quando a Configuragéo Para Frente/Reverso (P.027) estiver gustado
em 1, gjustar esse parametro em r, Fr ou rF fara com que o0 motor opere na direcdo
reversa
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H.017 - [Input Power/Snubber Configuration]
Configuracdo da Entrada de Alimentagao/Snubber

Esse parémetro é utilizado para Faixa do Parametro: 0 = Entrada CA, resistor de snubber n&o utilizado, interrupgcao
identificar o tipo de configuracdo da da rede habilitada.

fonte de alimentaco de entrada, do 1 = Entrada CA, resistor de snubber utilizado, interrupcéo da
resistor de snubber e dainterrupcéo rede habilitada.

darede. 2 = Entrada CC, resistor de snubber n&o utilizado, interrupgéo

da rede desabilitada.

3 = Entrada CC, resistor de snubber utilizado, interrupcéo da
rede habilitada.

4 = Entrada CC, resistor de snubber néo utilizado, interrupcéo
darede habilitada.

5 = Entrada CC, resistor de snubber utilizado, interrupcéo da

rede habilitada.
Ajuste Default: o*
Tipo do Parametro: Configuravel
Consulte também os P.042 Tempo Aceitével de Interrupcéo da Rede
parametros: P.002 Tempo de Desaceleracéo 1

* Parainversores M/N 50R416x, 50T416x, 75R416x, 75T416x e 125R416x
(entrada CC), 0 gjuste de fabrica é 4.

regenerativo, a regeneracdo pode causar um aumento na tensdo do
barramento CC. Certifique-se de que outros inversores no barramento néo
tenham um aumento inesperado de velocidade devido a atatensdo no
barramento.

e ATENCAO: Quando conectada a um barramento CC comum n&o

Para os M édulos de Poténcia de entrada CA (200-230V, trifésico, 50/60Hz ou 380-
460V, trifasico, 50/60Hz), gjuste H.017 em O ou 1.

Para os M 6dul os de Poténcia de entrada CC, gjuste H.017 em 2 ou 3 sevario
motores forem conectados ao inversor. Ajuste H.017 em 4 ou 5 se apenas um motor
for conectado ao inversor.

Resistor de Snubber

Se um resistor de snubber ndo for utilizado, gjuste H.017 em 0, 2 ou 4. Se atenséo
do barramento CC for acima de um certo nivel (14% acima dalinha CA nomina
retificada), o inversor aumentara a freqiiéncia comandada em um esforco para
reduzir atensdo do barramento. O inversor aumentard a freqliéncia comandada em
um maximo de 10Hz, mas ndo ir& exceder o valor especificado em P.004
(Velocidade Méxima). O tempo de desaceleracdo (P.002) pode ser automaticamente
estendido para evitar falha de sobretensdo no barramento. Se a tensdo continuar
aumentando, ocorrera falha de sobretensdo (HU) no barramento.

Se um resistor de snubber for utilizado, gjuste H.017 em 1, 3 ou 5. Se atensdo do
barramento CC for acima de um certo nivel (14% acima dalinha CA nomina
retificada), o inversor ndo tentard aumentar a freqiiéncia comandada, mas contara
com o resistor de snubber do hardware para reduzir a tensdo. Observe que pode ser
necess&rio aumentar o tempo de desacel eragdo especificado em P.002 para evitar
falha de sobretensdo (HU) no barramento.
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H.017 - [Input Power/Snubber Configuration] (cont.)
Interrupcgéo da Rede

A interrupcdo da rede permite que o inversor permaneca ativo durante a baixa tenséo
dalinha ou perda de tensdo da linha por um tempo especificado em P.042 (Tempo
Aceitavel de Interrupcéo da Rede).

Para habilitar ainterrupcéo darede, gjuste H.017 em O, 1, 4 ou 5. Se o0 barramento
CC ficar abaixo do nivel de baixa tensdo ou se atensdo dalinha CA cair, 0 inversor
reduzira a frequéncia comandada e ira regenerar para manter o barramento. Observe
que o inversor ira desacelerar a uma faixa requerida para manter o barramento e
poderd ndo utilizar o valor especificado em P.002 (Tempo de Desaceleracéo 1).

Para desahilitar ainterrupcdo darede, gjuste H.017 em 2 ou 3. Se o barramento CC
ficar abaixo do nivel de baixa tensdo ou se atensdo dalinha CA cair, ocorrerd uma
falha de subtensdo (LU) e o inversor ira parar.

Consulte o parémetro P.042 para obter mais informagdes sobre interrupcéo da rede.

H.018 - [Volts/Hertz Curve Type]

Tipo de Curva V/Hz

Esse parémetro permite a selecéo da
relacdo entre atensdo e a freqiiéncia
do motor dependendo da aplicagéo.
Essa selecéo € efetiva a partir de
qualquer fonte de controle.

Faixa do Parametro: 0 = CurvaV/Hz linear
1 = Curva VV/Hz otimizada
2 = Curva V/Hz quadrética

Ajuste Default: 0

Tipo do Parametro: Configurével

Consulte também os H.003 Tensdo do Impulso de Torque
parametros:

Ajuste H.018 em 0 para aplicactes de torque constante (tais como transportadores e
extrusores).

Ajuste H.018 em 1 para 0 uso com os motores CA XE e RPM Reliance. Uma curva
V/Hz especia (com duas inclinagBes diferentes) fornecera maior capacidade de
torque constante e melhor eficiéncia.

Ajuste H.018 em 2 para aplicagdes com ventiladores e bombas centrifugas.

Consulte afigura 4.13.
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H.018 - [Volts/Hertz Curve Type] (cont.)

Tensdo Tensdo Tenséo

do Motor do Motor do Motor

(H.000) (H.000) (H.000) y;

A A A
/
/
/
/
Volts Volts Volts
/
/
/
/
/
/4
> >
Hz Frequiéncia Hz Frequéncia Hz Frequéncia
Nominal do Motor Nominal do Motor Nominal do Motor
(H.001) (H.001) (H.001)
Linear (0) Otimizada (1) Quadrética (2)

Figura 4.13 - Selegdo da Curva V/Hz

H.019 - [Identification Result]
Resultado da Identificacéo

Esse parametro exibe o resultado do
procedimento de identificaco.
Normalmente, o procedimento de
identificacdo serarealizado com
sucesso e o valor em H.019 serd 0.

Ajuste Default:
Tipo do Paréametro:

Consulte também os
parametros:

Faixa do Parametro:

0 = Sem falha. Procedimento realizado com sucesso.

1 = Umafalha registrada cancelou o procedimento de
identificagdo. Consulte a se¢do 5.3 para verificar a causa da
falha. Remova afalha e repita o procedimento.

2 = Uma perda de funcéo cancelou o procedimento de
identificagdo. Dependendo da Resposta da Perda de Funcéo
(P.026), isso € ou ndo registrado. Remova afahae repitao
procedimento.

3 = Um comando de parada cancelou o procedimento de
identificacdo. Repita o procedimento sem parar.

4 = O procedimento de identificagdo foi cancelado porque o
sinal de realimentacéo da corrente medida € muito baixo. Os
elementos do sinal de realimentac&o ou afiacdo estéo
defeituosos. Verifique as conexdes do motor, a fiagdo do
inversor e os dispositivos de realimentacéo (sensores de
corente). Repita o procedimento.

6 = O resultado do cé culo baseado nas medidas do
procedimento de identificacdo esta foradafaixa. Verifique as
causas das medidas incorretas, tal como conex&o do motor.
Repita o procedimento.

0
Somente leitura

H.020 Solicitacdo de Identificacéo
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H.020 - [Identification Request]
Solicitacdo de Identificacéo

Esse parémetro habilitao Faixa do Parametro: OFF = Desabilita o procedimento de identificagdo
procedimento que identifica o ON = Habilita o procedimento de identificacéo
Maodulo de Poténcia e as

caracteristicas do motor.

Ajuste Default: OFF

Tipo do Paréametro: Configuravel

Consulte também os P.005 Limite de Corrente
parametros: P.047 Freqliéncia Portadora (kHz)

P.095 Corrente de Saida do M6dulo de Poténcia
H.002 Corrente Nominal da Placa do Motor
H.019 Resultado de Identificacéo

ATENCAO: Imediatamente depois do inicio do procedimento de
identificacdo, o eixo do motor pode girar em qualquer sentido até uma
volta, fornecendo o torque minimo.

ATENCAO: A Fregiiéncia Portadora (P.047) e o Limite de Corrente
(P.005) devem ser gjustados corretamente, antes de ativar o
procedimento de identificacdo, para evitar sobrecarga e/ou
sobreaguecimento do motor.

ATENCAO: O motor pode girar na direcao reversa mesmo que o
sentido reverso tenha sido desabilitado em P.027. Desconecte o motor
de qualquer equipamento que possa ser danificado pela rotacéo reversa.

Antes de iniciar esse procedimento, verifique se 0 motor esta parado e conectado ao
inversor. Verifique se a Tensdo Nomina da Placa do Motor (H.000), a Freqliéncia
Portadora (P.047) e o Limite de Corrente (P.005) estéo gjustados corretamente.

O procedimento de identificagdo devera ser realizado somente nos seguintes casos:

depois da montagem inicial do inversor (realizado pela Rockwell Automation)
se H.003 (Tensdo do Impulso de Torque) = 0

depois da substitui¢do do cartdo regulador nos inversores M/N 50R41xXx,
50T41xx, 75R41xx, 75T41xx, 125R41xx, 200V 41xx ou 400V 41xX.

A razdo méaxima de Corrente de Saida do Modulo de Poténcia (P.095) para Corrente
Nominal da Placado Motor (H.002) n&o deve ser maior que 3:1. (A Corrente de
Saida do Modulo de Poténcia depende do tamanho do modulo de poténcia e da
Frequéncia Portadora (P.047) selecionada.) Compare os vaores de P.095 e H.002
para decidir como gjustar o Limite de Corrente (P.005) afim de evitar danos no
motor.

N&o conecte um motor que ndo suporte a méxima Corrente de Saida do Médulo de
Poténcia, reduzida pelo Limite de Corrente (P.005) selecionado.

Observe que o procedimento de identificacdo ndo deve ser redlizado quando mais de
um motor for aimentado pelo inversor.
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H.020 - [Identification Request] (cont.)

Para ativar o procedimento de identificagdo depois que tenha sido habilitado (H.020
= ON), deve-se sair do modo de programagdo. 1-En sera exibido no display para
indicar que o procedimento foi habilitado. A tecla START deve ser pressionada para
iniciar o procedimento. I-Ac serd exibido no display paraindicar que o procedimento
estd sendo realizado (ativo). Os resultados desse procedimento sdo descritos no
parémetro H.019.

Se o codigo de falhanld for exibido depois do comando de partida, significaque o
procedimento de identificagdo néo foi realizado. Remova afalha e depois repitao
procedimento.

Se uma falha ou um comando de parada for detectado, o procedimento sera
cancelado. Serd exibido Hld se o procedimento for cancelado. Consulte o par@metro

H.019.
H.021 - [AC Line Volts]
Tenséo da Linha CA
Esse parémetro é atensdo dalinha  Faixa do Parametro: de 300 a 565V CA
fase afase fornecida aos
terminais de alimentac8o de entrada  Ajuste Default: 460
do inversor.
Tipo do Paréametro: Configuravel
Consulte também os N/A
parametros:

O vaor gjustado deve estar dentro de 10% da tensdo real dalinha. Se esse parémetro
for gjustado muito baixo, pode ocorrer uma falha de sobretenso no inversor.

H.022 - [Overfrequency Limit]
Limite de Sobrefreqtiéncia

Esse parametro oferece protecao Faixa do Parametro: de 30,0 a4 x H.001 + 5% ou 210 Hz*
contra sobre velocidade através
do gjuste do nivel defalhaparaa Ajuste Default: 90,0
saida de frequiéncia méxima.
Tipo do Paréametro: Configuravel
Consulte também os P.004 Velocidade Méxima
parametros:

* O inversor usard o menor valor.

ATENCAO: O usuério tem a responsabilidade de garantir que o
maquinario acionado, todos 0s mecanismos de transmisso e 0 materia
da aplicacdo sgam capazes de operar de forma segura no limite de
sobrefregliéncia

Se afrequéncia atual exceder o valor gjustado, o inversor entrara em falha (sera
exibido OF) eira parar.

O limite de sobrefreqiiéncia deve ser gjustado em aproximadamente 15 Hz acima da
Velocidade Méxima (P.004).
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4.6.4 Descricao dos Parametros Vetoriais do Segundo Menu
(U.000 a U.048)

U.000 - [Torque Reference Source]
Fonte da Referéncia de Torque

Esse parémetro especifica afonte Faixa do Parametro: 0 = Saida da malha de velocidade
para a referéncia de torque quando a 1 = Entrada anal6gica do terminal
regulagem de torque for selecionada. 2 = Porta opciona (registro da referéncia de torque da
rede)*
3 = Referéncia de vel ocidade selecionada
Ajuste Default: 0
Tipo do Parametro: Configurével
Consulte também os P.007 Configuracéo das Entradas Digitais do Terminal
parametros:

* Searede AutoMax for utilizada, consulte P.063.
Se U.000 = 0, o inversor sempre iraregular a velocidade.

Se U.000 > 0, o inversor irdregular o torque e a velocidade. A regulagem de torque
ou velocidade é selecionada através da entrada digital do terminal (consulte a
configuracdo de P.007) ou o cartdo opciona de rede (dependendo da fonte de
controle).

Se aregulagem de torque for selecionada:

o0 parametro Limite de Corrente (P.005) ndo serd aplicado.

pressionar atecla START quando JOG estiver selecionado, habilitara o regulador
de torque, ndo o regulador de velocidade (ou sgja, P.020, P.021 e P.022 néo séo
utilizados).

0 tipo de parada serd sempre por inércia, independentemente do valor de P.025
(Tipo de Parada).

Se U.000 = 1, o condicionamento da entrada anal 6gica (de P.009 a P.011) ndo se
aplica. Nesse caso, a entrada anal égica é convertida a cada varredura do regulador
de torque (0,5ms) para o controle externo da malha fechada (por exemplo, aplicactes
de posicionamento que utilizam o médulo QUIQ).

Se U.000 = 3:

A entrada FWD/REV pode ser utilizada para inverter areferéncia de velocidade
selecionada, quando usada como referéncia de torque.

Se areferéncia de velocidade for utilizada como referéncia de torque, a
porcentagem é computada como

Valor de veloc. x 150 = % dareferéncia de torque
U.017 (Veloc. Mé&x.)

Isso assume que P.028 = U.017.
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U.001 - [Encoder PPR]
PPR do Encoder

Esse parémetro seleciona o nimero
de pulsos por revolucdo (PPR) do
encoder utilizado ou seleciona o
controle vetorial sem encoder (SVC),
se 0 encoder ndo for utilizado.

Se SE ndo estiver selecionado, o
valor desse parémetro € gjustado
automaticamente quando a auto
calibracdo (U.008) for realizada com
SUCESSO .

Faixa do Parametro:

Ajuste Default:
Tipo do Paréametro:

Consulte também os
parametros:

512 = 512 PPR

1024 = 1024 PPR

2048 = 2048 PPR

4096 = 4096 PPR

SE = Sem encoder conectado. Opera no controle vetorial sem
encoder (SVC).

1024
Configuravel

U.008 Hahilitagdo da Auto-calibracéo do Torque

ATENCAO: O gjuste dos pardmetros U.001 (PPR do Encoder), U.002
(P6los do Motor), U.003 (Freguiéncia Nomina da Placa do Motor), U.005
(RPM da Placado Motor) e U.017 (Ve ocidade Maxima do Motor) determina
avelocidade maxima do motor. Esses parametros devem ser gjustados por
uma pessoa qualificada.

ATENCAO: No utilize um encoder de 4096 PPR com um motor de 2 pdlos,
pois pode ocorrer sobrevel ocidade e danos no motor.

Se um encoder for utilizado, selecione 0 PPR com base em uma limitacéo méxima de
freqiiéncia de entrada de 125 kHz. A selecdo de PPR do encoder afeta as velocidades
maxima e minima em RPM e afaixa de velocidade.

A freguiéncia de entrada méxima pode ser calculada através da formula:

Fmax. = U.005 x U.001
60

onde Fméx. é a fregliéncia maxima em pulsos por segundo.

Se U.001 = SE, o inversor opera utilizando o controle vetorial sem encoder (SVC). A
menos que especificado, todos os parémetros vetoriais se aplicam ao SVC. Consulte
também os seguintes parémetros que suportam SV C:

U.022 Poténcia da Placa do Motor

U.023 Impedimento de Falha no Barramento CC Baixo

U.030 Ajuste de Escorregamento SVC

U.031 Diregéo Sincrona SVC

U.032 Ganho do Regulador da Corrente de Fluxo SVC
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U.002 - [Motor Poles]
Pélos do Motor

Esse parémetro identificao nimero  Faixa do Parametro: 2 =2 polos

de pdlos do motor. 4 =4 polos

Esse parametro deve ser gjustado 6 = 6 polos

antes de U.005 (RPM daPlacado 8 = 8 pdlos

Motor). O parémetro U.005 é

limitado pelo nimero de pdlos do Ajuste Default: 4

motor gjustado em U.002.
Tipo do Parametro: Configurével
Consulte também os U.003 Freguiéncia Nominal da Placa do Motor
parametros: U.005 RPM da Placado Motor

ATENCAO: O gjuste dos pardmetros U.001 (PPR do Encoder),
U.002 (Pdlos do Motor), U.003 (Freqiéncia Nominal da Placa do
Motor), U.005 (RPM da Placa do Motor) e U.017 (Velocidade
Méximado Motor) determina a vel ocidade maxima do motor. Esses
parametros devem ser gjustados por uma pessoa qualificada.

ATENCAO: No utilize um encoder de 4096 PPR com um motor de 2
pdlos, pois pode acorrer sobrevel ocidade e danos no motor.

Importante: Se U.002 for aterado, verifique se o valor de U.017 (Velocidade
Mé&xima do Motor) esté correto.

Se 0 nimero de polos for desconhecido, esse valor pode ser calculado através dos
dados da placa do motor:

1. Calculeovaor de RPM a 60 Hz, como segue:

RPM @ 60 Hz = 60 x RPM da Placa (U.005)
Freg. Nom. da Placa (Hz) (U.003)

2. Determine o nimero de pdlos do motor com base no valor computado para RPM

@ 60 Hz:
Faixade RPM @ 60 Hz* N° de Pdlos
de 3240 a 3600 2
de 1620 a 1800 4
de 1080 a 1200 6
de 810 a900 8

Se esse parmetro for aterado depois de realizar a auto calibracdo através do
parametro U.008, € necessario repetir o procedimento de auto calibragéo.

* Os motores CA RPM sdo de 4 pdlos, independentemente da RPM nominal do
motor.
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U.003 - [Motor Nameplate Base Frequency]
Frequiéncia Nominal da Placa do Motor
Esse parémetro identificaa Faixa do Parametro:
freqliéncia nomina como aparece na
placa do motor.

Ajuste Default:
Esse parametro deve ser
gjustado antes de U.005 (RPM da
Placa do Motor). O parémetro
U.005 é limitado pela fregiiéncia
nomina do motor

Tipo do Paréametro:

Consulte também os
parametros:

de 15,0 a 120,0 Hz (motor de 2 pdlos)
de 15,0 a 240,0 Hz (motor de 4, 6 ou 8 polos)

60,0
Configuravel

U.002 Pélos do Motor
U.005 RPM da Placa do Motor

ATENCAO: O gjuste dos pardmetros U.001 (PPR do Encoder), U.002
(P6los do Motor), U.003 (Freguiéncia Nomina da Placa do Motor), U.005
(RPM da Placado Motor) e U.017 (Ve ocidade Maxima do Motor) determina
avelocidade maxima do motor. Esses parametros devem ser gjustados por
uma pessoa qualificada.

Importante: Se U.003 for alterado, verifique se o valor de U.017 esté correto.

Observe que a faixa desse parémetro foi alterada nessa versdo.

U.004 - [Motor Nameplate Amps]
Corrente Nominal da Placa do Motor

Esse parémetro identificaacorrente  Faixa do Parametro:
nominal do motor, como
aparece na placa do motor. Ajuste Default:
Tipo do Paréametro:

Consulte também os
parametros:

Dependente do médulo de poténcia
Dependente do médul o de poténcia, consulte o apéndice C
Configuravel

N/A

excedida.

Esse par@metro ndo deve exceder a corrente nomina da placa do motor. Pode
ocorrer sobrecorrente ou sobreaquecimento se a corrente nominal for

Se esse parmetro for aterado depois de realizar a auto calibracdo através do
parametro U.008, € necessario repetir o procedimento de auto calibragéo.

Observe que o valor do Limite de Corrente (P.005) do médulo de poténcia gjusta o
valor de U.004 para garantir a coordenagdo do motor e do inversor.
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U.005 - [Motor Nameplate RPM]
RPM da Placa do Motor

Esse parémetro identificao RPM Faixa do Parametro:

nominal do motor, como
aparece na placa motor. Ajuste Default:

Esse parametro deve ser gjustado

antes de ativar a operagdo de auto Tipo do Paréametro:

calibragcdo do controle de torque

(U.008). Consulte também os
parametros:

Dependente do médul o de poténcia, consulte o apéndice

C
Configuravel
U.002 Pélos do Motor

U.003 Fregiiéncia Nominal da Placa do Maotor
U.008 Hahilitagdo da Auto-calibracéo do Torque

* A faixa de guste real muda de acordo com os vaores de U.002 e U.003.

Pdlos do Motor FreqiiénciaNomina | Freqiéncia Nominal 50
(U.002) 60 Hz (U.003) Hz (U.003)
2 3240-3596 2700-2997
4 1620-1798 1350-1498
6 1080-1198 900-999
8 810-899 675-749

Em geral, afaixa do valor paraU.005 &

de U.003 x 120 x 0,900 até U.003 x 120 x 0,999

U.002 U.002

Se o valor for muito proximo ao RPM do motor, o inversor pode apresentar
instabilidade. Esse valor afeta diretamente a linearidade do torque e a poténcia

méxima conseguida.

Se esse parmetro for aterado depois de realizar a auto calibracdo através do
parametro U.008, € necessario repetir o procedimento de auto calibragéo.
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U.006 - [Magnetizing Current]
Corrente de Magnetizacio

Esse parémetro identificaa Faixa do Parametro: de 10,0 a 80,0%
porcentagem da corrente de
magnetizagdo (sem corrente de Ajuste Default: Dependente do mddul o de poténcia, consulte o apéndice C
carga) em relacgdo a corrente nominal
do motor.
Tipo do Paréametro: Configurével
Quando a auto calibracdo é
realizada, um valor seré gerado Consulte também os U.008 Habilitagcéo da Auto-calibracdo do Torque
automaticamente para esse parametros:
parémetro.

ATENCAO: Se esse pardmetro for ajustado incorretamente, pode ocorrer
sobrecorrente ou sobreaquecimento.

Caso a placa do motor ndo fornega dados sobre a corrente sem carga, o valor desse
pardmetro podera ser calculado através da formula a seguir. Se esses dados ndo
aparecerem na placa do motor, realize o procedimento de auto calibragdo (U.008)
para calcular automaticamente o resultado.

Corrente de Magnetizacdo = _ Corrente sem carga  x 100
Corrente Nom. do Motor

U.007 - [Motor Nameplate Volts]
Tensdo Nominal da Placa do Motor

Esse parémetro identifica a tensdo Faixa do Parametro: de 180 a 690 volts

nominal do motor, como aparece

na placa do motor. Ajuste Default: 460
Tipo do Paréametro: Configurével
Consulte também os U.008 Habilitagcéo da Auto-calibracdo do Torque
parametros:

Importante: Esse par@metro deve ser gjustado antes da operacéo de auto calibracéo
do controle de torque.

Se esse parmetro for aterado depois de realizar a auto calibracdo através do
parametro U.008, € necessario repetir o procedimento de auto calibragéo.
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U.008 - [Torque Self-tune Enable]
Habilitac&o da Auto-calibracé@o do Torque

Esse parémetro habilitao
procedimento de auto calibracéo.

Faixa do Parametro: ON = Habilita a auto calibracéo
OFF = Desabilita a auto calibracdo

Ajuste Default: OFF

Tipo do Parametro: Configurével

Consulte também os U.001 PPR do Encoder

parametros: U.006 Corrente de M agnetizagéo

U.017 Vel ocidade Maxima do Motor

estar desconectado da carga, sendo seréo obtidos valores incorretos dos
parametros. 1sso inclui quaisquer dispositivos acoplados ao eixo, tais
como redutores, correias ou frelos.

e ATENCAO: Durante a operacio de auto calibragio, o motor deve

Paraa operagcdo FVC (U.001 ! SE), esse procedimento determina a selegéo de PPR
do encoder para o parametro U.001. Determinar o PPR do encoder pode ser
necessario, umavez que nem sempre 0 PPR aparece na placa do motor ou do
encoder. Na regulagem vetorial, a corrente de magnetizagdo é necess&ria para que a
corrente sem carga ou a corrente de magnetizacdo sgja gjustada corretamente. A
corrente de magnetizagcdo adequada € necesséria para desenvolver o torque, a
velocidade e a poténcia nominais do motor na regulagem vetorial.

Para as operagBes FVC e SV C, esse procedimento também determina o valor parao
parémetro U.006.

Esse par@metro serd gjustado em OFF quando a auto calibragéo for completada ou
cancelada. Esse parametro apenas habilita a auto calibragdo, ndo iniciao
procedimento. Os parémetros U.002, U.003, U.004, U.005, U.007 e U.017 devem
ser programados antes de se habilitar a auto calibragdo em U.008. Ent&o, atecla
START pode ser pressionada para iniciar o procedimento. Durante o teste, 0 motor
ira acelerar até 90% de U.005, mesmo se esse valor for maior que o valor gustado
em P.004.
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U.009 - [Torque Self-Tune Result]
Resultado da Auto-calibracdo do Torque

Esse parémetro exibe osresultados ~ Faixa do Parametro:
da operacdo de auto calibracdo
solicitada pelo parémetro U.008.

Sera exibido SF com uma entrada de

falha na lista, apresentando a causa
dafahaparaquaquer valordel a?.

Ajuste Default:
Tipo do Parametro:

Consulte também os
parametros:

0 = Auto calibragdo bem sucedida

1 = O usuério iniciou uma parada normal. Auto calibragdo
cancelada.

2 = Uma parada de emergéncia ou uma parada por falha
ocorreu durante a auto calibracdo, que foi cancelada.

3 = Motor ou encoder na direcdo reversa. O motor deve girar
no sentido horério, visto pelo lado do motor. Se adiregdo do
motor estiver correta, os fios do encoder devem ser invertidos.
4 = PPR do encoder foradafaixa O resultado da
determinacéo do PPR do encoder ndo € uma das quatro
selecdes de U.001. Osfios do encoder devem ser invertidos.

5 = Porcentagem da corrente de magnetizacéo fora dafaixa. A
corrente sem carga medida néo esta entre 10% e 80% da
corrente nominal. Certifique-se de que nada seja conectado ao
eixo e verifique o valor de U.004.

6 = Falha de tens&o no barramento. Tens&o fora da faixa.
Verifique se alinha de entrada CA é £10% de U.018.

7 = Limite de corrente excedido. A auto calibracdo deve ser
realizada com o motor descarregado e ndo conectado a
qualquer carga de inércia.

N/A
Somente leitura

U.001 PPR do Encoder
U.008 Hahilitagdo da Auto-calibracéo do Torque

U.012 - [Speed Regulator Proportional Gain]

Ganho Proporcional do Regulador de Velocidade
Esse parémetro seleciona o ganho Faixa do Parametro:
proporcional do amplificador Pl na

malha de velocidade. Esse valor afeta  Ajuste Default:

a performance dinamica da

regulagem de velocidade do motor.

de 0,01 299,99

Dependente do médul o de poténcia, consulte o apéndice C

Para a maioria das aplicaces, Tipo do Parametro: De cdlibracéo

recomendar-se que esse pardmetro

ndo

Seja g ustado. Consulte também os N/A

parametros:

Maiores valores de ganho resultam em respostas mai s répidas, mas podem resultar
em menor estabilidade. Se o inversor ultrapassar a referéncia de vel ocidade quando
forem feitas alteragBes nareferéncia ou se o inversor estiver instével, reduza o valor.
Com o gjuste de fabrica, o inversor deve operar satisfatoriamente. No entanto, com
cargas de inércia diminuidas, esse parémetro pode precisar ser gustado.
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U.013 - [Speed Regulator Integral Gain]
Ganho Integral do Regulador de Velocidade

Esse parémetro seleciona a Faixa do Parametro: de 0,02 a 327,67 radianos/segundo
freqliéncia do amplificador

PI namalha de velocidade. Esse Ajuste Default: 500

valor afeta a performance dindmica

da

regulagem de velocidade do motor.  Tipo do Parametro: De cdlibracéo

Para a maioria das aplicaces, Consulte também os N/A

recomenda-se que esse parametro parametros:

ndo sgja gjustado.

Maiores valores de ganho resultam em respostas mai s répidas, mas podem resultar
em menor estabilidade. Se o inversor ultrapassar a referéncia de vel ocidade quando
forem feitas alteragbes nareferéncia ou se o inversor estiver instével, reduza o valor.

Com o gjuste de fabrica, o inversor deve operar satisfatoriamente. No entanto, com
cargas de inércia diminuidas, esse parémetro pode precisar ser gustado.

U.014 - [Torque Regulator Proportional Gain]
Ganho Proporcional do Regulador de Torque

Esse par@metro determina a Faixa do Parametro: de 0,10 a 31,99

performance do regulador de

torque. Ajuste Default: Dependente do mddul o de poténcia, consulte o apéndice

C

Para a maioria das aplicacOes,

recomenda-se que esse parametro Tipo do Parametro: De cdlibracéo

ndo sgja gjustado.
Consulte também os U.015 Ganho Integral do Regulador de Torque
parametros:

Quanto maior 0 ganho, maior seré a performance da maha de torque. No entanto, se
0 ganho estiver gjustado muito alto, o inversor se tornara mais suscetivel a desarmes
de sobrecorrente e/ou instabilidade. Diminuir o ganho, aumentara a estabilidade.
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U.015 - [Torque Regulator Integral Gain]
Ganho Integral do Regulador de Torque

Esse par@metro determina a Faixa do de 10,0 a 628,0 radianos/segundo
performance do regulador de Parametro:
torque. Ajuste Default: Dependente do mddulo de poténcia, consulte o apéndice C

Para a maioria das aplicacoes,

recomenda-se que esse parametro Tipo do Parametro: De calibracdo

ndo sgja gjustado.
Consulte também  U.014 Ganho Proporciona do Regulador de Torque
0s parametros:

Quanto maior 0 ganho, maior seré a performance da maha de torque. No entanto, se
0 ganho estiver gjustado muito alto, o inversor se tornara mais suscetivel a desarmes
de sobrecorrente e/ou instabilidade. Diminuir o ganho, aumentara a estabilidade.

U.016 - [Field Weakening Start RPM]
Velocidade do Inicio de Enfraquecimento de Campo

Esse parémetro seleciona a Faixa do Parametro: motor de 2 pdlos (U.002 = 2): de 2880 a U.005
velocidade na qual o motor de 4 pdlos (U.002 = 4): de 1440 a U.005
enfraguecimento de campo comeca. motor de 6 pdlos (U.002 = 6): de 960 a U.005
motor de 8 pdlos (U.002 = 8): de 720 a U.005

Ajuste Default: Dependente do mddul o de poténcia, consulte o apéndice C

Tipo do Parametro: Configurével

Consulte também os U.002 Pdlos do Motor

parametros: U.005 RPM da Placado Motor

U.017 Vel ocidade Maxima do Motor

Além da vel ocidade especificada nesse parémetro, o torque serd inversamente
proporciona avelocidade. Aumentar esse nimero ird maximizar atensdo de saida e,
assim, maximizar a poténcia. Diminuir esse nimero pode melhorar a performance
dinadmica proxima a vel ocidade nominal.
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U.017 - [Motor Top Speed]

Velocidade Méaxima do Motor

Esse parametro selecionaa
vel ocidade méxima que o motor
pode a cancar

Faixa do Parametro: de U.005 a 7200 RPM*

Ajuste Default: Dependente do mddul o de poténcia, consulte o apéndice
C

Tipo do Paréametro: Configurével

Consulte também os P.004 Velocidade Méxima

parametros: P.005 Limite de Corrente

U.002 Pdlos do Motor
U.005 RPM da Placado Motor
* O maximo depende do pdlo do motor.

O maior gjuste € quatro vezes a vel ocidade sincrona para um motor de 4 pdlos, como
seguel

Veloc. Max. = 4 x 120 x Freg. Nomina
N° de polos

Por exemplo: um motor de 4 pdlos operando a freqiiéncia nomina de 60 Hz teria
uma vel ocidade méxima de 7200 RPM.

4 x 120 x 60 = 7200
4

Aumentar esse nimero acima de U.005, aumentara a faixa de enfraquecimento de
campo.

A faixa do par@metro de calibracéo P.004 é limitado pelo valor de U.017.

Para aplicagtes que ndo requerem operacdo de poténcia constante, U.017 deve ser
gjustado igual a U.005.

Se esse parmetro for aterado depois de realizar a auto calibracdo através do
parametro U.008, € necessario repetir o procedimento de auto calibragéo.

Observe que a operacdo SV C permite até 2 vezes a velocidade nominal.

U.018 - [AC Line Volts]
Tensdo da Linha CA

E atens3o dalinhafase afase Faixa do Parametro: de 300 a 565V CA
fornecida aos terminais de
alimentacdo do inversor. Ajuste Default: 460
O valor gjustado deve estar dentro de  Tipo do Parametro: Configurével
10% datensdo real dalinha.

Consulte também os N/A

parametros:
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U.019 - [Flux Current Regulator Proportional Gain]

Ganho Proporcional do Regulador da Corrente de Fluxo
Esse par@metro determina a Faixa do Parametro:
performance do regulador da
corrente de magnetizagéo. Ajuste Default:
Para a maioria das aplicactes,
recomenda-se que esse parametro
ndo sgja gjustado.

Tipo do Parametro:

Consulte também os
parametros:

de 0,10 a 31,99

Dependente do médul o de poténcia, consulte o apéndice C

De calibracdo

U.020 Ganho Integral do Regulador da Corrente de Fluxo

U.020 - [Flux Current Regulator Integral Gain]

Ganho Integral do Regulador da Corrente de Fluxo
Esse par@metro determina a Faixa do Parametro:
performance do regulador da
corrente

de magnetizagéo. Ajuste Default:
Para a maioria das aplicacoes,
recomenda-se que esse parametro
néo

Seja g ustado.

Tipo do Paréametro:

Consulte também os
parametros:

de 10,0 a 628,0 radianos/segundo

Dependente do médul o de poténcia, consulte o apéndice C

De calibracdo

U.019 Ganho Proporcional do Regulador da Corrente de Fluxo

U.021 - [Rotor Time Constant]
Constante de Tempo do Rotor
Esse par@metro determina a Faixa do Parametro:
performance do regulador da

corrente

de magnetizagéo. Ajuste Default:

de 100 a 9999 milissegundos

Dependente do médul o de poténcia, consulte o apéndice C

Para a maioria das aplicaces, Tipo do Paréametro: De cdlibracéo
recomenda-se que esse parametro
néo
Seja g ustado. Consulte também os N/A
parametros:

Para motores especiais ou para motores com vel ocidades nominais menores que 1150

RPM, a constante de tempo do motor deve ser calculada através da avaliagdo dos

dados equivalentes do circuito do motor, como apresentado na figura 4.14.
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U.021 - [Rotor Time Constant] (cont.)

R1 X1 X2

Resisténcia Indutancia
R1 = Estator X1 = Estator
R2 = Estator X2 = Estator
Xm = Magnetizagdo

Figura4.14 - Diagrama do Circuito Equivalente do Motor para o Célculo da Constante de
Tempo do Rotor

Para calcular a constante de tempo do motor, utilize a seguinte férmula:
Constante de tempo do rotor = L/R2
Onde: L=Lm+L2

Lm=Xm/2x 3,14 x 60

L2=X2/2x 3,14 x 60

Observe que esse par@metro ndo € funciona naversdo 6.0 e € mantido para ser
compativel com versdes anteriores de firmware.

U.022 - [Motor Nameplate Horsepower]

Poténcia da Placa do Motor

Esse parémetro identifica a poténcia
do motor, como aparece na placa do
motor.

Faixa do Parametro: de 0,3 2600,0 HP

Ajuste Default: Dependente do médul o de poténcia, consulte o apéndice
C

Tipo do Paréametro: Configurével

Consulte também os U.002 Pdlos do Motor

parametros: U.003 Freguiéncia Nominal da Placa do Motor

U.004 Corrente Nominal da Placa do Motor
U.005 RPM da Placa do Motor

U.006 Corrente de Magnetizacéo

U.007 Tensdo Nominal da Placa do Motor

Observe gque esse pardmetro € novo nessa versao.
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U.023 - [Low DC Bus Fault Avoidance Enable]
Impedimento de Falha no Barramento CC Baixo

Esse parametro seleciona como o
inversor responderd a perda de
alimentacéo (condicéo de queda da
linha).

Esse recurso se aplica apenas
na operacdo SV C e ndo esta
disponivel se o inversor estiver
configurado como regulador de
torque.

Faixa do Parametro: OFF = O inversor ndo iraregular o barramento CC em uma
condicdo de queda dalinha
ON = O inversor ira acelerar o motor paratentar manter o
barramento CC em uma condicéo de queda da linha

Ajuste Default: OFF

Tipo do Paréametro: De calibracdo
Consulte também os N/A
parametros:

Se esse recurso estiver habilitado e atensdo do barramento CC cair abaixo de 80%
do nominal, o inversor ir desacelerar o motor para manter a tensdo do barramento.
O codigo de darme LIL ira aparecer no display enquanto o inversor estiver
regulando o barramento CC. Observe que quanto mais leve for a carga, maior serdo
tempo aceitével de interrupcdo da rede. Quando a alimentacéo de entrada for
restaurada, o inversor ira acelerar em rampa até a velocidade de referéncia

Se esse recurso estiver habilitado e a tensdo do barramento CC cair enquanto o
inversor estiver parado, sera exibido LIL no display.

Esse par@metro ndo esta relacionado com P.042.

Observe gque esse pardmetro € novo nessa versao.

U.024 - [High DC Bus Fault Avoidance Enable]
Impedimento de Falha no Barramento CC Alto

Esse parametro seleciona como o Faixa do Parametro: OFF = O inversor ndo tentaré regular o barramento CC em uma
inversor respondera a altatensdo no alta condicao
barramento. ON = O inversor tentara regular o barramento CC em uma ata
condicéo
Esse recurso ndo esta disponivel seo  Ajuste Default: OFF
inversor estiver configurado como
regulador de torque. Tipo do Parametro: De calibracdo
Consulte também os P.002 Tempo de Desaceleracéo 1
parametros: P.018 Tempo de Desaceleracéo 2

Se atensdo do barramento CC exceder 114% do nominal, o inversor ira gerar um
alarme de barramento alto (Hldc). Se U.024 = ON, o inversor ira tentar regular o
barramento para evitar uma falha de barramento ato (HU). Observe que isso pode
aumentar o tempo de desacelerac&o programado (P.002, P.018).

Ajuste esse parémetro em OFF se uma unidade de frenagem dindmicafor conectada
a0 inversor.

Observe que para a operacdo SV C, a velocidade do inversor pode aumentar 5%

acima da referéncia de velocidade, em uma tentativa de aumentar o nivel de tensdo
do barramento CC.

Observe gque esse parametro € novo nessa versao.

4-82

Referéncia de Programacéo



U.025 - [Zero Speed Hold Time]

Tempo durante Velocidade Zero

Esse parémetro seleciona a
guantidade de tempo na qual
avelocidade zero é mantida no final
de uma seqiiéncia de parada

por rampa.

Faixa do Parametro: de 0,0 a 20,0 segundos
Ajuste Default: 0,0

Tipo do Paréametro: De cdlibracéo
Consulte também os N/A

parametros:

operando em velocidade zero. O usuério tem a responsabilidade de
garantir condigdes seguras de operacdo, fornecendo protecoes, alarmes
SONoros e visuals ou outros dispositivos que indiquem que o inversor
esta operando em velocidade zero.

e ATENCAO: O motor seré energizado quando o inversor estiver

Esse recurso oferece a capacidade de manter o motor em velocidade zero no final de
uma parada por rampa por um periodo especificado pelo usuério (U.025). Durante o
periodo em operacdo mantendo velocidade zero, o indicador de status

de operacdo permanece ligado.

Para a operacdo FVC, umareferéncia de vel ocidade zero é aplicada por um periodo
especificado em U.025, regulando o torque com base na carga. Observe queisso ird
ultrapassar 0 guste de Velocidade Minima (P.003).

Para a operacdo SV C, a corrente de magnetizacéo é aplicada por um periodo
especificado em U.025.

Observe gque esse pardmetro € novo nessa versao.

U.026 - [Current Compounding Gain]
Ganho de Composicao de Corrente

Esse parametro especifica o ganho
aplicado asaida Pl de

velocidade. E utilizado para

gerar o sina de composi¢ao de
corrente, que é subtraido da
referéncia da malha de
velocidade.

Faixa do Parametro: de 0,0 21,000

Ajuste Default: 0,0 (desabilita a composicéo de corrente)
Tipo do Parametro: De cdlibracéo

Consulte também os U.027 Ganho de Compensacao de Inércia
parametros: U.028 Ganho de Compensacéo de Perdas

Consulte o diagrama de bloco da malha de vel ocidade no apéndice H.

Observe gque esse parametro € novo nessa versao.
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U.027 - [Inertia Compensation Gain]
Ganho de Compensacéo de Inércia

Esse parametro especifica o ganho
aplicado ao sinal dafonte de
compensagao de inér cia para
produzir o sinal de compensacdo de
inércia. O resultado é acrescido a
saida Pl de velocidade para produzir
o sina de referéncia de torque.

Faixa do Parametro: de 0,0 25,000

Ajuste Default: 0,0 (desahilita a compensacdo de inércia)

Tipo do Parametro: De calibracéo

Consulte também os U.026 Ganho de Composigéo de Corrente
parametros: U.028 Ganho de Compensacéo de Perdas

O sind de compensacdo de inércia pode ser ou a saida nominal do bloco da Rampa
S, utilizada para aplicagbes independentes, ou um valor fornecido diretamente
através da opcdo de rede. A selegdo de sinal € controlada por um registro de rede.
N&o é fornecido nenhum parémetro local correspondente ao inversor.

A compensacdo de inércia pode ser utilizada com ou sem um cart@o opciona
instalado no inversor. Se um cartéo ndo for instalado ou se a compensagdo de inércia
da rede n&o estiver habilitada, a compensacéo de inércia é fornecida através da saida
nominal do bloco da Rampa S. O sina fornecido a partir darede paraa
compensacdo de inércia é tipicamente utilizado para compensar ainércia, assm
como todas as perdas do sstema

Observe que se areferéncia sel ecionada de torque ndo for a saida da malha de
velocidade, o circuito de compensagdo de inércia ndo sera aplicado. Consulte o
diagrama de bloco da malha de vel ocidade no apéndice H.

Observe gque esse parédmetro € novo nessa versao.

U.028 - [Losses Compensation Gain]

Ganho de Compensacéo de Perdas

Esse parametro especifica o ganho
aplicado ao sinal de

referéncia da malha de velocidade
paragerar o sinal de

compensacao de perdas. O resultado
€ acrescido asaida Pl de

velocidade para produzir o sinal de
referéncia de torque.

Faixa do Parametro: de 0,0 21,000

Ajuste Default: 0,0 (desabilita a compensac&o de perdas)
Tipo do Parametro: De cdlibracéo

Consulte também os U.026 Ganho de Composi¢éo de Corrente
parametros: U.027 Ganho de Compensagao de Inércia

A compensacdo de perdas € a saida em escala do bloco da Rampa S da malha de
velocidade (referéncia de velocidade). E acrescido & saida da malha de velocidade e
a0 sina de compensacdo de inércia para produzir o sina de referéncia de torque.
Consulte o diagrama de bloco da malha de vel ocidade no apéndice H.

Observe gque esse parametro € novo nessa versao.
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U.030 - [SVC Slip Adjust]
Ajuste de Escorregamento SVC

Esse parémetro gjusta a compensacdo Faixa do Parametro: de0,50a1,50

de escorregamento para ser

compativel com atemperatura do Ajuste Default: 1,00

motor. Esse recurso se aplica apenas

aoperagdo SVC. Tipo do Parametro: De cdlibracéo
Consulte também os N/A
parametros:

Para a operacdo SV C, amalha de vel ocidade é baseada na realimentacdo estimada
de velocidade na falta de um dispositivo de realimentacéo de velocidade. A
realimentacdo estimada de vel ocidade é baseada no escorregamento do motor, que
varia com a temperatura do motor. Esse pardmetro é fornecido para atender vérias
condicOes de operacéo.

Para um motor frio, o valor deve ser 0,80. Para um motor quente, o valor deve ser
1,0.

Observe gque esse pardmetro € novo nessa versao.

U.031 - [SVC Sync Direction]
Direcdo Sincrona SVC

Quando é necesséria a partida do Faixa do Parametro: OFF = Desabilita sincronizagdo

motor com a carga em rotagdo, esse F = Partida do motor na direcéo para frente

parémetro seleciona a direcdo que o r = Partida do motor na diregdo reversa

inversor ird procurar afim de Fr = Partida do motor na diregdo para frente e depois na
sincronizar com a velocidade do direcéo reversa

motor. rF = Partida do motor na direcéo reversa e depois na

direcéo parafrente

Ajuste Default: OFF

Tipo do Parametro: Configurével
Consulte também os N/A
parametros:

Quando a partida com procura estiver habilitada, haverd um segundo
atraso e 0 motor podera oscilar na direcéo para frente e reversa, antes
gue 0 motor comece a operar na direcdo desgjada, mesmo se areversio
estiver desabilitadaem P.027.

Observe que quando a Configuragéo Para frente/Reverso (P.027) estiver gjustadaem
1, 0 gjuste desse parémetro emr, Fr ou rF ainda pode causar a operagdo da motor na
direcdo reversa

Observe que esse pardmetro € novo nessa versao.
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U.032 - [SVC Flux Current Regulator Gain]
Ganho do Regulador da Corrente de Fluxo SVC

Esse parémetro especificao ganho do Faixa do Parametro:
regulador da corrente de fluxo.

Ajuste Default:
Para a maioria das aplicacoes,
recomenda-se que esse parametro
ndo sgja gjustado.

Tipo do Parametro:

Consulte também os
Esse parémetro aplica-se somented  parametros:

operacdo SVC.

de 100 a 1500 radianos/segundo

Dependente do médul o de poténcia, consulte o apéndice C
De calibracdo

U.012 Ganho Proporciona do Regulador de Velocidade

U.013 Ganho Integral do Regulador de Velocidade
U.030 Ajuste de Escorregamento SVC

Em motores com poténcias menores, o valor pode ser aumentado para permitir
aceleracdo e desaceleracdo mais rapidas.

Observe gque esse parametro € novo nessa versao.

U.040 - [Outer Control Loop Feedback Source]

Selecéo de Feedback da Malha Externa de Controle

Esse par@metro especificao que é Faixa do Parametro:

usado como sinal de realimentacéo

0 = Entrada anal 6gica em escala do terminal (consulte o
Apéndice G)

da malha externa. 1 = Saida Pl da malha de velocidade (referéncia de torque,
4095 = 150% de torque)
Ajuste Default: 0
Tipo do Parametro: Configurével
Consulte também os U.041 Selecdo Anterior/Posterior da Malha Externa de Controle
parametros: U.042 Baixa Fregiiéncia Anterior/Posterior da Malha Externa de
Controle
U.043 Relacédo Anterior/Posterior da Malha Externa de Controle
U.044 Ganho de Referéncia da Ma ha Externa de Controle
U.045 Ganho Proporcional da Maha Externa de Controle
U.046 Ganho Integral da Malha Externa de Controle
U.047 % da Faixa de Trim da Maha Externa de Controle
U.048 Habilitacéo de Trim Proporcional da Maha Externa de
Controle
A redlimentacgo é feita através de um bloco anterior/posterior, que pode ser
configurado em anterior/posterior, posterior/anterior ou nulo (bypass) através do
pardmetro U.041 (Selegdo Anterior/Posterior da Malha Externa de Controle).
Consulte o apéndice H para verificar o diagrama de bloco da malha externa de
controle.
Observe gque esse parametro € novo nessa versao.
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U.041 - [Outer Control Loop Lead/Lag Select]

Selecdo Anterior/Posterior da Malha Externa de Controle

Esse parametro selecionase o bloco  Faixa do Parametro:
anterior/posterior de realimentacdo
da malha externa de controle ira
operar como anterior/posterior,
posterior/anterior ou como uma

funcdo nula (bypass).

Ajuste Default:
Tipo do Paréametro:

Consulte também os
parametros:

0 = Bypass
1 = Anterior/Posterior
2 = Posterior/Anterior

0
De calibraco

U.040 Selecdo de Feedback da Malha Externa de Controle

U.042 Baixa Frequiéncia Anterior/Posterior da Malha
Externa de Controle

U.043 Relacéo Anterior/Posterior da Malha Externa de
Controle

U.044 Ganho de Referéncia da Ma ha Externa de Controle

U.045 Ganho Proporcional da Maha Externa de Controle

U.046 Ganho Integral da Malha Externa de Controle

U.047 % da Faixa de Trim da Maha Externa de Controle

U.048 Habilitacdo de Trim Proporcional da Malha Externa

de Controle

Consulte 0 apéndice H para verificar o diagrama de bloco da malha externa de

controle.

Observe que esse parametro € novo nessa versao.

U.042 - [Outer Control Loop Lead/Lag Low Frequency]
Baixa Frequéncia Anterior/Posterior da Malha Externa de Controle

Esse parametro especifica a baixa Faixa do Parametro:
freqUiéncia anterior/posterior de
realimentacdo da malha externa de

controle.

Ajuste Default:
Tipo do Parametro:

Consulte também os
parametros:

de 0,1 a 34,90 radianos/segundo

1,0

De calibracédo

U.040 Selecdo de Feedback da Maha Externa de
Controle

U.041 Selecdo Anterior/Posterior da Malha Externa
de Controle

U.043 Relacdo Anterior/Posterior da Malha Externa
de Controle

U.044 Ganho de Referéncia da Maha Externa de
Controle

U.045 Ganho Proporcional da Malha Externa de
Controle

U.046 Ganho Integral da Maha Externa de Controle

U.047 % daFaixade Trim da Malha Externade
Controle

U.048 Habilitacdo de Trim Proporcional da Malha

Externa de Controle

Esse par@metro gjusta a freqliéncia anterior de quebrase U.041 =1
(anterior/posterior) ou a freqiiéncia posterior de quebrase U.041 = 2

(posterior/anterior).

Consulte 0 apéndice H para verificar o diagrama de bloco da maha externa de

controle.

Observe gque esse pardmetro € novo nessa versao.
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U.043 - [Outer Control Loop Lead/Lag Ratio]
Relacéo Anterior/Posterior da Malha Externa de Controle

Esse parametro especificaarelacdo  Faixa do Parametro: de2a20
entre as freqliéncias
anterior/posterior

alta e baixa do filtro. Ajuste Default: 10
Tipo do Paréametro: De calibracdo
Consulte também os U.040 Selecdo de Feedback da Malha Externa de Controle
parametros: U.041 Selecdo Anterior/Posterior da Malha Externa de

Controle
U.042 Baixa Freqguéncia Anterior/Posterior da Malha
Externa de Controle
U.044 Ganho de Referéncia da Malha Externa de Controle
U.045 Ganho Proporcional da Malha Externa de Controle
U.046 Ganho Integral da Maha Externa de Controle
U.047 % daFaixade Trim da Malha Externa de Controle
U.048 Habilitaco de Trim Proporcional da Malha Externa
de Controle

A dtafregiiéncia de quebra é determinada pelos valores dos parametros U.042 e
U.043, como abaixo:

Altafreqiiéncia de quebra = Baixa freguiéncia x relagdo = U.042 x U.043

Consulte 0 apéndice H para verificar o diagrama de bloco da malha externa de
controle.

Observe gque esse pardmetro € novo nessa versao.

U.044 - [Outer Control Loop Reference Gain]
Ganho de Referéncia da Malha Externa de Controle

Esse parametro especificao ganhoa  Faixa do Parametro: de -5,000 a +5,000

ser aplicado a entrada

de referéncia da malha externa de Ajuste Default: 1,000

controle.
Tipo do Paréametro: De calibracdo
Consulte também os U.040 Selecdo de Feedback da Malha Externa de Controle
parametros: U.041 Selecdo Anterior/Posterior da Malha Externa de

Controle

U.042 Baixa Frequéncia Anterior/Posterior da Malha
Externa de Controle

U.043 Relacdo Anterior/Posterior da Maha Externa de
Controle

U.045 Ganho Proporcional da Malha Externa de Controle

U.046 Ganho Integral da Maha Externa de Controle

U.047 % daFaixade Trim daMalha Externa de Controle

U.048 Habilitacdo de Trim Proporcional da Malha Externa
de Controle

Consulte 0 apéndice H para verificar o diagrama de bloco da malha externa de
controle.

Observe gque esse parametro € novo nessa versao.
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U.045 - [Outer Control loop Proportional Gain]
Ganho Proporcional da Malha Externa de Controle

Esse parémetro seleciona o ganho Faixa do Parametro: de0,10a128,0
proporcional do amplificador Pl
da malha externa de controle. Ajuste Default: 2,00

Tipo do Parametro:  De calibracéo

Consulte também os U.040 Selecéo de Feedback da Malha Externa de Controle
parametros: U.041 Selecdo Anterior/Posterior da Malha Externa de
Controle
U.042 Baixa Freqguéncia Anterior/Posterior da Malha
Externa de Controle
U.043 Relacdo Anterior/Posterior da Maha Externa de
Controle
U.044 Ganho de Referéncia da Maha Externa de Controle
U.046 Ganho Integral da Maha Externa de Controle
U.047 % daFaixade Trim daMalha Externa de Controle
U.048 Habilitacdo de Trim Proporcional da Malha Externa
de Controle

Consu!te 0 apéndice H para verificar o diagrama de bloco da malha externa de
controle.

Observe gque esse pardmetro € novo nessa versao.

U.046 - [Outer Control Loop Integral Gain]
Ganho Integral da Malha Externa de Controle

Esse parémetro seleciona o ganho Faixa do Parametro: de 0,01 a 141,37 radianos/segundo
integral do amplificador Pl da
mal ha externa de controle. Ajuste Default: 2,00

Tipo do Parametro:  De calibragéo

Consulte também os U.040 Selecdo de Feedback da Malha Externa de Controle
parametros: U.041 Selecéo Anterior/Posterior da Malha Externade
Controle
U.042 Baixa Frequéncia Anterior/Posterior da Malha
Externa de Controle
U.043 Relacdo Anterior/Posterior da Maha Externa de
Controle
U.044 Ganho de Referéncia da Maha Externa de Controle
U.045 Ganho Proporcional da Malha Externa de Controle
U.047 % daFaixade Trim daMalha Externa de Controle
U.048 Habilitaco de Trim Proporcional da Malha Externa
de Controle

Consulte 0 apéndice H para verificar o diagrama de bloco da malha externa de
controle.

Observe que esse pardmetro € novo nessa versao.
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U.047 - [Outer Control Loop Trim Range Percentage]
% da Faixa de Trim da Malha Externa de Controle

Esse parémetro especificaaa Faixa do Parametro:  de 0,0 a100,0%

guantidade de controle que o

sinal de saida da malha externa Ajuste Default: 0,0 (o sinal de saida OCL n&o tem efeito na referéncia da malha de
possui ha referéncia da malha de velocidade)

velocidade. Representa uma
porcentagem da Velocidade Méxima Tipo do Parametro: De cdlibracéo
do Motor (U.017).
Consulte também os U.040 Selecéo de Feedback da Malha Externa de Controle
parametros: U.041 Selecdo Anterior/Posterior da Malha Externa de Controle
U.042 Baixa Frequéncia Anterior/Posterior da Malha Externa de
Controle
U.043 Relacdo Anterior/Posterior da Maha Externa de Controle
U.044 Ganho de Referéncia da Maha Externa de Controle
U.045 Ganho Proporcional da Malha Externa de Controle
U.046 Ganho Integral da Maha Externa de Controle
U.048 Hahilitacgo de Trim Proporcional da Malha Externa de
Controle

Consulte 0 apéndice H para verificar o diagrama de bloco da malha externa de
controle.

Observe que esse pardmetro € novo nessa versao.

U.048 - [Outer Control Loop Proportional Trim Enable]
Habilitac&o de Trim Proporcional da Malha Externa de Controle

Esse parémetro habilita o bloco de Faixa do Parametro: OFF = Desabilita o trim proporcional
ganho na saida do bloco Pl da malha ON = Habilita o trim proporciona
externa de controle.

Ajuste Default: OFF

Tipo do Parametro: Configurével

Consulte também os U.040 Selecéo de Feedback da Malha Externa de Controle
parametros: U.041 Selecdo Anterior/Posterior da Malha Externa de Controle
U.042 Baixa Frequéncia Anterior/Posterior da Malha Externa de
Controle
U.043 Relacdo Anterior/Posterior da Maha Externa de Controle
U.044 Ganho de Referéncia da Maha Externa de Controle
U.045 Ganho Proporcional da Malha Externa de Controle
U.046 Ganho Integral da Maha Externa de Controle
U.047 % daFaixade Trim da Malha Externa de Controle

Se U.048 estiver em ON, um bloco de ganho escala a malha externa de controle
proporcionalmente ao sinal de referéncia de vel ocidade na saida do bloco Rampa S
(norma & velocidade maxima). Consulte a figura 4.15.

Esse par@metro limita o controle que a malha externa possui na referéncia de
velocidade durante a partida da linha

Observe gque esse par@metro € novo nessa versao.
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U.048 - [Outer Control Loop Proportional Trim Enable]
(cont.)

Referéncia de

Velocidade
Saida de Bloco da
Curva S
Habilita Trim
Prop. OCL (U.048)
 On Saida OCL
\ Off (para acelerar o diagrama
ocL de bloco da malha, consulte
- 0 apéndice H)
Faixa
Trim
(U.047)

Figura4.15 — Trim Proporcional da Malha Externa de Controle

Consulte 0 Apéndice H para verificar o diagrama de bloco completo da maha
externa de controle.
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CAPITULO 5

Localizacdo de Falhas Utilizando os Codigos

O inversor pode exibir dois tipos de codigos de falhas para sindizar um problema
detectado durante a auto calibragdo ou a operagéo: codigos de alarmes e de falhas,
apresentados nas tabelas 5.1 e 5.2. Um tipo especia de codigo de falha, que ocorre
raramente, é o codigo de falhafatal. Se 0 codigo que vocé visualizar ndo estiver nas
tabelas 5.1 ou 5.2, consulte a se¢éo 5.4

Cadigos de Alarmes

Uma condicdo de alarme € identificada por um cddigo de duas ou trés |etras piscando
no display. O inversor continuaré a operar durante a condi¢zo de alarme. E
necessario investigar a causa do alarme para certificar-se de que néo esta relacionada
auma condi¢do de falha. Enquanto existir a condi¢do de alarme, o codigo
permanecera no display. Quando a condicdo que o originou for removida, o codigo se
apagara automati camente.

Cadigos de Falhas

Uma condicdo de falha também é identificada por um codigo de duas ou trés letras
piscando no display. Se ocorrer umafalha, o inversor ira parar por inérciae o LED
RUNNING se apagara. A primeira falha ocorrida permanecerd piscando no display,
mesmo que outras falhas ocorram depois. O codigo da falha permanecerd no display
até que sejaremovido pelo operador, através datecla STOP/RESET ou atraveés da
entrada de reset de falha a partir da fonte de controle (P.000).

Lista de Falhas

O inversor armazena automati camente todos os codigos de falhas para as falhas
ocorridas no sistema. A lista de falhas pode ser acessada através do teclado, do OIM
ou através do software CS3000. N&o haindicacdo visua de que as falhas estéo no
sistema. E necessario acessar alista paravisualizar as falhas.

A listaarmazena as 10 Ultimas falhas. Ao acessar alista, a Ultimafaha ocorrida é a
primeira que aparece no display. A Ultima faha seré identificada pelo nimero maior
(até 9). Quando alista estiver cheia, as falhas anteriores seréo substiuidas pelas mais
recentes.

Para cada entrada na lista de falhas, o sistema também exibe o dia e a hora que
ocorreu afaha. O dia é baseado num contador relativo de 247 dias. A hora é
baseada em um rel6gio de 24 horas. Os dois primeiros digitos representam a hora e
o0s dois ultimos os minutos. O relégio pode ser resetado através do parametro P.030
(Reset do Medidor de Tempo Decorrido).

Todas as entradas na lista de falhas, o dia e a hora sdo mantidas mesmo se houver
perda de energia. Consulte a se¢do 5.3 para verificar como acessar e limpar alistade
falhas utilizando o teclado.

Localizacédo de Falhas Utilizando os Cédigos 5-1



5.1

Identificacdo dos Cédigos de Alarmes

Os codigos de alarmes do inversor GV3000 sdo apresentados natabela 5.1. Observe
que a cbédigo de alarme sera exibido enquanto o problema existir. Umavez que o
problema for corrigido, o cddigo ndo serd mais exibido.

Tabelab.1 - Listados Cédigos de Alarmes

Cad. Descricdo do Alarme Causa do Alarme Acéo Corretiva
Hldc Altatensdo no O barramento CC esté carregado Aumente o tempo de desacel eracdo em P.002,
barramento CC acimado limiar de desarme. (Se P.018. Instale um kit de frenagem com resistor
U.018 > 415, barramento CC acima | snubber. Verifique se a entrada CA esta dentro da
de 728V CC. Se U.018 1415, especificacdo. Instale um transformador de isolacéo,
barramento CC acima de 657VCC.) | se necessario. Verifique atenséo rea dalinhaem
U.018.
I-Ac Procedimento de O procedimento de identificacdo esta | Espere o procedimento de identificagdo acabar. Se
identificagdo V/Hz ativo | habilitado e em progresso. desgjar, pressione atecla STOP/RESET para
cancelar o procedimento.
I-En Procedimento de H.020 = On; o procedimento de Continue com o procedimento de identificagdo, dé
identificagdo V/Hz identificagdo V/Hz foi habilitado mas | partida no inversor e espere o procedimento
habilitado n&o iniciado. comegar. O display mudara para |-Ac quando o
inversor for acionado. Se desgjar, mude H.020 para
OFF para cancelar aidentificagcdo e apagar o I-En.
LIL Linha de entrada CA ParaSVC, indicaque o barramento | Ajuste o parametro de tensdo dalinha (H.021) para
baixa CC esta sendo regulado. Néo ha adequar-se atensdo real dalinha CA.
necessidade de qualquer acdo
corretiva
SAc Auto calibracdo vetorial | A auto calibragdo vetoria esta Espere o procedimento de auto calibracdo acabar. Se
ativa habilitada e em progresso. desgjar, pressione atecla STOP/RESET para
cancelar o procedimento.
SEn Auto calibracéo vetoria | U.008 = On; a auto calibraco foi Continue com o procedimento de auto calibragdo, dé
habilitada habilitada, mas ndo iniciada. partida no inversor e espere o procedimento
comegar. O display mudara para S-Ac quando o
inversor for acionado.
Mude U.008 para OFF para cancelar a auto
calibracdo e apagar o S-En, se desgjar.
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5.2

Identificacdo dos Cdédigos de Falhas

Os codigos de falhas do inversor GV 3000/SE séo apresentados natabela5.2. Para
remover uma Unicafaha, corrija os problemas indicados pelos codigos de faha e
pressione atecla STOP/RESET ou utilize o reset de falhas da fonte de controle
(P.000). Podem ocorrer vérias falhas, mas s a primeira sera exibida. Por esse
motivo, vocé pode acessar alista de falhas afim de visuaizar todas as falhas
ocorridas. Consulte a secéo 5.3 para obter instrugdes sobre como visualizar alista

Tabelab.2 - Lista dos Cédigos de Falhas

Cad. Descricdo da Falha Causa da Falha Acéo Corretiva
Aln Perda do sinal P.011 =4 ou5 eentradaanalégicade 4 a | Verifique se P.011 esta gjustado corretamente.
anal6gico digital 20mA < 1mA Verifique se a fonte de alimentacdo da entrada
analégicaé 01 mA.
bYC Contator de bypass da | Contator de bypass da carga néo fechado | Verifique se ndo ha conexdes soltas na
cargado barramento | na energizacdo realimentacéo do estado do contator, em X1:9
CcC e 10; verifique também a tensdo no barramento
CC.
CHS Restaurar o guste de | Durante a operacdo do inversor: Falhano | Contate a Rockwell Automation ou substitua o
fébrica dos parametros | cartdo regulador. cartdo.
(falha de checksum) | Depois da substituicéo do cartéo Contate a Rockwell Automation.
regulador:
EC Falha de corrente a Aterramento indevido Verifique aisolagcdo entre aterrae os
terra (falhade terminais de saida. Possivels defeitos no sensor
aterramento) de fuga de corrente; substitua 0 sensor.
EEr Falha na escrita Falha de escrita namemaria ndo volétil; | Conecte o software CS3000 para carregar 0s
NVRAM NVRAM defeituosa. parémetros. Depois, substitua o cartéo
regulador. Os valores dos parémetros seréo
perdidos na reenergizacao.
EL Perda do Encoder O inversor ndo esta detectando a Verifique a conexdo entre o encoder e 0
realimentacdo a partir do encoder. inversor. Verifique o conjunto encoder/motor.
FL Perda de Funcéo A entrada de perda de fun¢éo no terminal | Verifique os intertravamentos externos nos
de controle esta aberta. terminais 16 e 20.
Hid Alto tempo de O processo de identificagdo V/Hz foi Consulte o par@metro H.019 para o resultado
identificacdo abortado | abortado da identificacéo.
HIL Altatensdo nalinha | Tensdo de entrada maior que 15% da Verifique atensdo rea dalinhaem U.018 ou
nominal. (Observe que ndo étestadaem | H.021.
Modulos de Poténcia de 1-150 HP,
configurados para o controle vetorial.
HU Altatensdo no Tensdo no barramento CC muito alta Verifique atensdo dalinha de entrada; se

barramento CC

(protegdo do capacitor)

necessario instale um transformador.

Tempo de desaceleracdo muito curto.

Aumente o tempo de desaceleracdo em
P.002/P.018/P.023 x Velocidade Mé&xima/Hz
(P.004). Instale uma frenagem dindmica com
resistores.
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Tabela 5.2 - Lista dos Cédigos de Falhas (Continuagéo)

Cad. Descricdo da Falha Causa da Falha Acéo Corretiva
IPL Perda da Fase de Ripple de tensdo no barramento CC devido | Verifique se atensio adequada esta sendo
Entrada afalta dafase de entrada ou aum aplicada ao inversor. Verifique todas as fases.
desbal anceamento entre fases.
LIL Baixa Entrada da Interrupcdo na fonte de alimentac&o ou O inversor voltara a funcionar depois que atensao
Linha (V/HZz) gueda de linha. dalinhafor restaurada. Verifique o valor da
Tensdo da Linha (P.044, U.018 ou H.021).
Verifique se ndo ha queda na tensdo de entrada.
Com altas tensdes de harmbnicas, instale reatores
de linhatrifésicos.
LU Baixa Tensdo no A tensdo no barramento CC esta muito Verifique a tensdo de entrada e os fusiveis de
Barramento CC baixa. Tempo de queda da linha muito linha. Se necessario, instale um transformador.
longo. Verifique o valor dos parémetros P.042 e H.021
ou U.018.
Diodos do retificador de entrada com Verifique a tensdo no barramento CC. Se
defeito. incorreta, substitua o conjunto de diodos.
nCL Perda de As comunicacdes com a rede AutoMax Verifigue os cabos da rede mestre para o cartéo
Comunicacéo da Rede | foram perdidas. opcional darede. Verifique se arede mestre esta4
operando adequadamente.
nld Solicitacdo de O inversor partiu mas o resultado da Remova afalha. Realize o procedimento de
identificac8o ainda identificagdo é zero. identificagdo. Reinicie o inversor.
néo realizada
(somente V/HZz)
ocC Sobrecorrente (estado | Curto-circuito entre fases na saida. Verifique aisolagdo entre cada linha de saida.
permanente). Tensdo de barramento fase afase Verifique se a saida dos modul os de transistores
Desarmes a 137% da esté correta. Seincorreta, possivel defeito no
carga (baseados na cartéo; substitua. Possivel fuga no sensor de
corrente tipo corrente; substitua.
inversora); verifique a | Falha de aterramento Verifique aisolacdo entre aterra e os terminais de
faixado Mddulo de saida. Possivel fuga no sensor de corrente;
Poténcia substitua 0 sensor.
Sobrecarga momentanea Verifique se ha sobrecarga no motor; reduza a
carga.
Motor com defeito Verifique os parametros H.001, H.002 e/ou H.003.
Habilite a Solicitacdo de I dentificacdo (H.020)
Impulso de torque muito alto (V/Hz) Verifique se 0 motor esta operando corretamente.
Motor desconhecido para o regulador Verifigue se o regulador foi atualizado de acordo
(VIHZ) com as caracteristicas do motor através da
Solicitac8o de Identificagdo (H.020)
Ajustes dos parémetros (vetoria). Verifique os pardmetros PPR do Encoder (U.001),
Pélos do Motor (U.002), Freqliéncia Nominal
(U.003), Frequiéncia Nominal da Placa do Motor
(U.004), Corrente de Magnetizacéo (U.006),
Ganho Prop. do Regulador de Vel. (U.012)
Fiac8o incorreta do encoder; PPR errado. | Verifique afiagdo do encoder. Faga o auto gjuste
vetorial.
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Tabela 5.2 - Lista dos Cédigos de Falhas (Continuagéo)

Cad. Descricdo da Falha Causa da Falha Acéo Corretiva
OCA | Sobrecorrente Tempo de aceleracdo muito Aumente o tempo de aceleracdo (P.001, P.017,
(aceleracéo) curto. P.021).
OCb | Sobrecorrente Tensdo CC muito alta. Verifique os parametros H.006 e H.007.
(frenagem CC)
OCd | Sobrecorrente Tempo de desaceleracdo muito | Aumente o tempo de desaceleracéo (P.002, P.018,
(desaceleracao) curto. P.022).
OF Sobrefreqiiéncia O inversor excedeu a maxima Vetorid: Verifique os parametros U.001, U.002,
freqUiéncia de saida permitida. A | U.003.
energia de regeneracdo € muito | V/Hz: Verifique a tensdo no barramento CC; aumente
alta. O circuito de compensagdo | 0 tempo de desaceleracdo. Verifique os parédmetros
de escorregamento ou de P.004, H.022. Verifique a compensacao de
estabilidade adicionareferéncia | escorregamento (H.004). Se H.016 estiver habilitado,
de freguiéncia. Se H.016 estiver | verifigue os tamanhos do motor e do Mddulo de
habilitado, a corrente de procura | Poténcia. Verifique também o gjuste do parametro
serdmuito alta. O motor € muito | P.005 (muito alto).
pegueno.
OH Sobretemperatura do Falha no ventilador de Verifique a temperatura ambiente, o ventilador e os
inversor resfriamento. espagos livres ao redor do inversor.
OL Sobrecarga do motor Excesso de corrente no motor. Vetorial: Verifique a corrente real e a Corrente Nom.
V/Hz: Impulso de torque muito | da Placa do Motor (U.004). V/Hz: Verifique a
alto, nivel de protegdo térmica | corrente rea e o Impulso de Torque (H.003).
muito baixo. Verifique se 0 Mddulo de Poténcia esta dimensionado
corretamente. Reduza a carga do motor (por exemplo,
a baixa freqiéncia).
Excesso de carga no motor, por | Reduza a carga do motor (por exemplo, a baixa
exempl o, velocidades muito freqUiéncia).
baixas.
Perda de conex&o da fase. Verifique as linhas de saida para 0 motor.
OPL | Perdade Fase da Saida | Perdade fase entre o inversor e o | Verifique as conexdes e os cabos das 3 fases e dos
do Motor motor. enrolamentos do motor. Substitua qualquer cabo
danificado.
OSP | Sobrevelocidade RPM acima de 130% da Verifique os pardmetros PPR do Encoder (U.001),
(somente vetorial) Velocidade Méxima (P.004), Pélos do Motor (U.002), Freqliéncia Nominal
resposta do regulador de (U.003), Velocidade Nominal da Placa do Motor
velocidade ndo otimizado. (U.005). Verifique o Ganho Porporcional (U.012) e
Integral (U.013) do Regulador.
PUc Falta o conector de O cabo entre o regulador e 0 Verifique os cabos entre o regulador e o Mddulo de
identificagdo do Médulo | Mddulo de Poténcia esta Poténcia.
de Poténcia desconectado ou com defeito.
PUn [ Mddulo de Poténcia ndo | Os parémetros do inversor foram | O Médulo de Poténcia deve ser configurado por um

identificado

restaurados para energizar os
gjustes de fabrica. O regulador
ndo foi configurado parater
compatibilidade com o Médulo
de Poténcia.

técnico da Rockwell Automation.
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Tabela 5.2 - Lista dos Cédigos de Falhas (Continuagéo)

Cdéd. | Descricdo da Falha Causa da Falha Acéo Corretiva

PUo | Sobrecarga Eletronica | Médulo de Poténcia sobrecarregado. Verifique a carga para o madulo. Verifique se o

do Inversor Corrente de Frenagem CC (H.007) ou dimensionamento do médulo estd de acordo com a
Impulso de Torque (H.003) muito altos. | aplicagdo. Verifique os par@metros H.003 e H.007.

SF Status de auto agjuste Consulte o parémetro U.009.
(somente vetorial)

SrL Perda de comunicagdo | Cabo da porta serial de comunicagéo, Verifique a conexdo dos cabos e 0 guste da porta de
entre o regulador/ gjuste da porta de comunicagédo PC ou comuni cacao.
PC/OIM OIM.

UAr [ Aleatdriainterrupcdo | Falhano cartéo regulador. Substitua o cartdo regulador.
na comunicacdo

UbS [Cargaassimétricado | Maédulo de Poténcia com defeito. Contate a Rockwell Automation.

barramento CC

5.3

Acesso, Leitura e Remocao de Falhas na Lista

O procedimento a seguir apresenta como acessar e remover as falhas dalista
Observe que ndo € possivel remover somente uma entrada da lista. A listainteira,
incluindo todos os cddigos das falhas e o dia e a hora de cada falha, sera removida
imediatamente ap0s a realizagcdo desse procedi mento.

1. Pressione atecla PROGRAM.

-
P - |A]w
'O [ Forward
Clspeep  CJ RUNNING %N‘ Reverse
Clvolts COREMOTE wesmee’
Clames  [Juoa AUN
B LJauto vy
e
O rassword M PROGRAM |[ENTER
‘me. II l AELIA
reser | (START|  BERANGE
\.

\

Ser&o exibidos os parémetros gerais do
primeiro menu. O LED PROGRAM acendera

2. Pressione atecla \ até que Err sgja exibido.

CIsPEeD LI RUNNING | van
] REMOTE
D avps  CJuoa
% Hz % AUTO
Kw FORWARD
L] roraue L] REVERSE
[ Password Il PROGRAM

Er I:E: v
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3. PressioneateclaENTER.

~ )

2adspP

CJspee0 T RUNNING
ClvoLts ] REMOTE
Oavps lioa

B Hz B auto

3 Kkw 0 FORWARD =
] Toraue CJ REVERSE

Se ndo ocorreu falha, Err sera exibido
novamente. Se ocorreu apenas umafaha,
0 cddigo serd exibido como aprimeira
entrada dalista. Se ocorreram mais de
umafaha, a primeira entrada representa

Password B prOGRAM |ENTER a Ultima falha ocorrida.
| = l START| BELIANGS
\_ W,

4. Pressione M ou V. O display exibird as entradas da lista de fal has,
gue sdo numeradas de 0 a9 (méximo).

5. Pressione ateclaENTER.

O display exibird o dia da ocorréncia, que
pode estar nafaixade 0 a 248 dias.

LI voLts REMOTE

S
TORQUE SE
O password I PROGRAM |ENTER

SIQE
reser | (START|  BRANGSIR

6. Pressioneateclav.

[ h O display exibird a hora da ocorréncia,
que é baseada no rel6gio de 24 horas.
Utilize as teclas de selecdo para aternar
entre diae hora.

Syt Snawe
VOLTS
-} [

CJ TorauE CJ REVERSE
5 Password ll PROGRAM

| SI0R I
reser J [START

7. Pressione atecla PROGRAM paraexibir alista de falhas novamente. O

display apresenta a entrada anteriormente visualizada ou associada a hora da
ocorréncia

8. Repitaas etapas de 4 a 7 para cada entrada adicional nalista para visuaizar o
dia e a hora de cada entrada.
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9. Depois de visuadizar todas as entradas, é necessario remové-las. Pressione atecla
\ até que apareca Clr. Pressione atecla ENTER para apagar alista. Todas as

entradas serdo removidas.

Cle |

CJsPeep [J RUNNING
Clvolts [J REMOTE
amps  CJJoa
Hz CJauto
O Kkw ] FORWARD
£ Toraue ] REVERSE
Password L PROGRAM

SIoP,
neser | [START

Err |

Clspeep ] RUNNING
CJvoLrs ] REMOTE
CJavwps Cioa
Mz CJauto

Bl kw CJ FORWARD
CJ TorRQuUE ] REVERSE

O raseword L PROGRAM |[ENTER

SIoP
reser | [START

11. Pressione atecla PROGRAM para acessar 0 modo de monitoragéo.
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5.4

Identificacdo dos Codigos de Falhas Fatais

Os codigos das falhas fatais sGo designados pelaletra F no inicio. Geralmente
indicam um mal funcionamento do microprocessador no cartéo regulador. Em aguns
casos, essas falhas podem ser removidas e o inversor pode ser reiniciado. A tabela
5.3 gpresenta as falhas fatais que podem ser removidas. Se qualquer outro codigo de
falha aparecer no display, seré necessario substituir o cartdo regulador.

Se o cadigo FUE aparecer na entrada O da lista significa que uma falha fatal ocorreu
antes da perda de alimentac&o. Contate a Rockwell Automation ou observe se ndo ha
falhas fatai s subseqientes antes de dedligar a alimentac&o. Os cddigos das falhas
fatais sdo perdidos depois da perda de alimentacao.

Tabela 5.3 - Cédigos das Falhas Fatais que Podem Ser Removidas

Cad. Descricdo da Falha Causa da Falha Acéo Corretiva
F3 Falha do encoder A tensdo do encoder € menor que | Dedligue a alimentacéo do inversor. Desconecte 0s
durante os diagnésticos | 10V. fios do encoder do terminal. Ligue novamente o
de energizacéo inversor. Se ndo ocorrer afalha F 3 novamente, o
problema esté& na fiagéo entre o inversor e o
encoder. Se afalha persistir, o problema esta no
cartéo regulador, que deve ser substituido.
F 60 Falhadeidentificacdo | O cartdo opcional n&o pode ser Verifique o cabo flexivel entre o cartéo regulador
da porta opcional identificado pelo regulador. e 0 cartdo opcional. Para os inversores M/N
50R41xx, 50T41xx, 75R41xx, 75T41xx e
125R41xx, verifique os jumpers da porta opcional
no cartdo opcional. Consulte o manual de
instrugdes do cartéo opciona adequado para obter
maiores informagoes.
F 61 Falha da placa opcional | Houve uma ou mais falhas no Verifique o cabo flexivel entre o cartéo regulador
durante os diagndsticos | cartéo opcional durante os € 0 cartdo opcional darede. Se necessario,
de energizacdo diagndsticos de energizacao. substitua o cart@o opcional. Consulte o manual de
instrugdes do cartéo opciona adequado para obter
maiores informagoes.
F 62 Falha no tempo de Durante a operagdo, houve falha | Seintermitente, verifique as causas de ruido, se 0
ou operacdo da placa no watchdog do cartdo opcional ou | aterramento esta correto e se as saidas ndo estéo
F 26 opcional no handshaking com o inversor. excedendo as capacidades de corrente. Se

necessario, substitua o cartdo opcional. Consulte o
manual de instrucfes do cartdo opcional adequado
para obter mais informagoes.
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APENDICE A

Lista Alfabética dos Parametros

Parametros Gerais do Primeiro Menu

FONtE de CONIOI. ... et P.000
Limite de COMTENTE... ..o ettt sae e see e sneeeneas P.005
Senha do SEgUNAO MENU.......ccuiiiiiiieeee e P.006
Tempo de Acelerag8o 1 (RAMPA L)......ceeieeiieiieeie et P.001
Tempo de Desaceleracdo 1 (RaMPa 1).......ccoevvereieeieereeeesee e P.002
VElOCIdAOe MAXIMAL......ccuiiieiieiieee ettt enee s P.004

Parémetros Gerais do Segundo Menu

90 dO GANNO TTIM...iiiiiieee e P.015
% dO GANNO OBLIAO ...t e P.016
Ajustes de FADINCA O PaiS..........cccoviieiieieee e P.049
Configuragdo das Entradas Analégicas do Terminal..........cccccecvverenenenennnnns P.011
Configuracdo das Entradas Digitaisdo Terminal...........cccceeeveneeneece e P.007
Configurac8o de Reset dO MOP...........cci e P.024
Configurag8o do Rel@ de SaidaL. ........ccocvriririririneere e P.013
Configurag8o Para frente/REVEISO..........ccciiieieiieeee e P.027
Corrente de Saida do Mdulo de POLENCIA..........cceoeeieririeirereeeeee e P.095
Desabilitar Programagao..........cceeceeiiierieesieesiee e seeeseee e see e seee e e neee e P.051
Desabilitar Tecla AULO/MaNUEL.............ccveiiiieiiceeee e P.052
Desabilitar Tecla SIOP/RESEL...........oceeieeieseeieee s P.055
Display de DiagNOStiCOS.......cceeiuieeerieeiesieseeiesieesie e steeseeseesteeeesseesseaseesseensens P.091
Escalado Display de VeloCidade............ccooeriiiiieienieeeeseeeeseeees e P.028
FONtE A DIiagNOSLiCOS......eevveeiieieeseeeie e siee et te e e ee e sse e sreesneeneesreennas P.090
Fonte de Referénciade Velocidade do Terminal..........ccooeeveenennennenencieneen. P.008
Fonte de REfEr@NCIa TIM.......c.cooiiiiiierereseeee e P.014
Fonte de Saida Analogicado TErmMinNal.........ccoeveeeeieiene s P.012
Fonte do Registro 1 de SaidadaRede...........cocevevieieriiiniee e P.066
Fonte do Registro 2 de SaidadaRede..........ccocevevieieieiieece e P.067
Fonte do Registro 3 de Saidada Rede...........ccocooiriiiiieininceceeee e P.068
Fonte do Registro 4 de SaidadaRede...........cocovevirieriiieee e P.069
FreqUéncia Portadora (KHZ).........ocvieeieieseee e P.047
Ganho da Entrada Analogicado Terminal..........ccceeveeereneneeieene e P.010
Habilitagdo da Perda do ENCOEY...........cccoeiiiieiiiieeee e P.039
Habilitagdo da Sobrecarga do MOLOr...........cooeiieiirieere e P.040
Habilitar a Sensibilidade a Nivel naPartida............ccooeiiiiiiinineiieceee P.054
HaDIlITar CUIVAS........ooeieeee e P.019
Habilitar Perdade Fase da Saida...........cccoueierieiiiiiiieeseeee e P.045
Habilitar Pré-selecdo da ReferénciaManual............cocooeveieiniiinciccscnieene P.053
Medidor de TemMPO DECOITITO.........oeieeierieie et P.029
NUMEro do NO NAREE.........ocuiiiiiieree s P.060
NUMero de Versao do SOftWEIE.........ccccovreririrererese e P.098
Offset da Entrada Analogicado Terminal...........cceeevereeeenienesieeese e P.009
Porta Opcional: Fonte de ReferénciadaRede...........cooveveveneievenesnceeeeene P.063
Porta Opcional: Fonte TrimdaRede............ccooiiiieeiieiiee e P.064
Porta Opcional: Resposta da Perda de ComuniCagao...........ccoeevevereereeneeeenens P.062
Porta Opcional: TIPO @ VEISA0........oiceereiieesie e siee e seee e P.065
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Parémetros Gerais do Segundo Menu (Continuacao)

Referénciade VeloCidade de JOg........covereeierieneneeieriese e sie e P.020
Regulagem V/HZ OU VELOTal ..........ccooieeiiiieiieeeseeeeee s P.048
Reset do Medidor de Tempo DECOITidO. ........cccerverierierieieese e P.030
RespostadaPerdade FUNGEO............ccoeiiriiie e P.026
Restaurar Ajustes de FADIICAL.......ccveeeiierieie e P.050
Tempo Aceitavel de Interrupgdo daRede........ccovvveeeeieieie e P.042
Tempo de Aceleragdo 2 (RAMPA2)......c.oecieiieiieeieee e P.017
Tempo de Aceleragcdo da Rampade JOg.........ocveveeerrernienie e see e p.021
Tempo de Aceleragdo/Desaceleragdo do MOP..........ccceveiieieienesese e P.023
Tempo de Remocdo Autométicade Falhas...........cceceveveniveceneeeese e p.044
Tempo de Desaceleracdo 2 (RAMPA 2).......ceoueeieeieeiiriieie e P.018
Tempo de Desaceleracdo da Rampa de JOg.........veveereeeiireieeicinsie e p.022
Tentativas de Remog@o Autométicade Falhas...........ccccooeieiiiiineiiiiccc P.043
Tipo de Conex@0 daREE...........ccei i P.061
TIPO e Parada.....c..eeeieie et P.025
Tipo de Sobrecarga do MOLOT..........ccviiireerieere e P.041
Tipo do MOAUIO dE POLENCIAL.......ccveeeeiesieeie et P.099
Velocidade Pré-selecionada 1..........cccooveiriiiienienieneeceeese e P.031
Velocidade Pré-selecionada 2...........cooveeriiiienieiicicceeeseses e P.032
Velocidade Pré-selecionada 3..........cccoovieriiiiineiiececesese e P.033
Velocidade Pré-selecionadad...........cooeeriiiienienicnieeeeesese e P.034
Velocidade Pré-selecionadaS..........cccoovriiiiineneiiccceees e P.035
Velocidade Pré-selecionada B............ccoveeririerienienieieecesesese e P.036
Velocidade Pré-selecionada 7..........coovieriiiieneieeceeeseses e P.037
Velocidade Pré-selecionada 8.............coevriiiriienienceeeeese e P.038
Parametros VV/Hz do Segundo Menu
Compensacdo de ESCOrregamento.........coeeverreerireie e H.004
Configuragdo da Entrada de Alimentagao/Snubber ... H.017
Corrente de Frenagem CC........oi it H.007
Corrente Nominal daPlacado MOLO..........cccoevieiienineeineeee e H.002
DiITEGA0D SINCIONAL.... ettt sttt e e b et st ee b srenne s H.016
FaixadaFreqUénCia Evitada L...........ccooeiienieiiesiese e H.011
Faixa da FreqUéncia EVitada 2...........ccooiiiiiineiiniseeeeeeeeee e H.013
FaixadaFreqUéncia Evitada 3...........ccooeieenieiie e H.015
FreqUiénciade Partidada Frenagem CC..........ccoovveeiereneniere e H.006
Freqliéncia Nominal da Placado MOtOr...........ccceeeveieneeiene e H.001
Habilitagdo da FreqUéncia Evitada............ccoeveeereriieie e H.009
Limite de SODrefreqUENCIAL. .......covevrererieerese s H.022
Ponto Médio da FreqUéncia Evitada 1..........ccccccveeeveneninieenese e H.010
Ponto Médio da FreqUéncia Evitada 2..........cccccveeeienesieieneseeeese e H.012
Ponto Médio da FreqUéncia Evitada 3..........cccccveeereneseeiene e H.014
Resultado da ldentifiCaCa0. ... ...ccceieiiee e H.019
Solicitagdo de [dentifiCaCaO. ... ...ccvreerireee e H.020
Tempo de Frenagem CC........oivoiiieeenee e H.008
Tens80 daLiNNACA ... ..o H.021
Tensd0 do IMPUISO dE TOMQUE.........cc.eeviriiieeieee e H.003
Tensdo Nominal daPlacado MOLO..........cceceiiiienireee e H.000
TIPO A€ CUINVAV/HZ......oceeieee e H.018
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Lista Alfabética dos Parametros



Parémetros Vetoriais do Segundo Menu

% da Faixa de Trim da Malha Externa de Controle...........c.cccceoeiencnencnnenn. u.047
Ajuste de EScorregamento SV C........ocvoiiieeiieiinieseneeee s U.030
Baixa Frequiéncia Anterior/Posterior da Maha Externa de Controle.............. U.042
Constante de TEMPO dO ROLO.........oociiiierieree e uU.021
Corrente de MagNELiZAGCAO. .........veereereeeeee e sie et seee e e seee et e e eeeeneeas U.006
Corrente Nominal daPlacado MOLO..........cccceiirieierenieeeeeee e U.004
DiIreG80 SINCIONA SV C.......eiieiieeeste et U.031
Fonte da Refer@nCiade TOIQUE.........coveeererieeie et U.000
Frequéncia Nominal da Placa do MOLOr............ccoeeerenenieineneese e U.003
Ganho de Compensagao de INErCIa.......ccoeveeerereseeiee e u.027
Ganho de Compensagdo de Perdas.............cooveeiineeiieniieccse e U.028
Ganho de ComposiGE0 de COIMMENLE........ceeeeee e U.026
Ganho de Referéncia da Malha Externade Controle.............ccoeeereienenencnnnen. U.044
Ganho do Regulador da Corrente de FIuXo SVC........cccoeiinininencneneeenee U.032
Ganho Integral da Maha Externade Controle............ccoooveevieeveescneceneeneene, U.046
Ganho Integral do Regulador da Corrente de FIUXO.........ccccoveeeeiiicnneieee U.020
Ganho Integral do Regulador de TOIrQUE..........coieereerieece e uU.015
Ganho Integral do Regulador de Velocidade............coooveeiiiienoiicineneeeeeee u.013
Ganho Proporcional da Malha Externade Controle............ccocevviieneeceneennnne U.045
Ganho Proporciona do Regulador da Corrente de FIUXO........ccccooveienvieenennee. uU.019
Ganho Proporcional do Regulador de TOrqUEe.........c.coeerveeeeneeseeie e u.014
Ganho Proporciona do Regulador de Velocidade............ccoovvviieieneiiencne uU.012
Habilitacdo da Auto-calibragdo do TOIQUE..........ccevvervireeiereeieee e U.008
Habilitagdo de Trim Proporcional da Malha Externa de Controle.................... U.048
Impedimento de Falhano Barramento CC Al0........c.cceevveereveecnreeeseee u.024
Impedimento de Falha no Barramento CC BaiXO........cccocveeereieeneneeneeneeeeee U.023
POIOS O MOLO ...ttt U.002
Poténcia da Placado MOLO...........ccoieiiiriere s u.022
PPR A0 ENCOUES ..ottt U.001
Relacdo Anterior/Posterior da Malha Externa de Controle............ccccceeevennenee. U.043
Resultado da Auto-calibrag8o do TOrqUE.........coceereeieereereeree e U.009
RPM da Placado MOLO.........oouiiieiee et U.005
Selecdo de Feedback da Malha Externa de Controle...........ccocooveveiiiencinenns U.040
Selecdo Anterior/Posterior da Malha Externa de Controle............ccoceceiennnee. U.041
Tempo durante VeloCidade ZEr0 ........ooveeveeieeieeee e U.025
Tens80 daLiNNACA ... s uU.018
Tensdo Nominal daPlacado MOLO ..o U.007
Velocidade do Inicio de Enfraquecimento de Campo..........ccceeeeereeererenenenens U.016
Velocidade Maxima do MOLOF..........ccoiiiierinineieee e u.017

Parémetros RMI do Segundo Menu

Configuragdo (N.A.) daSaidaaRel@ 1 ... r.035
Configurag8o da Saida Digital 1.........ccccooererinerinineree e r.031
Configuraggo (N.A./N.F.) daSaidaaRelé2 .........cooceoiriiiiinineeeeee r.036
Configurag8o da Saida Digital 2..........cccooeieiininiiineee e r.032
Configuraggo (N.A./N.F.) daSaidaaRelé3 ........ccoeiiiiiniiiininececee r.037
Configuragdo da SaidaDigital 3 .........ccceiieririnieeeeee e r.033
Configurag8o da SaidaDigital 4 .........cccooeieriiiiineeeee e r.034
Configuracdo da Entrada Digital.........ccccceeieeiiiiiieiieee e r.030
Faixa de Histerese de Deteccdo de Velocidade..........oovevveecincecenieeccee r.053
Fonte da Saida ANalOgiCa L.........coviiriiieieeee e r.001
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Parametros RMI do Segundo Menu (Continuacéo)

Fonte da Saida ANAlOQICA 2 .........cceeeeiieie et ae e nneas r.004
Fonte da Saida ANalOgiCa 3..........coveieiieieeie et r.007
Fonte de Limite de Corrente/ TOrQUE.........ccouirireerierenieeesee s r.025
Ganho da Saida ANAlOQICA L ........ccceeeriiriiieieeee e r.003
Ganho da Saida ANAlOQICA 2 ........cceririiieeieieiee et r.006
Ganho da Saida ANAlOQICA 3 ........cceririiirieeeeeee e r.009
Ganho da Entrada de FreQUENCIAL..........cceveeierieeseeee e r.016
Ganho da Entrada ANalOgiCaL.........coveieiieriee e r.011
Ganho Integral do Regulador Pl...........ccoooiiiiiiieeeeeee e r.022
Ganho Proporcional do Regulador Pl...........ccoooiiiiieee e r.021
Histerese de DeteCCa0 de COMTENLE........cceeveiieeiee e r.060
Histerese de DeteCCa0 e TOIMQUE.........eeiueeierrie e e r.066
Nivel 1 de DeteCCa0 de COITENLE.......ccvieeeereeseeee e et neens r.057
Nivel 1 de DeteCCa0 0 TOMQUE........ccueruerierierienierie e r.063
Nivel 1 de Deteccdo de VeloCidade.........ccveeeieveniieeieee e r.050
Nivel 2 de DeteCCa0 de COMTENLE.........ccceriririerieeeieerie e r.058
NiVel 2 de DEteCCA0 e TOMTUE........eevereeeeerteeieeeesieeee e e see e esee e eseeneesseeneenas r.064
Nivel 2 de Deteccdo de VeloCidade..........ccovvverieeeienieiese e r.051
Nivel 3 de DeteCCa0 de COITENLE.......ccvceeieeeeeeese e r.059
Nivel 3 de DEtECCA0 e TONTUE........eeeereeeeeieeeeiesteeee e e e sreeseesee e eneesseeneenas r.065
Nivel 3 de Deteccao de Velocidade...........ooeviiiinicirinieceee e r.052
Nivel de Deteccdo de BaixaVelocidade..........cccovevereneneneeeeeeeeeeesese e r.056
Offset da Saida ANalOQICA L ......ccciverirerieieeee e r.002
Offset da Saida ANalOQICA 2..........ooiiiiirieeeeeee e r.005
Offset da Saida ANalOgiCa 3........c.oiiiirireeeeeeee e r.008
Offset da Entrada de FreqUeNCIaL.........c.eveeuereeiieneeie e r.015
Offset da Entrada ANalOQiCaL........covueeieeieieeie e et r.010
Offset do RegUIAdOr Pl........c.oo e r.020
Periodo de Amostragem da Entrada de FreqUéncia............ccoceeeveneeeereeceennnnne. r.014
Tempo de Atraso da SaidaDigital 1 ........cccocveeeienieieniee e r.040
Tempo de Atraso daSaidaaREI€ 1 ........ccveeeiieiieceee e r.044
Tempo de Atraso da Saida Digital 2.........cccovveeienieieieee e r.041
Tempo de Atraso daSaidaaREIE 2 ........ooveeeiieeeee e r.045
Tempo de Atraso da Saida Digital 3..........ccoeriiirineneieree e r.042
Tempo de Atraso daSaidaaREIE 3 ..o r.046
Tempo de Atraso da Saida Digital 4. r.043
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APENDICE B

Folha de Dados do Usuario para Ajustes dos Parametros

N° do Parametro

Nome de Parametro

Ajuste

Data

Primeiro | P.O00 Fonte de Controle
Menu P.001 Tempo de Aceleracdo 1 (Rampa 1)
Geral P.002 Tempo de Desaceleracdo 1 (Rampa 1)
P.003 Ve ocidade Minima
P.004 Velocidade Maxima
P.005 Limite de Corrente
P.006 Senha do Segundo Menu
Segundo | P.007 Configuracdo das Entradas Digitais do Termina
Menu P.008 Fonte de Referéncia de Velocidade do Termina
Gerd P.009 Offset da Entrada Anal6gicado Terminal
P.010 Ganho da Entrada Analégica do Termina
P.011 Configuracdo das Entradas Ana 6gicas do Terminal
P.012 Fonte de Saida Anal6gica do Termina
P.013 Configuracdo do Relé de Saida
P.014 Fonte de Referéncia Trim
P.015 % do Ganho Trim
P.016 % do Ganho Obtido
P.017 Tempo de Aceleracdo 2 (Rampa 2)
P.018 Tempo de Desaceleracdo 2 (Rampa 2)
P.019 Habilitar Curva S
P.020 Referéncia de Ve ocidade de Jog
P.021 Tempo de Aceleracdo da Rampa de Jog
p.022 Tempo de Desacel eracdo da Rampa de Jog
P.023 Tempo de Acderacdo/Desacel eracdo do MOP
P.024 Configuracdo de Reset do MOP
P.025 Tipo de Parada
P.026 Resposta da Perda de Funcéo
p.027 Configuracdo Para frente/Reverso
P.028 Escala do Display de Velocidade
P.029 Medidor de Tempo Decorrido
P.030 Reset do Medidor de Tempo Decorrido
P.031 Velocidade Pré-selecionada 1
P.032 Velocidade Pré-selecionada 2
P.033 Velocidade Pré-selecionada 3
P.034 Velocidade Pré-selecionada 4
P.035 Velocidade Pré-selecionada 5
P.036 Velocidade Pré-selecionada 6
P.037 Velocidade Pré-selecionada 7
P.038 Velocidade Pré-selecionada 8

Folha de Dados do Usuério para Ajustes dos Parametros
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N° do Par@metro Nome de Parametro Ajuste Data

Segundo | P.039 Habilitagcdo da Perda do Encoder

Menu P.040 Habilitacdo da Sobrecarga do Motor

Geral P.041 Tipo de Sobrecarga do Motor

(cont.) P.042 Tempo Aceitédvel de Interrupcdo da Rede
P.043 Tentativas de Remogdo Automatica de Falhas
P.044 Tempo de Remogdo Automética de Falhas
P.045 Habilitar Perda de Fase da Saida
P.047 Frequéncia Portadora (kHz)
P.048 Regulagem V/Hz ou Vetoria
P.049 Ajustes de Fabrica do Pais
P.050 Restaurar Ajustes de Fébrica
P.051 Desabilitar Programagéo
P.052 Desabilitar Tecla Auto/Manual
P.053 Habilitar Pré-selecdo da Referéncia Manual
P.054 Habilitar a Sensibilidade a Nivel na Partida
P.055 Desabilitar Tecla Stop/Reset
P.060 Numero do N6 da Rede
P.061 Tipo de Conex&o da Rede
P.062 Porta Opcional: Resposta da Perda de Comunicagéo
P.063 Porta Opciona: Fonte de Referéncia da Rede
P.064 Porta Opcional: Fonte Trim da Rede
P.065 Porta Opciona: Tipo e Versio
P.066 Fonte do Registro 1 de Saida da Rede
P.067 Fonte do Registro 2 de Saida da Rede
P.068 Fonte do Registro 3 de Saida da Rede
P.069 Fonte do Registro 3 de Saida da Rede
P.090 Fonte de Diagnésticos
P.091 Display de Diagnésticos
P.095 Corrente de Saida do Modulo de Poténcia
P.098 Numero de Versdo do Software
P.099 Tipo do Modulo de Poténcia

B-2 Folha de Dados do Usuério para Ajustes dos Parametros



N° do Parametro

Nome de Parametro

Ajuste

Data

Segundo | H.000 Tensdo Nominal da Placa do Motor
Menude |H.001 Frequéncia Nominal da Placa do Motor
V/Hz H.002 Corrente Nominal da Placa do Motor
H.003 Tensdo do Impulso de Torque
H.004 Compensacao de Escorregamento
H.005 Habilitacdo da Frenagem CC
H.006 Frequéncia de Partida da Frenagem CC
H.007 Corrente de Frenagem CC
H.008 Tempo de Frenagem CC
H.009 Habilitacdo da Frequéncia Evitada
H.010 Ponto Médio da Freqiiéncia Evitada 1
H.011 Faixa da Freguéncia Evitada 1
H.012 Ponto Médio da Freqiiéncia Evitada 2
H.013 Faixa da Freguéncia Evitada 1
H.014 Ponto Médio da Freqiiéncia Evitada 3
H.015 Faixa da Freguéncia Evitada 3
H.016 Direcdo Sincrona
H.017 Configuracdo da Entrada de Alimentagéo/Snubber
H.018 Tipo de Curva V/Hz
H.019 Resultado da I dentificacdo
H.020 Solicitacdo de |dentificagdo
H.021 Tensdo da Linha CA
H.022 Limite de Sobrefreqiiéncia

Folha de Dados do Usuério para Ajustes dos Parametros
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N° do Par@metro Nome de Parametro Ajuste Data

Segundo | U.000 Fonte da Referéncia de Torque

Menu U.001 PPR do Encoder

Vetorial U.002 Polos do Motor

U.003 Frequéncia Nominal da Placa do Motor

U.004 Corrente Nominal da Placa do Motor

U.005 RPM da Placa do Motor

U.006 Corrente de Magnetizagdo

U.007 Tensdo Nominal da Placa do Motor

U.008 Habilitacdo da Auto-calibrac&o do Torque

U.009 Resultado da Auto-calibrago do Torque

U.012 Ganho Proporcional do Regulador de Velocidade
U.013 Ganho Integral do Regulador de VVelocidade
U.014 Ganho Proporcional do Regulador de Torque
U.015 Ganho Integral do Regulador de Torque

U.016 Velocidade do Inicio de Enfraguecimento de Campo
U.017 Velocidade Maxima do Motor

U.018 Tensdo daLinha CA

uU.019 Ganho Proporciona do Regulador da Corrente de

Fluxo
U.020 Ganho Integral do Regulador da Corrente de Fluxo
U.021 Constante de Tempo do Rotor
U.022 Poténcia da Placa do Motor
U.023 Impedimento de Falha no Barramento CC Baixo
U.024 Impedimento de Falha no Barramento CC Alto

U.025 Tempo durante VVelocidade Zero

U.026 Ganho de Composicéo de Corrente

U.027 Ganho de Compensagéo de Inércia

U.028 Ganho de Compensac&o de Perdas

U.030 Ajuste de Escorregamento SVC

U.031 Dire¢do Sincrona SVC

U.032 Ganho do Regulador da Corrente de Fluxo SVC
U.040 Selecdo de Feedback da Malha Externa de Controle
U.041 Selecd@o Anterior/Posterior da Maha Externa de

Controle

U.042 Baixa Frequiéncia Anterior/Posterior da Ma ha Externa
de Controle

U.043 Relacdo Anterior/Posterior da Maha Externa de
Controle

U.044 Ganho de Referéncia da Maha Externa de Controle
U.045 Ganho Proporciona da Malha Externa de Controle
U.046 Ganho Integral da Malha Externa de Controle

U.047 % da Faixa de Trim da Malha Externa de Controle
u.048 Habilitacdo de Trim Proporcional da Malha Externa de
Controle

B-4 Folha de Dados do Usuério para Ajustes dos Parametros



N° do Par@metro Nome de Parametro Ajuste Data
Segundo |r.001 Fonte da Saida Ana6gica 1
Menu r.002 Offset da Saida Anal6gica 1
RMI r.003 Ganho da Saida Analégica 1
r.004 Fonte da Saida Ana6gica 2
r.005 Offset da Saida Anal6gica 2
r.006 Ganho da Saida Analégica 2
r.007 Fonte da Saida Ana6gica 3
r.008 Offset da Saida Anal6gica 3
r.009 Ganho da Saida Analégica 3
r.010 Offset da Saida Anal6gica
r.011 Ganho da Saida Anal6gica
r.014 Periodo de Amostragem da Entrada de Freguiéncia
r.015 Offset da Entrada de Freguéncia
r.016 Ganho da Entrada de Freqiiéncia
r.020 Offset do Regulador P
r.021 Ganho Proporcional do Regulador Pl
r.022 Ganho Integral do Regulador P
r.025 Fonte de Limite de Corrente/Torque
r.030 Configuracdo da Entrada Digital
r.031 Configuracdo da Saida Digital 1
r.032 Configuracdo da Saida Digita 2
r.033 Configuracdo da Saida Digital 3
r.034 Configuracdo da Saida Digital 4
r.035 Configuracdo (N.A.) da SaidaaRelé 1
r.036 Configuracdo (N.A./N.F.) da SaidaaRelé 2
r.037 Configuracdo (N.A./N.F.) da SaidaaRelé 3
r.040 Tempo de Atraso da Saida Digital 1
r.041 Tempo de Atraso da Saida Digital 2
r.042 Tempo de Atraso da Saida Digital 3
r.043 Tempo de Atraso da Saida Digital 4
r.044 Tempo de Atraso da Saidaa Relé 1
r.045 Tempo de Atraso da Saidaa Relé 2
r.046 Tempo de Atraso da Saidaa Relé 3
r.050 Nivel 1 de Detecgdo de Ve ocidade
r.051 Nivel 2 de Detecgdo de Vel ocidade
r.052 Nivel 3 de Deteccdo de Ve ocidade
r.053 Faixa de Histerese de Deteccio de Velocidade
r.056 Nivel de Deteccdo de Baixa Ve ocidade
r.057 Nivel 2 de Deteccdo de Vel ocidade
r.058 Nivel 3 de Detecgdo de Vel ocidade
r.059 Nivel 3 de Deteccdo de Velocidade
r.060 Histerese de Detecgéo de Corrente
r.063 Nivel 1 de Deteccdo de Torque
r.064 Nivel 2 de Deteccdo de Torque
r.065 Nivel 3 de Deteccdo de Torque
r.066 Histerese de Detecgéo de Torque

Folha de Dados do Usuério para Ajustes dos Parametros
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APENDICE C

Parémetros Gerais do Segundo Menu (Ajustes de Fabrica EUA)

Ajustes de Fabrica dos Parametros
Dependentes do Modulo de Poténcia

Ne° do Nome do Modulo de Poténcia
Parametro Parametro 1V4160|2Vv4160| 3Vv4160 | 5V4160 7V4160 10v4160 | 15V4160
1V4460 | 2V4460| 3V4460 | 5V4460 7V4260 10v4260 | 15V4260
P.047 Freguéncia 8 8 8 8 8 8 8
Portadora (kHz)
Parémetros VV/Hz do Segundo Menu (Ajustes de Fabrica EUA)
N° do Nome do Modulo de Poténcia
Parametro Parametro 1V4160|2Vv4160| 3Vv4160 | 5V4160 7V4160 10v4160 | 15V4160
1V4460 | 2VV4460| 3V4460 | 5V4460 7V4260 10v4260 | 15V4260
H.002 Corrente Nomina 1,3 27 3,8 6,1 9,0 11,9 17,8
da Placa do Motor
Parémetros Vetoriais do Segundo Menu (Ajustes de Fabrica EUA)
N° do Nome do Modulo de Poténcia
Parametro Parametro 1V4160|2Vv4160| 3Vv4160 | 5V4160 7V4160 10v4160 | 15V4160
1V4460 | 2VV4460| 3V4460 | 5V4460 7V4260 10v4260 | 15V4260
U.004 Corrente Nomina 1,6 3,0 4.4 71 11,1 13,8 20,5
da Placa do Motor
U.005 RPM da Placado 1736 1744 1726 1722 1778 1777 1780
Motor
U.006 Corrente de 60,2 59,4 56,7 54,5 60,3 52,8 52,1
Magnetizacdo
U.012 Ganho Propor. do 5,00 5,00 5,00 5,00 5,00 5,00 5,00
Regul. de Veoc.
U.014 Ganho Propor. do 0,40 0,40 0,40 0,40 0,40 0,40 0,40
Regul. de Torque
U.015 Ganho Integral do | 200,0 | 200,0 200,0 200,0 200,0 200,0 200,0
Regul. de Torque
U.016 Veoc. doIniciode | 1736 1744 1726 1722 1778 1777 1780
Enfrag. de Campo
U.017 Ve ocidade 1736 1744 1726 1722 1778 1777 1780
Maxima do Motor
U.019 Ganho Propor. da 0,30 0,30 0,30 0,30 0,30 0,30 0,30
Corrente de Fluxo
U.020 Ganho Integral da 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0
Corrente de Fluxo
U.021 Constante de 250 250 250 250 250 250 250
Tempo do Rotor
U.022 Poténcia da Placa 1,0 2,0 3,0 5,0 75 10,0 15,0
do Motor
U.032 Ganho do Regul. 1000 1000 1000 1000 1000 1000 950
da Corrente de
Fluxo SVC
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Parémetros Gerais do Segundo Menu (Ajustes de Fabrica EUA)

N° do Nome do Modulo de Poténcia
Parametro Parametro 20V4160 | 25G4160 | 254160 | 30v4160 | 40Vv4160 | 50v4160 |50R4160
204260 | 25G4260 | 254260 | 304260 | 40Vv4260 | 50v4260 |50T4160
P.047 FregUéncia 8 8 8 8 8 8 2
Portadora (kHz)
Parametros VV/Hz do Segundo Menu (Ajustes de Fabrica EUA)
N° do Nome do Modulo de Poténcia
Parametro Parametro 20V4160 | 25G4160 | 254160 | 30v4160 | 40Vv4160 | 50v4160 |50R4160
204260 | 25G4260 | 254260 | 304260 | 40v4260 | 50v4260 |50T4160
H.002 Corrente Nominal 24,0 29,7 29,7 35,5 48,7 62,5 68,0
da Placa do Motor
Parémetros Vetoriais do Segundo Menu (Ajustes de Fabrica EUA)
N° do Nome do Modulo de Poténcia
Parametro | Parametro 20V4160 | 25G4160 | 254160 | 30Vv4160 | 40Vv4160 | 50V4160 |50R4160
204260 | 25G4260 | 254260 | 304260 | 40Vv4260 | 50v4260 |50T4160
U.004 Corrente Nominal 27,0 27,0 30,0 35,5 48,7 62,5 65,0
da Placa do Motor
U.005 RPM da Placa do 1777 1770 1770 1770 1775 1775 1780
Motor
U.006 Corrente de 52,0 52,0 44,0 44,0 47,0 44,0 49,0
Magnetizacdo
U.012 Ganho Propor. do 5,00 5,00 5,00 5,00 5,00 5,00 10,00
Regul. de Veloc.
U.014 Ganho Propor. do 0,40 0,40 0,40 0,40 0,40 0,40 0,20
Regul. de Torque
U.015 Ganho Integral do 200,0 200,0 200,0 200,0 200,0 200,0 200,0
Regul. de Torque
U.016 Veoc. do Iniciode | 1777 1770 1770 1770 1775 1775 1780
Enfrag. de Campo
u.017 Ve ocidade 1777 1770 1770 1770 1775 1775 1780
Méaxima do Motor
U.019 Ganho Propor. da 0,30 0,30 0,30 0,30 0,30 0,30 0,15
Corrente de Fluxo
U.020 Ganho Integral da 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0
Corrente de Fluxo
U.021 Constante de 250 250 250 250 250 250 350
Tempo do Rotor
U.022 Poténcia da Placa 20,0 20,0 25,0 30,0 40,0 50,0 60,0
do Motor
U.032 Ganho do Regul. 900 900 850 800 750 700 650
da Corrente de
Fluxo SVC
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Parémetros Gerais do Segundo Menu (Ajustes de Fabrica EUA)

N° do Nome do Modulo de Poténcia
Parametro Parametro 60G4160 | 75R4160
60G4260 | 75T4160 | 125R4160 | 200v4160 | 250v4160 | 300v4160 | 350v4160
P.047 Freguéncia 8 2 2 2 2 2 2
Portadora (kHz)
Parémetros VV/Hz do Segundo Menu (Ajustes de Fabrica EUA)
N° do Nome do Modulo de Poténcia
Parametro Parametro 60G4160 | 75R4160
60G4260 | 75T4160 | 125R4160 | 200v4160 | 250v4160 | 300v4160 | 350v4160
H.002 Corrente Nomina 63,0 85,1 163,0 240,0 302,0 361,0 4140
da Placa do Motor
Parémetros Vetoriais do Segundo Menu (Ajustes de Fabrica EUA)
Ne° do Nome do Modulo de Poténcia
Parametro Parametro 60G4160 | 75R4160
60G4260 | 75T4160 | 125R4160 | 200v4160 | 250v4160 | 300v4160 | 350v4160
U.004 Corrente Nomina 65,0 77,0 152,0 240,0 302,0 361,0 4140
da Placa do Motor
U.005 RPM da Placado 1780 1780 1785 1785 1785 1785 1785
M otor
U.006 Corrente de 49,0 46,0 35,0 35,0 35,0 35,0 35,0
Magnetizacdo
U.012 Ganho Propor. do 5,00 10,00 20,00 10,00 10,00 10,00 10,00
Regul. de Veoc.
U.014 Ganho Propor. do 0,40 0,20 0,20 0,20 0,20 0,20 0,20
Regul. de Torque
U.015 Ganho Integral do 200,0 200,0 100,0 100,0 100,0 100,0 100,0
Regul. de Torque
U.016 Veoc. do Inicio de 1780 1780 1785 1785 1785 1785 1785
Enfrag. de Campo
U.017 Ve ocidade 1780 1780 1785 1785 1785 1785 1785
Maxima do Motor
U.019 Ganho Propor. da 0,30 0,15 0,15 0,15 0,15 0,15 0,15
Corrente de Fluxo
U.020 Ganho Integral da 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0
Corrente de Fluxo
U.021 Constante de 250 350 350 350 350 350 350
Tempo do Rotor
U.022 Poténcia da Placa 50,0 75,0 150,0 200,0 250,0 300,0 350,0
do Motor
U.032 Ganho do Regul. 700 600 450 400 350 300 250
da Corrente de
Fluxo SVC
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Parémetros Gerais do Segundo Menu (Ajustes de Fabrica EUA)

Parametros VV/Hz do Segundo Menu (Ajustes de Fabrica EUA)

Parémetros Vetoriais do Segundo Menu (Ajustes de Fabrica EUA)

N° do Nome do Maédulo de
Poténcia
Parametro Parametro 400Vv4160
P.047 Freguéncia 2
Portadora (kHz)
N° do Nome do Maédulo de
Poténcia
Parametro Parametro 400Vv4160
H.002 Corrente Nomina da 4770
Placa do Motor
N° do Nome do Maédulo de
Poténcia
Parametro Parametro 400Vv4160
U.004 Corrente Nomina da 4770
Placa do Motor
U.005 RPM da Placado 1785
Motor
U.006 Corrente de 35,0
Magnetizacdo
U.012 Ganho Propor. do 10,00
Regul. de Veloc.
u.014 Ganho Propor. do 0,20
Regul. de Torque
U.015 Ganho Integral do 100,0
Regul. de Torque
u.016 Veoc. do Inicio de 1785
Enfrag. de Campo
u.017 Veocidade Maxima 1785
do Motor
U.019 Ganho Propor. da 0,15
Corrente de Fluxo
U.020 Ganho Integral da 50,0
Corrente de Fluxo
u.021 Congtante de Tempo 350
do Rotor
U.022 Poténcia da Placa do 400,0
Motor
U.032 Ganho do Regul. da 250

Corrente de Fluxo
SvC
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APENDICE D

Diretrizes da Norma de Seguranca
EN 60204-1: 1992

O inversor GV3000/SE atende a algumas normas do padréo EN 60204-1:1992.

EN 60204-1 Titulo
Secdo
6 Protection against electrical shock
6.2.1 - Protection by enclosure
6.2.3 - Protection against residual voltages
6.3.1 - Protection by automatic disconnect of supply
6.4 - Protection by the use of PELV (Protective Extra Low Voltage)
7 Protection of equipment
7.2 - Overcurrent protection
7.2.3 - Control circuits
7.2.6 - Transformers
7.5 - Protection against supply interruption or voltage reduction and subsequent restoration
8 Equipotential bonding
821 - Genera (the PE terminal)
8.2.2 - Protective conductors (connection points)
8.2.3 - Continuity of the protective bonding circuit
8.2.7 - Protective conductor connecting points
8.3 - Bonding to the protective bonding circuit for operational purposes
8.4 - Insulation failures
8.5 - Bonding to a commom reference potential
8.6 - Electrical interferences
9 Control circuit and control functions
911 - Control circuit supply
9.1.3 - Protection
914 - Connection of control devices
9.2 - Control functions
921 - Start function
9.2.2 - Stop function
9.2.3 - Operating modes
9.25 - Operation
9.253 - Stop
9.2.5.6 - Hole-to-run controls
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EN 60204-1 Titulo
Secdo
9.2.6 - Combined start and stop controls
9.3 - Protective interlocks
9.35 - Reverse current braking
9.4 - Control functionsin case of failure
9421 - Use of proven circuit techniques and components
943 - Provisions for redundancy
9431 - Earth faults
9.4.3.2 - Voltage interruption
10 Operator interface and machine mounted control devices
10.2.1 - Pushbutton colors
10.8 - Display
11 Control interfaces
11.2 - Digital input/output interfaces
11.21 - Inputs
11.2.2 - Outputs
11.3 - Drive interfaces with analog inputs
11.31 - Separation between control and electric drives
11.5 - Communications
12 Electronic equipment
12.2.2 - Electronic control equipment
12.2.3 - Equipotential bonding
12.3 - Programmable equipment
1231 - Programmable controllers
12.3.2 - Memory retention and protection
12.33 - Programming equipment
12.34 - Software verification
12.35 - Usein safety-related functions
13 Controlgear: Location, mounting and enclosures
13.2.3 - Heating effects
134 - Enclosures, doors and openings
15 Wiring practices
1511 - General requirements
15.1.3 - Conductors of different circuits
15.2.2 - ldentification of the protective conductor
18 Warning signs and item identification
18.2 - Warning signs
184 - Marking of control equipment
19 Technical documentation
19.1 - Genera
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APENDICE E

Parémetros Gerais do Primeiro e Segundo Menus

Configuracdes Européias e
Japonesas dos Parametros

N° do Nome de Parametro EUROPA JAPAO
Parémetro (P.049 = EUr) (P.049 = JPn)
P.000 Fonte de Controle LOCL LOCL
P.001 Tempo de Aceleracdo 1 20,0 20,0
P.002 Tempo de Desaceleracéo 1 20,0 20,0
P.003 Velocidade Minima P.048 = U-H 50Hz 50Hz
P.048 = UEC 150 RPM 150 RPM
P.004 Velocidade Méxima P.048 = U-H 50,0 Hz 60,0 Hz
P.048 = UEC 1400 RPM 1722 RPM
P.005 Limite de Corrente P.048 = U-H 100 100
P.048 = UEC 150 150
P.006 Senha do Segundo Menu N/A N/A
P.007 Configuracdo das Entradas Digitais do Termina 0 0
P.008 Fonte de Referéncia de Ve ocidade do Termina 0 0
P.009 Offset da Entrada Anal6gicado Terminal 0 0
P.010 Ganho da Entrada Analégica do Termina 1,000 1,000
P.011 Configuragdo das Entrada Ana 6gica do Terminal 0 0
P.012 Fonte de Saida Anal6gica do Termina 0 0
P.013 Configuracdo do Relé de Saida 0 0
P.014 Fonte de Referéncia Trim 0 0
P.015 % do Ganho Trim 0,0 0,0
P.016 % do Ganho Obtido 0,0 0,0
P.017 Tempo de Aceleracdo 2 20,0 20,0
P.018 Tempo de Desacel eracéo 2 20,0 20,0
P.019 Habilitar Curva S ON OFF
P.020 Referéncia de Vel ocidade de Jog P.048 = U-H 50Hz 50Hz
P.048 = UEC 150 RPM 150 RPM
P.021 Tempo de Aceleracdo da Rampa de Jog 20,0 20,0
p.022 Tempo de Desacel eracdo da Rampa de Jog 20,0 20,0
P.023 Tempo de Acderacdo/Desacel eracdo do MOP 20,0 20,0
P.024 Configuracdo de Reset do MOP 0 0
P.025 Tipo de Parada 0 0
P.026 Resposta da Perda de Funcéo 0 1
p.027 Configuracdo Para frente/Reverso 0 0

Configuracdes Européias e Japonesas dos Parametros
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Parémetros Gerais do Segundo Menu (cont.)

N° do Nome de Parametro EUROPA JAPAO
Parémetro (P.049 = EUr) (P.049 = JPn)
P.028 Escalado Display de Velocidade 1500 1581
1400 1500
P.029 Medidor de Tempo Decorrido 0 0
P.030 Reset do Medidor de Tempo Decorrido OFF OFF
P.031 Velocidade Pré-selecionada 1l P.048 = U-H 50Hz 50Hz
P.048 = UEC 150 RPM 150 RPM
P.032 Velocidade Pré-selecionada 2 P.048 = U-H 50Hz 50Hz
P.048 = UEC 150 RPM 150 RPM
P.033 Velocidade Pré-selecionada 3 P.048 = U-H 50Hz 50Hz
P.048 = UEC 150 RPM 150 RPM
P.034 Velocidade Pré-selecionada 4 P.048 = U-H 50Hz 50Hz
P.048 = UEC 150 RPM 150 RPM
P.035 Velocidade Pré-selecionada 5 P.048 = U-H 50Hz 50Hz
P.048 = UEC 150 RPM 150 RPM
P.036 Velocidade Pré-selecionada 6 P.048 = U-H 50Hz 50Hz
P.048 = UEC 150 RPM 150 RPM
P.037 Velocidade Pré-selecionada 7 P.048 = U-H 50Hz 50Hz
P.048 = UEC 150 RPM 150 RPM
P.038 Velocidade Pré-selecionada 8 P.048 = U-H 50Hz 50Hz
P.048 = UEC 150 RPM 150 RPM
P.039 Habilitagcdo da Perda do Encoder OFF OFF
P.040 Habilitacdo da Sobrecarga do Motor ON ON
P.041 Tipo de Sobrecarga do Motor FC FC
P.042 Tempo Aceitével de Interrupcdo da Rede 5,0 5,0
P.043 Tentativas de Remog&do Automatica de Falhas 0 0
P.044 Tempo de Remogdo Automética de Falhas 8 8
P.045 Habilitar Perda de Fase da Saida ON ON
P.047 Frequéncia Portadora (kHz) (1] (1]
P.048 Regulagem de V/Hz ou Vetoria U-H U-H
P.049 Ajustes de Fabrica do Pais EUr JPn
P.050 Restaurar Ajustes de Fébrica OFF OFF
P.051 Desabilitar Programagéo 0 0
P.052 Desabilitar Tecla Auto/Manual OFF OFF
P.053 Habilitar Pré-selecdo da Referéncia Manual OFF OFF
P.054 Habilitar a Sensibilidade a Nivel na Partida OFF OFF
P.055 Desabilitar Tecla Stop/Reset OFF OFF
P.060 Numero do N6 da Rede 1 1
P.061 Tipo de Conex&o da Rede 1 0
P.062 Porta Opcional: Resposta da Perda de 0 0
Comunicagdo

© O gjuste de fébrica do parametro é Power M odule-dependent (dependente do Modulo de Poténcia).
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Parémetros Gerais do Segundo Menu (cont.)

N° do Nome de Parametro EUROPA JAPAO
Parémetro (P.049 = EUr) (P.049 = JPn)
P.063 Porta Opciona: Fonte de Referéncia da Rede 0 0
P.064 Porta Opcional: Fonte Trim da Rede 0 0
P.065 Porta Opcional: Tipo e Versao N/A N/A
P.066 Fonte do Registro 1 de Saida da Rede 0 0
P.067 Fonte do Registro 2 de Saida da Rede 0 0
P.068 Fonte do Registro 3 de Saida da Rede 0 0
P.069 Fonte do Registro 3 de Saida da Rede 0 0
P.090 Fonte de Diagnésticos 0 0
P.091 Display de Diagnosticos N/A N/A
P.095 Corrente de Saida do Médulo de Poténcia N/A N/A
P.098 NUmero de Versdo do Software N/A N/A
P.099 Tipo do Modulo de Poténcia N/A N/A
Parametros VV/Hz do Segundo Menu
N° do Nome de Parametro EUROPA JAPAO
Parémetro (P.049 = EUr) (P.049 = JPn)

H.000 Tensdo Nominal da Placa do Motor 380 460
H.001 Frequéncia Nominal da Placa do Motor 50,0 60,0
H.002 Corrente Nomina da Placa do Motor (1] (1]
H.003 Tensdo do Impulso de Torque 0,5 0,5
H.004 Compensacao de Escorregamento 0,0 0,0
H.005 Habilitacdo da Frenagem CC OFF OFF
H.006 Frequéncia de Partida da Frenagem CC 1,0 1,0
H.007 Corrente de Frenagem CC 10 10
H.008 Tempo de Frenagem CC 3,0 3,0
H.009 Habilitacdo da Frequéncia Evitada OFF OFF
H.010 Ponto Médio da Freqiiéncia Evitada 1 0,0 0,0
H.011 Faixa da Freguéncia Evitada 1 2,0 2,0
H.012 Ponto Médio da Freqiiéncia Evitada 2 0,0 0,0
H.013 Faixa da Freguéncia Evitada 1 2,0 2,0
H.014 Ponto Médio da Freqiiéncia Evitada 3 0,0 0,0
H.015 Faixa da Freguéncia Evitada 3 2,0 2,0
H.016 Direcdo Sincrona OFF OFF
H.017 Configuracdo da Entrada de Alimentagéo/Snubber 0 0
H.018 Tipo de Curva V/Hz 0 0
H.019 Resultado da I dentificacdo 0 0
H.020 Solicitagdo de | dentificagdo OFF OFF
H.021 Tensdo daLinha CA 380 400
H.022 Limite de Sobrefreqiiéncia 65,0 75,0

© O gjuste de fébrica do parametro é Power M odul e-dependent (dependente do Modulo de Poténcia).
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Parémetros Vetoriais do Segundo Menu

Ne° do Nome de Parametro EUROPA JAPAO
Parémetro (P.049 = EUr) (P.049 = JPn)
U.000 Fonte da Referéncia de Torque 0 0
U.001 PPR do Encoder 2048 1024
U.002 Polos do Motor 4 4
U.003 Fregliéncia Nominal da Placa do Motor 50,0 60,0
U.004 Corrente Nominal da Placa do Motor (1) (1)
U.005 RPM da Placa do Motor (1) (1)
U.006 Corrente de Magnetizacéo L L
U.007 Tensdo Nomina da Placa do Motor 380 460
U.008 Hahilitacdo da Auto-caibracdo do Torque OFF OFF
U.009 Resultado da Auto-calibracdo do Torque N/A N/A
U.012 Ganho Proporciona do Regulador de (1] (1]
Velocidade
U.013 Ganho Integral do Regulador de Velocidade 15,00 5,00
U.014 Ganho Proporcional do Regulador de Torque 0,40 0,40
U.015 Ganho Integral do Regulador de Torque 200,0 200,0
U.016 Velocidade do Inicio de Enfraguecimento de (1] (1]
Campo
U.017 V elocidade Maxima do Motor (1] (1]
U.018 Tensao da Linha CA 380 460
U.019 Ganho Proporcional do Regulador da Corrente 0,030 0,030
de Fluxo
U.020 Ganho Integral do Regulador da Corrente de 50,0 50,0
Fluxo
U.021 Constante de Tempo do Rotor 250 250
U.022 Poténcia da Placa do Motor (1] (1]
U.023 Impedimento de Falha no Barramento CC Baixo OFF OFF
U.024 Impedimento de Falha no Barramento CC Alto OFF OFF
U.025 Tempo durante Velocidade Zero 0,0 0,0
U.026 Ganho de Composicéo de Corrente 0,0 0,0
u.027 Ganho de Compensacéo de Inércia 0,0 0,0
U.028 Ganho de Compensacéo de Perdas 0,0 0,0
U.030 Ajuste de Escorregamento SVC 1,00 1,00
U.031 Direcéo Sincrona SVC OFF OFF
U.032 Ganho do Regulador da Corrente de Fluxo SVC L L
U.040 Selecdo de Feedback da Malha Externade 0 0
Controle
U.041 Selecd@o Anterior/Posterior da Maha Externa de 0 0
Controle
U.042 Baixa Frequéncia Anterior/Posterior da Malha 0 0
Externa de Controle
U.043 Relacdo Anterior/Posterior da Maha Externa de 10 10
Controle
U.044 Ganho de Referéncia da Maha Externa de 1,000 1,000
Controle
U.045 Ganho Proporcional da Maha Externade 2,00 2,00
Controle
U.046 Ganho Integral da Maha Externa de Controle 2,00 2,00
u.o47 % da Faixa de Trim da Maha Externa de 0,0 0,0
Controle
u.048 Habilitacdo de Trim Proporcional da Malha OFF OFF
Externa de Controle

© O gjuste de fébrica do parametro é Power M odule-dependent (dependente do Modulo de Poténcia).
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APENDICE F

Configuracoes das Entradas
Digitais com o Cartédo RMI
Instalado no Inversor

O cartéo regulador do GV 3000/SE possui trés entradas digitais configuradas pelo
usuario. Os parametros P.007 (Configuracdo das Entradas Digitais do Terminal) e
P.008 (Fonte de Referéncia de Velocidade do Terminal) sdo utilizados para
especificar como essas entradas digitais sdo usadas.

Se um cartdo Interface Remota de Medicdo (RMI) for instalado no inversor, estaréo
disponiveis quatro entradas digitais adicionais. O parémetro RMI r.030 é utilizado
para especificar como as entradas digitais RM| sdo usadas.

As entradas digitais do cart&o regulador e as entradas digitais RMI ndo séo
utilizadas para as mesmas fungdes. Um pardmetro ndo pode ser configurado paraum
valor que necessita de recursos (entradas digitais) ou de uma duplicagéo de funcdo
utilizada ou definida pelo valor de um outro parémetro.

Os valores aceitaveis para P.008 sdo baseados no valor selecionado para P.007 e no
valor selecionado parar.030:

P.008 é limitado por P.007 e r.030
P.007 é limitado por P.008
r.030 é limitado por P.008

Em primeiro lugar, determine quais funges devem ser especificadas para as trés
entradas digitais no cartdo Regulador. Uma vez determinado isso, selecione as
configuragtes apropriadas para P.007 e P.008. Como apresentado nas tabelas a
seguir, o valor desejado para P.008 deve servir para P.007 e r.030. Se uma
colunaindicar que o valor ndo é aceitével, entdo P.008 n&o pode ser configurado
para aquele valor. Utilize as tabelas a seguir para determinar as configuragtes
apropriadas para sua aplicacéo.

Consulte o capitulo 4 desse manua para verificar a descricdo completa dos
parametros P.007 e P.008 e suas opgoes correspondentes. Consulte o manual de
instrugoes do cartdo RMI (D2-3341) para obter uma descricdo completa do
parémetro r.030 e suas opgdes.
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Resumo das Opcoes para P.007, P.008 e r.030

Opgdes para P.007 Opgodes para P.008
Ent. Anal. 6 Ent. Anal. 7 Ent. Anal. 8 Ent. Anal. 6 Ent. Anal. 7 Ent. Anal. 8
0= Frente/Rev. Rampa 1/2 Rem./Local 0= N&o usado N&o usado N&o usado
= N&o usado Frente/Rev. Rampa 1/2 = 1 doMOP n° do MOP N&o usado
= N&o usado Frente/Rev. Rem./Locd = 2 selegbes N&o usado N&o usado
= N&o usado Rampa 1/2 Rem./Locd = 4 selegOes N&o usado
= N&o usado N&o usado Frente/Rev. 4= 8 selegbes
= N&o usado N&o usado Rampa 1/2 5= Ref. Anal. el N&o usado N&o usado
= N&o usado N&o usado Rem./Locd seleco
= N&o usado N&o usado N&o usado 6= Ref. Anal. e 3 selegbes N&o usado
= Frente/Rev. | Torque./Veloc. Rem./Locdl 7= Ref. Anal. e 7 selegbes
= N&o usado Torque./Veloc. Rem./Locd
10 = N&o usado Torque./Veloc. Frente/Rev.
11 N&o usado Torque./Veloc. Rampa 1/2
12 = N&o usado N&o usado Torque./Veloc.
Opgdes para r.030
Ent. Anal. RMI 1 Ent. Anal. RMI 2 Ent. Anal. RMI 3 Ent. Anal. RMI 4
0= Ref. 1/2 AlF Aux. 2 Aux. 1
= Ref. 1/2 AlF Aux. 2 Habilitar Pl
2= Ref. 1/2 1 do MOP n° do MOP Aux. 1
3= Ref. 1/2 1 do MOP n° do MOP Habilitar PI
= Ref. 1/2 2 Selegbes Aux. 2 Aux. 1
= Ref. 1/2 2 Selecbes Aux. 2 Habilitar Pl
6= Ref. 1/2 4 Selegdes 4 Selegdes Aux. 1
= Ref. 1/2 4 Selegdes 4 Selegdes Habilitar Pl
8= Ref. 1/2 8 Selecbes 8 Selecbes 8 Selecbes
Tabelas de Comparacéo das Opgdes
Se P.007 = Os valores Se r.030 = Os valores Se P.008 = Os valores Se P.008 = Os valores
aceitaveis para aceitaveis para aceitaveis aceitaveis
P.008 séo P.008 séo para P.007 sdo para r.030 sdo
0= 0 0= 0-6 (todos) 0= 0-12 (todos) 0= 0-8 (todos)
1= 0,25 1= 0-6 (todos) 1= 4-7,12 1= 0,1,4-8
2 0,25 2 0, 2-6 2 1-7,9-12 2 0-3
3= 0,25 3= 0, 2-6 = 4-7,12 = 0-3
4= 0-3,5,6 4= 0,1 = 7 — 03
5I= 0-3,5,6 5I= 0,1 = 1-7,9-12 = 0-3
6 0-3,5,6 6 0,1 6 4-7,12 6 0-3
7= 0-7 (todos) 7= 01 7= 7 7= 0-3
8 0 8= 0,1
9= 0,25
10 0,25
11 = 0,25
12 = 0-3,5,6
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Exemplo 1

Funcgdes a serem definidas para o terminal do cartdo Regulador:
2 velocidades pré-sel ecionadas
Torque/Vel.
Frente/Rev.

Funcdo a ser definida para o termina RMI:
MOP

Para configurar as entradas digitais do cart&o Regulador para as fungdes acima, o parémetro P.007 deve ser
gjustado em 10 e o parémetro P.008 deve ser gjustado em 2. Ao utilizar as Tabelas de Comparagéo das Opcoes,
um gjuste de 10 em P.007 permite que P.008 sgja gjustado em 2.

Para configurar o terminal RM| para afuncéo MOP, o par@metro r.030 deve ser gjustado em 2. Ao utilizar as
Tabelas de Comparacéo das Opcoes, esse guste é aceitavel se P.008 estiver gjustado em 2.

Essas fungdes podem ser facilmente acomodadas pelas quatro entradas digitais, gjustando-se P.007 em 2 e
r.030 em 2.

Exemplo 2

Funcgdes a serem definidas para o terminal do cartdo Regulador:
4 velocidades pré-selecionadas
Torque/Vel.
Frente/Rev.

Funcdo a ser definida para o termina RMI:
MOP

Para configurar as entradas digitais do cart&o Regulador para as fungdes acima, o parémetro P.007 deve ser
ajustado em 10 e o parémetro P.008 deve ser gjustado em 3. Ao utilizar as Tabelas de Comparagéo das Opgdes,
um gjuste de 10 em P.007 ndo permite que P.008 sgja gjustado em 3. 1sso porque os gjustes dos parametros
requerem o uso da entrada digital 7 (as fungdes Torque/Veloc. e Frente/Rev. utilizam as entradas digitais 7 € 8;
as quatro pré-selecles utilizam as entradas digitais6 e 7).

Nesse caso, as fungdes precisam ser redefinidas (por exemplo, reduzir o nimero de vel ocidades pré-
selecionadas para 2).

Configuragdo das Entradas Digitais com o Cartdo RMI Instalado no Inversor
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APENDICE G

Utilizando a Entrada Analégica do Terminal

Uma entrada de referéncia anal 0gica € fornecida nos terminais de 12 a 15 do cartéo
regulador do inversor. Essa entrada aceita um sinal de +10VCC ou de 0 a20mA. A
conversdo de anal égico para digital fornece resolugdo de sinal de mais 10 bits e uma
faixadigita de+1023.

A entrada anal égica pode ser usada como uma referéncia para:

Referéncia de vel ocidade (P.000, P.007/P.008)
Referénciatrim (P.014)
Referéncia de torque (somente controle vetorial) (U.000)

Os pardmetros P.009 e P.010 sdo utilizados para gjustar o vaor convertido para
quaisquer falhas de sinal externo. O par@metro P.011 é utilizado para especificar o
tipo de sina usado e parainverter o vaor convertido, se necessario.

Trés valores sdo calculados a partir do valor da entrada anal6gica: em escala,
velocidade regulada e referéncia de torque. O valor em escala é utilizado paraa
malha externa de controle (OCL ). O valor de velocidade regulada € utilizado paraa
referéncia de trim ou de velocidade. O valor da referéncia de torque € utilizado paraa
referéncia de torque do controle vetorid. A figura G.1 apresenta arelago entre a
entrada e os valores cal culados:

+

o Entrada Analégica
E”“e(‘f;"} ’l*ggg;g'ca G X4 [ em Escala
+ | P.004
P.011

P.009 P.010 l + Entrada Anal 60ica Requlad
c—) ﬁo— praveoddae

Referéncia de Torque

da Entrada Analogica

G.1

FiguraG.1 - Entrada Analégicado Termina

Configuracédo da Entrada Analdgica

O parémetro P.011 é utilizado para especificar o tipo de entrada e se vai ser
invertido depois de ser convertido pelo inversor. O gjuste do parametro deve
coincidir com a posi¢ao do jumper J4 no cartdo regulador. Por exemplo, se uma
entrada de tensdo for aplicada, J4 deve ser gjustado em £10VCC e P.011 deve ser
gjustado entre 0 e 3. Se for aplicada uma entrada de corrente, J4 deve ser gjustado
em 0 a20mA e P.011 deve ser gustado entre4 e 7.

Utilizando a Entrada Analdgica do Terminal G-1



G.2

Se P.011 for impar, o vaor digital da entrada € invertido, resultando em uma
inversdo da entrada positiva paraum valor de referéncia negativo e uma entrada
negativa convertida em um valor de referéncia positivo. Observe que o parametro de
Configuracdo Para Frente/Reverso (P.027) € aplicado depois da entrada anal 0gica

Para as seleces 4 a 20mA de P.011, o inversor gera umafalha de remogéo
automatica (Aln), se a entrada for abaixo de 1mA.

Utilizando a Entrada Analdgica como Referéncia Trim ou de
Velocidade

Quando a entrada anal égica for utilizada como referénciatrim ou de velocidade, o
valor da entrada anal 6gica sera interpretado internamente, como apresentado na
tabela G.1 e descrito abaixo:

Tabela G.1 - Conversdo em Escala da Entrada Anal 6gica para a Referéncia Trim ou
de Velocidade

Valores da Entrada Valor Interno Correspondente
Analdgica
+10VCC (20 mA) P.004 (Velocidade Méaxima)
OVCC (0mA) P.003 (Velocidade Minima)
-10VCC -P.004 (Velocidade Méxima Negativa; reversaou 0,
consulte P.027)

O vaor méximo da entrada anal 6gica positiva (+10VCC ou 20 mA) corresponde
a0 valor especificado como a velocidade méximado inversor (P.004).

O vaor méximo da entrada anal 6gica negativa (-10V CC) corresponde a -P.004
(reversaou 0, consulte P.027).

O vaor minimo da entrada anal 6gica (OVCC ou 0 mA) corresponde ao valor
especificado como a velocidade minima do inversor (P.003).

Nao ha histerese fornecida em torno de zero na entrada. Assim, se a entrada
flutuar em torno de zero, areferénciairavariar entre a velocidade minima
positiva (+P.003) e a vel ocidade minima negativa (-P.003).

Observe que a entrada anal 6gica é escalada com base nos valores gjustados em

P.003 e P.004. Se esses parametros forem aterados durante a operagéo do inversor e
aentrada analogica for utilizada como areferénciatrim ou de velocidade, a
referéncia de velocidade mudara mesmo se o valor de entrada néo for alterado.

G-2
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A figura G.2 ilustra como o sina analdgico é escado internamente pelo inversor,
quando areferéncia trim ou de velocidade é utilizada. A linha sdlidaindicaa
conversdo quando o estado ndo invertido € selecionado (P.011 é par). A linha
pontilhada indica a conversdo quando o estado invertido é escalado (P.011 é impar).

+ Vel. Max.
\\ (P.004)

N
N
N
N
N

+ Vel. Min.\ N
(P.003) —

=10} vee +10: ycc
- Vel. Min’ N +20 ma
(P.003) So

-.Vel..Max N
P.004,

Entrada Analdgica do Terminal

P.011 é par = néo invertido
P.011 é impar = invertido

Figura G.2 - Conversdo em Escala da Entrada Anal 6gica (Referéncia Trim ou de
Velocidade)

G.2.1 Ajuste das Falhas Externas de Sinal através dos
Parametros de Offset e de Ganho

Quando a entrada anal dgica € utilizada para a referéncia trim ou de velocidade, os
parametros P.009 (Offset da Entrada Anal6gica do Terminal) e P.010 (Ganho da
Entrada Anal6gica do Terminal) podem ser usados para compensar quaisquer falhas
de offset e de ganho no circuito externo.

O vaor de P.009 é adicionado ao valor convertido de 10 bits e depois o ganho é
aplicado. Se for necessario um gjuste de ganho ou de offset, o offset deve ser
gjustado primeiro com a entrada minima aplicada e, em seguida, o ganho com a
entrada méxima aplicada.

Para remover um offset externo positivo, entre com um valor negativo em P.009. Na
maioria dos casos, 0 offset é deixado com o vaor default de O e é gjustado apenas
para evitar falhas externas do circuito.

A faixa de gjuste para P.009 é de -900 a +900. Para0 a 10V (ou entradade -10V a
+10V), um vaor de +1 se iguala a um offset de aproximadamente 10 mV. Paraa
entradade 0 a20 mA, um valor de +1 seiguala a um offset de aproximadamente 20
mA.

Utilizando a Entrada Analdgica do Terminal G-3
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Para ajustar o offset (P.009):

1. Verifique se a entrada ana 6gica esté configurada como a fonte de controle da
referéncia de vel ocidade (P.000 = (rE ou AUTO) e U.000 = 0).

2. Visudize o vaor convertido da entrada anadgica, através do modo selecionado
da referéncia de velocidade. (Consulte o capitulo 3 para verificar o
procedimento de exibi¢do da referéncia de vel ocidade selecionada.)

3. Ajuste P.009 para atingir o valor da velocidade minima quando a entrada
analdgica for gjustada na posi¢éo onde a vel ocidade minima € desgjada.

O parémetro de ganho é tipicamente utilizado para compensar saturagdo ou tensao
insuficiente da fonte de entrada.

A menos que a entrada sgjaum sinal de 4 a20 mA, antes de gjustar o ganho, P.011
deve ser gjustado em O para evitar afixacdo dareferénciaem 0. Depois de gustar
P.009 e P.010, P.011 deve ser alterado pararefletir a entrada desgjada.

Para ajustar o ganho (P.010):

1. Verifique se a entrada ana 6gica esté configurada como a fonte de controle da
referéncia de vel ocidade (P.000 = (rE ou AUTO) e U.000 = 0).

2. Visudize o vaor convertido da entrada anadgica, através do modo selecionado
da referéncia de velocidade. (Consulte o capitulo 3 para verificar o
procedimento de exibi¢do da referéncia de vel ocidade selecionada.)

3. Ajuste P.010 para atingir o valor da vel ocidade méxima quando a entrada
analdgica for gustada na posicdo onde a vel ocidade méxima é desgjada. Por
exemplo, se um potenciémetro de velocidade for utilizado, gire-o até a posicéo
maxima.

A faixa de gjuste de P.010 € de 0,100 a 5,000.

Utilizando a Entrada Analdgica para a Referéncia de Torque
Vetorial (U.000 =1)

Quando a entrada anal 6gica for utilizada como referéncia de torque do controle
vetorial (U.000=1), o valor da entrada anal 0gica serd interpretado internamente,
como apresentado nas tabelas G.2 e G.3 e descrito abaixo. Observe que P.009 e
P.010 né&o sdo usados quando U.001 = 1.

Tabela G.2 - Conversdo em Escala da Entrada Anal 6gica para a Referéncia de
Torque (P.011 € par)

Valores da Entrada | Valor Interno Correspondente
Analdgica

+10VCC (20 mA) Limite de torque positivo do inversor. (+150% do torque
nomina do motor)

0VCC (0 ma) Referéncia de torque zero.

-10vCC Limite de torque negativo do inversor. (-150% do torque

nomina do motor)

G-4
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O vaor méximo da entrada anal 6gica positiva (+10VCC ou 20 mA) corresponde
a0 limite de torque positivo do inversor (+150% do torque nomina do motor).

O vaor méximo da entrada anal gica negativa (-10V CC) corresponde a0 limite
de torque negativo (-150% do torque nominal do motor).

O vaor minimo da entrada anal égica (OVCC ou 0 mA) corresponde a referéncia
de torque zero.

Tabela G.3 - Conversdo em Escala da Entrada Analdgica para a Referéncia de Torque
(P.011 é impar)

Valores da Entrada | Valor Interno Correspondente
Analdgica
+10VCC (20 mA) Limite de torque negativo do inversor. (-150% do torque
nomina do motor)

0VCC (0 ma) Referéncia de torque zero.

-10vCC Limite de torque positivo do inversor. (+150% do torque
nomina do motor)

O vaor méximo da entrada anal 6gica positiva (+10VCC ou 20 mA) corresponde
a0 limite de torque negativo do inversor (-150% do torque nominal do motor).

O vaor méximo da entrada anal gica negativa (-10V CC) corresponde a0 limite
de torque positivo (+150% do torque nominal do motor).

O vaor minimo da entrada anal égica (OVCC ou 0 mA) corresponde a referéncia
de torque zero.

Consulte o manua de referéncia de hardware do GV 3000/SE para verificar a
localizacdo do terminal, guias de fiag&o e gjustes dos jumpers.
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APENDICE H

Caracteristicas Gerais da
Regulagem do Inversor

O inversor digital GV 3000/SE oferece regulagem volts/hertz ou vetorial de motores
CA.. O par@metro P.048 é utilizado para selecionar o tipo de regulagem para a

aplicagéo.
Regulagem V/Hz (P.048 = U-H)

A regulagem V/Hz fornece controle de malha aberta para o inversor CA, apropriada
para aplicagtes gerais. N&o utiliza um dispositivo de realimentacdo de encoder.
Nesse tipo de controle, o regulador mantém uma raz&o programada de tensdo para
uma freqliéncia de saida, que fornece torque variavel ou constante através de uma
amplafaixa de velocidade. Um gerador interno de funcéo calcula a tensdo de saida
do motor, com base na freqiiéncia solicitada e nas caracteristicas do motor definidas
pelo usu&rio. A saida da malha de controle chaveia os gates do dispositivo de
alimentac&o, gerando uma forma de onda PWM para o motor.

A figura H.1 apresenta um diagrama de bloco do regulador V/Hz.
Regulagem Vetorial (P.048 = UEC)

A regulagem vetorial permite a performance de malha aberta ou fechada em um
inversor CA, similar aquela conseguida com um inversor CC. O torque é constante
através da faixa de vel ocidade nominal do motor, nas diregdes para frente e reversa.
O inversor utiliza duas malhas de controle digital, velocidade e torque para obter a
performance vetorial. Também estara disponivel uma malha externa de controle, se
um cartdo opcional for instalado no inversor.

A referéncia da malha de velocidade pode ser umafonte interna ou externa. Para o
controle vetoria de fluxo (FVC), arealimentagdo da malha de velocidade é fornecida
por um encoder acoplado ao eixo do motor. Para o controle vetorial sem encoder
(SVC), aredimentacdo de vel ocidade é estimada com base nos parémetros do motor.
A malha de velocidade fornece compensacdo de inércia, compensacdo de perdas e
composi¢ao de corrente.

Um parametro trim é somado a referéncia de velocidade para fornecer uma
referéncia de torque ou para gjustar um parametro de Fonte da Referéncia de Torque
definido pelo usuério em uma malha de controle de torque. O torque ir variar para
manter 0 motor na velocidade desgjada. A saida da malha de controle do torque
controla o ligamento e o desligamento dos dispositivos de alimentacdo, gerando uma
forma de onda PWM para o motor.

A figuraH.2 apresenta um diagrama de bloco do controle vetorial de fluxo. A figura
H.3 apresenta um diagrama de bloco do controle vetorial sem encoder. Asfiguras
H.4 e H.5 detalham areferéncia e a malha de vel ocidade do regulador de velocidade.
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A malha externa de controle opcional (OCL) age como um trim para o sina de
referéncia da malha de vel ocidade. Quando habilitada, essa malha externarealizaa
cada 20 ms a execucdo da maha de velocidade para sincrona.

A malha externa de controle estara disponivel se um cartéo opcional estiver instalado
no inversor. A referéncia € baseada no tipo de cartdo instalado. Se um cartéo RMI
for instalado, a referéncia é sempre a entrada anal 6gica RMI. Se for instalado um
cartéo de rede, areferéncia vem do registro dareferénciatrim da rede, que pode ser
configurado como um registro direto ou disponivel.

A figuraH.6 apresenta um diagrama de bloco da malha externa de controle do
regulador vetorial.

A realimentacéo da OCL é a entrada anal 0gica em escaa (default) ou a saida Pl da
mal ha de velocidade (opcéo do usuério). A realimentacdo € feita através de um bloco
anterior/posterior, que pode ser configurado em anterior/posterior, posterior/anterior
ou nulo (bypass).

Se um cartdo de rede for instalado no inversor, o sinal habilitado da OCL é
controlado por um bit na palavra de controle do inversor. Se um cartédo RMI for
instalado, 0 sina habilitado da OCL é controlado através de uma entrada digital
RMI ou pelo mesmo sinal interno, utilizado para controlar o sinal habilitado da
malha de vel ocidade (para obter mais informagdes, consulte o manual D2-3341).

Se o inversor estiver operando e o sinal habilitado da OCL estiver fechado, a maha
externaird operar. Se 0 sina habilitado estiver aberto ou se o inversor ndo estiver
operando, a malha externa é mantida em reset e o inversor opera como um regulador
de velocidade smples.

Os seguintes parémetros suportam a malha externa de controle:

U.040 Selecéo de Feedback da Malha Externa de Controle

U.041 Selecéo Anterior/Posterior da Malha Externa de Controle

U.042 Baixa Frequiéncia Anterior/Posterior da Malha Externa de Controle
U.043 Relagdo Anterior/Posterior da Malha Externa de Controle

U.044 Ganho de Referéncia da Malha Externa de Controle

U.045 Ganho Proporcional da Maha Externa de Controle

U.046 Ganho Integral da Malha Externa de Controle

U.047 % da Faixa de Trim da Maha Externa de Controle

U.048 Hahilitagdo de Trim Proporcional da Malha Externa de Controle

Caracteristicas Gerais da Regulagem do Inversor
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FiguraH.1 - Diagrama de Bloco do Regulador V/Hz
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Figura H.3 - Diagrama de Bloco do Controle Vetorial sem Encoder
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